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Sicherheitsvorschriften

Sicherheitsvorschriften

BestimmungsgemaRe Verwendung

Das SUPREMATouch ist ein stationares Gaswarnsystem mit mehreren Messstellen zur kontinu-
ierlichen Uberwachung von Betriebsstatten auf das Vorhandensein brennbarer, explosiver und
toxischer Gas- und/oder Dampf-Luft-Gemische sowie des Sauerstoffgehalts in der Umgebungs-
luft. Neben der Stromversorgung der Sensoren, der Anzeige gemessener Konzentrationen und
der Uberwachung der Grenzwerte steuert das System auch Alarmvorrichtungen an. Die verschie-
denen Funktionen des Gaswarnsystems (Messwerterfassung, Signalauswertung, Ansteuern von
Alarmvorrichtungen usw.) werden von den verschiedenen Modulen des SUPREMATouch ausge-
fuhrt.

Vom SUPREMATouch kdnnen standardisierte Strom- und Spannungsausgange unterschiedli-
cher Sensortypen verarbeitet werden. Das bedeutet, dass mit dem System nicht nur Gasmes-
sungen, sondern auch andere Messvariablen (z. B. Temperatur und Druck) angezeigt und
ausgewertet werden kénnen.

Das SUPREMATouch ist ein modulares System und ermdglicht eine Vielfalt an Anwendungen.
Die vorliegende Gebrauchsanleitung ist fir die Nutzung des Produkts zwingend zu lesen und zu
beachten. Insbesondere die darin enthaltenen Sicherheitshinweise sowie die Angaben zu Einsatz
und Bedienung des Produkts missen aufmerksam gelesen und beachtet werden. Zusatzlich sind
die im Verwenderland geltenden nationalen Vorschriften zum sicheren Betrieb des Gerates zu
berucksichtigen.

Dieses Produkt ist eine lebensrettende bzw. gesundheitserhaltende Schutzvorrichtung. Eine
unsachgemale Verwendung, Wartung oder Instandhaltung des Gerates kann die Funktion des
Geréates beeintrachtigen und dadurch Menschenleben ernsthaft gefahrden.

Vor dem Einsatz ist die Funktionsfahigkeit des Produkts zu Gberprifen. Das Produkt darf nicht
eingesetzt werden, wenn der Funktionstest nicht erfolgreich war, Beschadigungen bestehen, eine
fachkundige Wartung/Instandhaltung fehlt oder wenn keine MSA Originalersatzteile verwendet
wurden.

Eine andere oder dariiber hinausgehende Benutzung gilt als nicht bestimmungsgemaR. Dies gilt
insbesondere auch fir eigenmachtige Veranderungen am Produkt und fir Instandsetzungsar-
beiten, die nicht von MSA bzw. autorisiertem Personal durchgefihrt wurden.
Haftungsausschluss

In Fallen einer nicht bestimmungsgemalen oder nicht sachgerechten Nutzung des Gerats Uber-
nimmt MSA keine Haftung. Auswahl und Nutzung des Geréats liegen in der ausschlief3lichen
Verantwortung der handelnden Personen.

Produkthaftungsanspriiche, Gewahrleistungsanspriiche und Anspriiche aus etwaigen von MSA
fur dieses Gerat ibernommenen Garantien verfallen, wenn es nicht entsprechend der
Gebrauchsanleitung eingesetzt, gewartet oder instand gehalten wird.

SUPREMATouch
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Systemkonzept

Systemkonzept
Systemfunktionen

Modulares System
19-Zoll-Baugruppentragersystem fiir den Anschluss von bis zu 256 Sensoren

Komplettes System fur bis zu 64 Sensoren mit gemeinsamen Relais (Alarme 1-4, Signalsté-
rung, Hupe, Alarmverriegelung, Stromversorgung) in einem 19-Zoll-Einschub

Maximale Anzahl von Schaltausgangen im System: 512
Minimaler Installationsaufwand (Bussystem)
Redundanz méglich

Maximale Aktualisierungsrate von 3--4 Sekunden fiir Alarmausgange (1--2 s fir Datenerfas-
sung; 1 s zur Berechnung; 1 s fur Datenausgang)

Maximale Aktualisierungsrate von 3--5 Sekunden fiir Signalstérungsausgange (1--2 s fir
Datenerfassung; 1-2 s zur Berechnung; 1 s fir Datenausgang)

Maximale Reaktionszeit von 15 Sekunden auf Systemfehler
Netzspannungsbetrieb (85-265 V AC), kein Umschalten notwendig

Netzteil im Baugruppentrager, 250 W

Fir héheren Leistungsbedarf kénnen externe Netzteile angeschlossen werden
Batterieanschluss flur Notstrombetrieb

Betriebsspannungsbereich der Systemmodule: 19,2 V DC bis 32 V DC.
Empfohlene Spannung: 24 V DC.

Universelle Sensorschnittstelle mit automatischer Sensorerkennung
Betrieb passiver katalytischer / Halbleiter-Sensoren, 3- oder 5-adrig.
Automatische Voreinstellung passiver Detektoren bei Erstkalibrierung
Betrieb aktiver Transmitter mit 4- bis 20-mA-Ausgang, 2- oder 3-adrig

Systembedienung lber grafischen Touchscreen mit einer Auflésung von 320 x 240 Pixel und
Einzelfunktionstasten

Selbsterklarende Fehlermeldungen

Systemkonfiguration und Parametrisierung wahlweise Uber Laptop (Windows-Benutzerober-
flache)

Das SUPREMATouch kann Uber eine Bus-Verbindung ins Kommunikationsnetzwerk des
Unternehmens eingebunden werden (Datenauswertung, Datenanzeige usw.)

Zugriffsteuerung Gber Schlisselschalteranschluss oder drei Kennwortebenen
Schlisselschalteranschluss zur Relaisverriegelung
Fernschlusselschalter zur Quittieren und zum Zurlcksetzen

Sammelalarm-LEDs fir 1. bis 4. Alarm, Signalstérung (Sensor), Systemfehler, Verriegelung,
Unterbrechung der Stromversorgung

Protokollausdruck von Statusdnderungen und Systemvorgangen (Standard-ASCII,
80 Zeichen)

1 x USB- + 1 x RS 232- oder 2 x RS 232-Schnittstellen fiir die Datentbertragung an einen
Industrie-PC/-Laptop/-Drucker

RS 232-Schnittstellen sind galvanisch getrennt

Einsatz von RS 232/RS 485-Konvertern fiir ldngere Ubertragungsstrecken

8 MRO-Modul-Sammelalarm-Relais werden durch die Baugruppentrager-Stromversorgung
gespeist

Externe Relais werden getrennt mit Strom versorgt

Empfohlene Verwendungsdauer nach EN 50271: 20 Jahre

SUPREMATouch
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Systemkonzept

Aufbau

Die Module des SUPREMATouch werden in einen Baugruppentréger eingesetzt. Fir erweiterte
Systeme kdnnen zusatzliche Module in einem zweiten Baugruppentrager oder mittels Hutschie-
nenmontage in einem Schaltschrank platziert werden.

Der Datenaustausch zwischen den Modulen erfolgt Gber einen CAN-Bus, was die Anbindung von
Satelliten Uber weite Entfernungen ermdglicht.

Fir Messaufgaben, bei denen eine redundante Signalerfassung und -verarbeitung erforderlich ist,
kénnen jederzeit weitere Module zur Erweiterung des Gaswarnsystems hinzugefligt werden.
Die Sensoren miissen der am Installationsort vorgeschriebenen Ziindschutzart entsprechen. Die
Verbindung zwischen dem Eingangsmodul des SUPREMATouch und den Sensoren erfolgt Gber
geschirmte Fernmesskabel in 2-, 3-, 4- oder 5-adriger Ausfiihrung.

Fir die Wartung kénnen die Sensoren durch mechanische Trennung der Steckverbindung galva-
nisch vom SUPREMATouch getrennt werden (MAT-, MAT TS-Modul).

Das folgende Blockschaltbild zeigt den mdglichen Aufbau eines nicht redundanten Systems.

Sensoren
Das System unterscheidet zwischen passiven und aktiven Transmittern.

Die passiven Detektoren bestehen in der Regel lediglich aus einer hochempfindlichen (halben)
Messbrlicke, wahrend die aktiven Transmitter eine eigene Elektronik besitzen und einen
genormten Signalausgang aufweisen

(4—20 mA).

SUPREMATouch

12



Systemkonzept

DVAY9Z "OVAS8

——resore— le————>
UO)IMS pIOMSSed 4NV IYNDIS O gsn/zee sy + +
—_—
Josod WYYV 'L @
SBpaMoUNOY > WEVIV Z @ =APZ = =
=TT —— 1ve
— Rl 0z 1SW WYV '€ @ AVZ AvZ
[EMEE] B
< > WEVTY v @[S
NVO X2 VNvO X LIGIHNI O W3LSASO ¥3MOd @ " e « e
B 1
Lolbd o) cte S 0c dOnW 0c dON jed  pZ-05ZSMO =Wl X3
P S =
Sdorasn/ ez S aNvo 0Z OdN v NVD 3z Y §7 <ot |r AS
8NVD | VNVO aNVO | VNVO aunjrey oz g
we)shs IE
| 0Z OdiN ] L
VNVO O € Aiddns semod ApZ
Jojeulwa)
anvo O
] T aNvO vV NVO
-1 Kz oz oon__[%+z
o o
— i| sienuaoy |2
xg ww 005 ‘A vz| ©
pISS S1 8 0ZOdN
S1 8 0Z0HN Sl- OLLAW
S180LOYN 0LOHN o]
. 3 NVO NVO
-1 Kz oz oon__[%+z
o o . -
— i| sorugoy | > I
xS ww 005 ‘A 2| © ". 0ESHN
piss S1 8 0zOMW si- % vZ - T~ ﬂ v
S180zZOodN OLLNN
SL80LOYW 0LOYN lov] NVO NVO
= — —
> osION 0EIVIN
oz oon_[%3z
xS %5z o
usssigozoun | _ | sL- |A¥e | :| sienugor |8
S1 8 0ZONW 0LOdN : N = o ob
SL 8 0LOYW VW 00S ‘A v2
Tz |V e oy | o ot .m_l
o—] Xg
4SS SL 91 0LO¥N SL- %z — - — -
NvO NvO S1 91 0z0MW |——] 0LO¥N ve _1 ot ! _1 orinn !
ondo 2qu/NVO 96pLa NVO SLovoloun ob T g | - =
ya oz oon__[%+z
Y7 |V [hw xS - 5% oy o o o
¥sssigozodn | _ | DF.W‘O._.N_E EANAS i| sienugov |3
S1 8 020dN * . z
NVO NVO S180LO¥N VU 00S ‘A v2 (s1) oL LvN (sL) oL LN
S
ondo 21qu/NVD 26pug NVO . oLLnn o |m_| 2 [
o €
da snqyoid <3z 0L aHW
‘dOL sngpoi vz 3 z
N sn lo]
A snapon NvO ozovn_[Kwe g
Aemojen oy ov 4 €
YWoz-v . o
ndino € : z
da snayoid A SL- xg . .
p juiod J010819p (Ywoz v) (YWoz ' +) 10j0919p J0j08)9p
.n_o._. SnApow 0vLOW oLLAN C C Houms |leo jenuew | | @jowsy/aiy | | sepwsues; | | sepiwsuesy anissed anissed
N1y snapow NV 8 aNVO VNVO

femores Jojeuiwia]

13

SUPREMATouch

Blockschaltbild eines Systemaufbaus (redundant)

Abb. 1
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Fehlerzustidnde

Signale oberhalb des Messbereichs oder durch eine durch Unterbrechung der digitalen Kommu-
nikation verursachte Signalstérung sind immer selbsthaltend.

Durch Signale unterhalb des Messbereichs verursachte Signalstérungen sind nicht selbsthaltend.
Messwerte Uber dem Messbereich 16sen alle vier Alarme aus.

Hupe

Wenn eine Vorrichtung flr einen akustischen Alarm mit dem Hupenrelais verbunden ist, ertont
sie, sobald ein neuer Alarm ausgel6st wird. Sie ertént weiterhin, selbst wenn die Alarmbedingung
nicht mehr besteht. Durch Driicken der Taste ACKNL wird die Hupe abgeschaltet, unabhangig
davon, ob die Alarmbedingung weiterhin besteht.

Wenn ein redundantes System eingesetzt wird, ist die Taste ACKNL oder RESET fir
mindestens eine Sekunde zu dricken.

Bedien- und Anzeigeeinheit MDO
Die Bedien- und Anzeigeeinheit verfligt Giber folgende Komponenten:

» Farb-TFT-Touchscreen mit einer Auflosung von 320 x 240
+ 2 Tasten

+ 8 LED-Anzeigen

* 1 Summer

Der TFT-Bildschirm ist ein vollgrafisches Display mit einem resistiven Touchpanel. Die Zeichen-
héhe betragt ca. 4 mm.

Value.
1.3% LEL

1.3% LEL
1.3% LEL
| 1.3% LEL
1.5% LEL Measure
1.3% LEL Measure
1.3% LEL

The Safety Company

Abb. 2 Anzeige- und Bedienmodul (MDO)

ACHTUNG!

Berlhren Sie den Touchscreen nicht mit scharfen Gegenstédnden, um ihn nicht zu beschadigen.
Berlhren Sie ihn nur mit den Fingern oder dem mitgelieferten Touchscreenstift.

SUPREMATouch
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SUPREMATouch 6

.

1 ZZasure

sl Vieasure
el Measure

3500 LELS Measure

1

1

i

1

50 E]R Measure
S3Na EIS Measure
.3% LEL

Measure
Measure

%

Abb. 3 Anzeige mit Tasten

1 ACKNL Quittiertaste (acknowledge) 4 SYSTEM-LEDs
2 RESET - Riicksetztaste

3 SIGNAL-LEDs 6 Anzeige
Tasten

Alle Alarme, Stérungen und Anzeigen von Bereichsiiberschreitungen wurden mit den
Tasten zuriickgesetzt (wenn die Zustande nicht mehr zutreffen).

Es ist moglich, mithilfe der grafischen Benutzeroberflache Alarme in zwei Schritten einzeln
zurickzusetzen.

Zum Quittieren aller Alarme die ACKNL-Taste driicken. Die LED geht dann in
ACKNL - Quit- Dauerlicht Gber.
tiertaste Durch Driicken der Taste ACKNL wird die Hupe abgeschaltet, unabhangig
davon, ob die Alarmbedingung weiterhin besteht.
Wenn ein Signal nicht mehr die Alarmschwelle Uberschreitet und der Alarm quit-
RESET - tiert wurde, erlischt die LED beim Driicken der Taste RESET.
Rucksetztaste Bei nicht selbsthaltenden Alarmen oder wenn das Signal weiterhin die Alarm-
schwelle Uberschreitet, hat die RESET-Taste keine Auswirkung.

SUPREMATouch
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LED-Anzeigen
Mit den 8 LED-Anzeigen werden System- und Signal-Zustandsinformationen angegeben.

SYSTEM:
POWER
(Strom- . .
versor- (griin) Stromversorgung ein/aus
gung)

(gelb) systemspezifischer Fehler (z. B. defekte CPU)

ein: Eingange sind verriegelt oder eine Kalibrierung steht an
|b . . . .
(gelb) Aufblinken: Mt €inem oder mehreren Eingangen verbundene
Ausgange sind verriegelt

SIGNAL:

Eingangssignalalarme

(jeder Eingang kann bis zu vier Alarme besitzen)
spezifische Eingangssignalzustande

(Messwerte Uber/unter Messbereich, Signalstérungen)

AL1-AL4  (rot)

(gelb)

Busprotokoll

Das SUPREMATouch setzt das CAN-Bus-Protokoll ein. Am INTERCONNECTION BOARD (MIB-
Modul) kann fiir alle angeschlossenen Module die Ubertragungsgeschwindigkeit mit dem DIL-
Schalter auf 10, 20, 50, 125, 250, 500 oder 1000 kBit/s eingestellt werden. Alle Module an einem
Bus missen mit derselben Bitrate betrieben werden; abweichende Bitraten einzelner Module
fihren zu Fehlerzustédnden auf dem Bus, die erkannt und gemeldet werden.

Jedes Modul erhalt Gber den DIL-Schalter vom MIB-Modul-Board unter Beruicksichtigung seines
Steckplatzes im Baugruppentrager eine Kennung (Node-ID - Knoten-ID) im Bereich 1 bis 127.
Jedes der Module an einem Bus muss eine eigene Kennung besitzen. Doppelte Kennungen
werden erkannt und als Fehler gemeldet.

Systemversorgung

Das System wird mit einer Betriebsspannung von 24 V DC (19,2 bis 32 V DC) versorgt. Auf dem
INTERCONNECTION BOARD (MIB-Modul) sind 3 Klemmenpaare zum Anschluss von drei 24-V-
DC-Versorgungsquellen (EXT, INT, BAT) vorgesehen. Der Strom kann daher drei verschiedenen
Quellen entnommen werden (Redundanz). Wenn alle drei Versorgungsspannungen (EXT, INT
und BAT) anliegen, wahlt das System nur eine zur Versorgung des Moduls mit folgender Prioritat:
1. = EXT, 2. = INT, 3. = BAT.

Die Systemmodulhardware verwaltet die Umschaltung der Stromversorgung.

Bei Anschluss eines externen Netzteils bzw. einer Batterieversorgung empfiehlt MSA die Filte-
rung der Stromversorgung mittels eines EMV-Filters (elektromagnetische Vertraglichkeit). Siehe
Kapitel 12.2 "Installationsanweisungen zur Einhaltung der EMV-Richtlinien" mit Information tiber
Niederspannungsanlagen.

SUPREMATouch
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Um die Batterie und das SUPREMATouch vor Beschadigung zu schitzen, ist der Einsatz einer
zusatzlichen Tiefentladeschutz-Baugruppe in der entsprechenden 24-V- Versorgungsleitung
vorzusehen (z. B. Tiefentladeschutz C1900-TLS, Mentzer o. &.).

» Der Kunde ist fir die Bereitstellung eines Sicherungsautomaten verantwortlich (max. Baugrup-
pentrager-Leistung 480 W/ 20 A).

» Die Versorgung mit 85 bis 264 V AC erfolgt Giber Schraubklemmen direkt am Netzteil.

» Die EXT-, INT- und BAT-Spannungen liegen an jedem Systemmodul an.

» Auf den Modulen werden aus der 24-V-Spannung die benétigten Modulspannungen erzeugt.

» Der Leistungsbedarf, der gedeckt werden muss, ergibt sich aus Art und Anzahl der ange-
schlossenen Sensoren und aus den im System installierten Komponenten.

+ Maximal vorgesehene Leistung fir einen Baugruppentrager: 480 W (Strom max. 20 A).

» Die Transmitter-/ Detektor-Eingangsmodule messen alle Eingangsspannungen und kénnen
Fehlermeldungen generieren, die auf der Anzeigeeinheit angezeigt werden kénnen. Zusatzlich
fallt ein POWER FAIL-Relais (optional: redundant) ab, wenn sich der Zustand der Systemver-
sorgung andert.

EXT-Anschliisse (externes Netzteil, 24 V DC)

» Anschluss flir Spannungseinspeisung durch ein externes Netzteil, Versorgung aller
Baugruppen eines Baugruppentragers.

» Erforderlich, wenn redundante Stromversorgung vorgesehen ist oder die Leistung des
internen Baugruppentrager-Netzteils nicht fiir den Betrieb aller Sensoren ausreicht.

+ Max. 20 A Versorgungsstrom fiir einen Baugruppentrager.

INT-Anschliisse (internes Netzteil, 24 V DC 250 W)

» Anschluss flir Spannungseinspeisung durch ein internes Baugruppentrager-Netzteil oder ein
externes Netzteil.

» Versorgung aller Baugruppentrager-Module und der Sensoren.

» Das interne Netzteil (MSP-Modul) hat einen Netzspannungseingang von 85 bis 265 V AC
(47 bis 63 Hz) oder 120 bis 330 V DC.

*  Wenn die Leistung des Baugruppentrager-Netzteils nicht ausreicht, muss die Versorgung der
Sensoren, Module oder Relais durch externe Netzteile erfolgen.

» Das interne Baugruppentrager-Netzteil kann entfallen, wenn die Versorgung — wegen
héherem Leistungsbedarf oder der redundanten Ausfiihrung — durch ein externes Netzteil Uber
die INT-Anschlussklemmen erfolgt.

* Max. 20 A Versorgungsstrom.

BAT-Anschliisse (Backup-Batterie-Versorgung)

» Backup-Batterie-Versorgung fir alle Baugruppen eines Baugruppentragers (21 bis 28 V DC).

» Im Fall einer Stérung der internen und/oder externen Stromversorgung versorgt die Backup-
Batterie-Versorgung das System.

» Max. 20 A Versorgungsstrom.

Versorgungskonzepte

Uber jeden dieser drei Anschlusspaare kénnen alle Systemkarten und die Sensoren versorgt

werden. Auf jeder Systemkarte ist eine Spannungsumschaltung vorgesehen, die dafiir sorgt, dass

nur eine der anliegenden Spannungen belastet wird. Je nach Anzahl und Typ der Sensoren und/
oder erforderlicher Redundanz in der Versorgung sind verschiedene Versorgungskonzepte
vorgesehen.

Wenn das interne Baugruppentrager-Netzteil nicht fir die Versorgung aller Sensoren ausreicht,

ist ein externes Netzteil vorzusehen. Das interne Netzteil muss dann abgeklemmt werden. Eine

redundante Versorgung erfolgt dann durch externe Netzteile Giber den BAT- oder INT-Anschluss.

Versorgungskonzept A: internes Netzteil

Alle Baugruppen des Systems und die Sensoren werden aus dem Baugruppentrager-Netzteil

(INT-Anschluss) versorgt. Diese Variante wird eingesetzt, wenn keine Redundanz der Versor-

gung erforderlich ist und die Leistung des im Baugruppentrager eingebauten Netzteils (250 W)

ausreicht, alle Baugruppentrager-Module und die angeschlossenen Sensoren zu versorgen.

SUPREMATouch
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Versorgungskonzept B: externes Netzteil

Alle im Baugruppentrager untergebrachten Systemmodule und die Sensoren werden aus dem
externen Netzteil (EXT-Anschluss) versorgt. Diese Variante wird eingesetzt, wenn keine Redun-
danz der Versorgung erforderlich ist und die Leistung des im Baugruppentrager eingebauten
Netzteils (250 W) nicht ausreicht, alle Baugruppentrager-Module und die angeschlossenen
Sensoren zu versorgen. Uber die Klemmen kénnen max. 20 A eingespeist werden (480 W
Systemleistung).

Versorgungskonzept C: internes Netzteil + Batterie

Alle Baugruppen des Systems und die Sensoren werden aus dem Baugruppentrager-Netzteil
(INT-Anschluss) oder der Notstromversorgung (BAT-Anschluss) versorgt. Diese Variante wird
eingesetzt, wenn Redundanz der Versorgung erforderlich ist und die Leistung des im Baugrup-
pentrager eingebauten Netzteils (250 W) ausreicht, alle Baugruppentrager-Module und die ange-
schlossenen Sensoren zu versorgen.

Versorgungskonzept D: externes Netzteil + Batterie

Alle Module des Systems und die Sensoren werden aus dem externen Netzteil (EXT-Anschluss)
oder der Notstromversorgung (BAT-Anschluss) versorgt. Diese Variante wird eingesetzt, wenn
Redundanz der Versorgung erforderlich ist und die Leistung des im Baugruppentrager einge-
bauten Netzteils nicht ausreicht, die Systemmodule und die angeschlossenen Sensoren zu
versorgen. Uber die Klemmen kénnen max. 20 A eingespeist werden (480 W Systemleistung).
Sicherheitskonzept

Die einzelnen Funktionsmodule sind Uber einen CAN-Bus miteinander verbunden. Der CAN-Bus
ist nahezu fehlersicher konzipiert. Jedes Modul kann Fehler auf dem Bus erkennen und entspre-
chend behandeln. Die Wahrscheinlichkeit eines unentdeckten Kommunikationsfehlers auf dem
Bus betragt 4,7 * 1074, Fehlerzustande des CAN-Bus werden an der Anzeige- und Bedieneinheit
(MDO-Modul) angezeigt.

Jedes Modul mit einem Mikrocontroller hat einen Watchdog-Timer, der an seinem Baugruppen-
trager das Systemausfall-Signal ausldsen kann. Dadurch fallen Sammelrelais SYSTEMSTO-
RUNG am Interconnection Board (MIB-Modul) ab. Dieses Sammelstérsignal wird auch von der
Anzeige- und Bedieneinheit angezeigt.

Alle Module werden in regelmaRigen Zeitabstanden von der auf Anzeichen von der Central
Processing Unit (MCP-Modul) tiber den CAN-Bus auf Anzeichen von Aktivitat Gberprift. Die
Stoérung eines Moduls kann so erkannt und entsprechende Meldungen erzeugt werden. Diese
Meldungen werden in den MDO-Logbiichern protokolliert und parallel dazu wird von den betrof-
fenen Modulen die Systemstoérung aktiviert.

Die Betriebsspannungen der angeschlossenen Versorgungsspannungseinheiten (EXT, INT und
BAT) werden Uber die Transmitter-/Detektor-Eingangsmodule Gberwacht. Wenn hier eine Fehl-
funktion eintritt, fallt das Sammelrelais POWER-FAIL ab.

Gaswarnsysteme

In einfacheren Ausbaustufen der Sicherheitsanforderungen gemaf EN 61508 kann das
Gaswarnsystem Uber eine der beiden moglichen CAN-Bus-Verbindungen betrieben werden. Ab
SIL 3 werden beide CAN-Bus-Verbindungen bendtigt. In diesem Fall sind zwei CENTRAL
PROCESSING Units (MCP-Module) vorhanden und alle fiir Systemvorgange wichtigen Ein- und
Ausgangssignale sind Uber zusatzliche Module an beiden CAN-Bussen parallel verfiigbar. Wenn
eine dieser CAN-Bus-Verbindungen ausfallt, wird eine SYSTEMSTORUNGS-Meldung erzeugt.
Das System bleibt mit der verbliebenen CAN-Bus-Verbindung funktionsfahig.

Im Fall einer Systemstérungsmeldung leuchtet die SYSTEMSTORUNGS-LED und die SYSTEM-
STORUNGS-Relais wechseln in den Fehlerzustand. Eine Systemstérungs-Meldung zeigt eine
Fehlfunktion des SUPREMATouch und ein technischer Service ist daher sofort erforderlich. Die
Systemstorungs-Relais sind so zu beschalten, dass sie unverziiglich eine Giberwachte Meldung
ausldsen.

SUPREMATouch
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Gaswarnsysteme mit héheren Sicherheitsanforderungen

Fir Gaswarnsysteme mit hdheren Sicherheitsanforderungen gemaf EN 61508 SIL 3 kann das
System mit weiteren Modulen redundant ausgefiihrt werden. Die redundante Signalverarbeitung
hat den gleichen Aufbau und funktioniert auf die gleiche Weise wie die nicht redundante Standard-
verarbeitung. Die Kommunikation zwischen den Modulen erfolgt tGber einen internen Anschluss,
der als redundanter CAN-Bus ausgelegt ist.

Ist einer der beiden Signalverarbeitungswege gestort, so wird eine Fehlermeldung an der
Anzeige- und Bedieneinheit (MDO-Modul) ausgegeben (SYSTEMSTORUNG). Der verbleibende
Signalverarbeitungskanal erfiillt bis zum Austausch des defekten Moduls alle notwendigen Funk-
tionen. Der Ausfall einzelner Module fihrt nicht automatisch zum Ausfall des gesamten Systems.
Lediglich die dem jeweiligen Modul zugeordneten Funktionen stehen nicht zur Verfligung. Das
Systemstdrungs-Relais muss angeschlossen und tiberwacht werden (siehe Kapitel 9 "Sonderbe-
dingungen zur Erfiillung der Anforderungen von DIN EN 61508 fiir SIL 1-3 gemaR TUV-Zertifikat"
und 10 "Besondere Bedingungen zur Erfiillung der ATEX-Anforderungen").

Im Betrieb

A WARNUNG!

Beim Betrieb mit Warmetonungsdetektoren Zur Gewahrleistung der Eindeutigkeit des Betriebs
des Warmeténungssensors muss jederzeit sichergestellt sein (z. B. durch Uberpriifung mit Hand-
messgeraten), dass die von den Sensoren zu iberwachende Umgebungsatmosphére vor dem
Einschalten der Sensoren und des Systems oder vor dem Zurlicksetzen von Bereichsiiberschrei-
tungsanzeigen frei von brennbaren Gasen ist.

SUPREMATouch
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Systembedienung

Die integrierte Bedien- und Anzeigeeinheit fungiert als Benutzerschnittstelle des modularen Steu-
erungssystems. Auf dieser Einheit werden Alarme, Warnungen sowie Systemparameter ange-
zeigt.

Die Auswahl und Eingabe erfolgt Giber Touchscreen, was die Benutzung der integrierten Bedien-
und Anzeigeeinheit sehr erleichtert.

Der Anschluss der Bedieneinheit an einen PC ermdglicht eine benutzerfreundlichere Geratebe-
dienung mit zusatzlichen Funktionen.

Mit der Software SUPREMA Manager kénnen die Konfiguration und Parametrisierung mehrerer
SUPREMA Systeme erstellt und verwaltet werden. Naheres siehe gesonderte Gebrauchsanlei-
tung fur SUPREMA Manager.

Sowohl das PC-Programm als auch das SUPREMATouch System nutzen grafische Benutzer-
oberflachen. Die Eingabefelder werden, soweit wie méglich, als Auswabhlfelder dargestellt, und es
werden alle bekannten Eingaben angezeigt.

Bedienmenii

Das Bedienmenl ist in vier Untermenis aufgeteilt:

*+ Messen
+ Einstellungen
*  Wartung

» Diagnose

Diese Untermenus kénnen durch Antippen des entsprechenden Menlpunkts ausgewahlt werden.
Nach dem Start des Systems wird automatisch das Untermeni Messen aktiviert.

Wenn ein anderes Menu aktiv ist und fur 3 Minuten keine Bedieneraktivitat erfolgt, kehrt das
System zum Unterment ,Messen® zurlick. Bei einem Alarm wird das Untermeni ,Messen® auto-
matisch aktiviert.

Zugangsberechtigung

In den verschiedenen Fenstern kédnnen Gber den Bertihrungsbildschirm Daten angezeigt und
eingegeben sowie bestimmte Aktionen eingeleitet werden (z. B. Start eines Kalibriervorgangs).
Fir die Bearbeitung von Elementen oder die Einleitung von Aktionen ist jedoch eine Zugangsbe-
rechtigung erforderlich. Dazu ist das Passwort der erforderlichen Stufe einzugeben oder, wenn
vorhanden, ein Schlisselschalter zu betéatigen.

Es sind drei Benutzergruppen mit verschiedenen Passwortstufen definiert:

*  Wartung

» Parametrisierung

» Konfiguration

Access Control
Flease enter at least the
FARAMETERIZING PASSWORD

or turn the key switch,

Fassword:

Cancel

Abb. 4 Zugangskontrolle

Wenn der Benutzer einen Wert andern oder auf eine Schaltflache tippen méchte und die erforder-
liche Berechtigung noch nicht erteilt wurde, muss das entsprechende Passwort im Popupfenster

SUPREMATouch



3.3

Systembedienung

eingegeben oder der Schlisselschalter betétigt werden. Die Passwortberechtigung bleibt
wirksam, bis der Messmodus durch Benutzereingabe oder automatisch nach 3 Minuten ohne Akti-
vitat oder bei einem Alarm aktiviert wird.

Wenn ein Benutzer mit Anderungsberechtigung beim PC angemeldet ist und langer als 5 Minuten
keine Daten zwischen dem PC und dem SUPREMATouch-System ausgetauscht wurden, erlischt
die Passwortberechtigung automatisch.

Solange der SUPREMA Manager mit dem SUPREMATouch verbunden ist, kénnen
Einstellungen nicht gleichzeitig tber MDO verandert werden.

Das System wird mit dem Standardpasswort AUER fiir alle drei Passwortstufen ausgeliefert. MSA
empfiehlt, beim ersten Zugriff auf das SUPREMATouch die Passworter zu andern.

In den Untermenis Messen und Diagnose werden Daten nur angezeigt und es ist keine Pass-
wortzugangskontrolle erforderlich.

Passwortidnderung

Das Passwort muss mindestens vier Zeichen und maximal acht Zeichen lang sein. Es kann jedes
Zeichen aus dem ASCI-Zeichensatz verwendet werden. Das Passwort unterscheidet Grof3- und
Kleinschreibung.

Wenn Uberhaupt kein Passwort gewinscht ist, kann das Passwort geléscht werden, indem statt
eines neuen Passworts nichts eingegeben wird. Die Berechtigung kann dann nur durch den
Schlusselschalter erlangt werden. In diesem Fall erscheint eine zusatzliche Sicherheitsabfrage
mit der Warnung, dass die Zulassung des Systems bei unberechtigten Anderungen erlischt.
Zur Anderung eines bestehenden oder zur Erstellung eines neuen Passworts gehen wie folgt
vorgehen:

(1) Im Menu Einstellungen/System das entsprechende Passwort-Feld auswahlen.
Das bestehende Passwort eingeben bzw. den Schliisselschalter betétigen.

(2) Nach Eingabe des Passworts oder Bedienung des Schliisselschalters das Fenster mit der
OK-Schaltflache verlassen. Wenn der Schllsselschalter bedient wurde, kann er nach
Verlassen des Passwort-Fensters wieder losgelassen werden.

(3) Im Menu Einstellungen/System in den Feldern Passwort und Bestétigung das neue Pass-
wort eingeben.

(4) Das neue Passwort mit OK bestatigen.

Zum Ersetzen eines vergessenen Passworts kann ein Ubergeordnetes Passwort einge-
geben werden. Wurde auch das aktuelle Passwort fiir die Parametrierung vergessen,
kann durch Betatigen des Schliisselschalters ein neues Passwort eingegeben werden.
Ist kein Schlisselschalter zum Schlief3en vorhanden, die Klemmenkontakte 1 (GND)
und 2 (PSW) auf dem MST-Modul mit einer Drahtbriicke verbinden, wenn diese
gefahrlos zuganglich sind.

Infobereich
In der oberen rechten Bildschirmecke befindet sich ein Infobereich. In diesem Bereich werden

Statusinformationen durch Symbole angezeigt.
Symbol Bedeutung

Die Passwortberechtigung ist nicht wirksam. Der Benutzer kann die Einstellungen im
aktuellen Fenster nicht andern.

Die Passwortberechtigung ist wirksam. Der Benutzer kann die Einstellungen im aktu-
ellen Fenster andern.

Ein Benutzer mit Anderungsberechtigung wird mit einem PC angemeldet. Am MDO
kénnen keine Anderungen vorgenommen werden.

E &=

Weitere Informationen sind mit dem folgenden Symbol gekennzeichnet:

SUPREMATouch
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Symbol Bedeutung

E| Eine SD-Karte ist eingelegt und kann von der SUPREMA verwendet werden.
Eine neue Konfiguration wurde gespeichert und wird nach einem Neustart gliltig.

Menii ,,Messen*
Wenn die Systemkonfiguration erfolgreich abgeschlossen wurde, wird nach dem Start des
Systems automatisch das Menl Messen angezeigt.

e

Liste - -
LEDs g_gggg Untelrfenster
SEEE - Liste
Messen @ - . Info
n ¢ Diagramm
Balken WH
» Versorgung
Gruppen QE

Fur die Anzeige von Messwerten kann zwischen verschiedenen Anzeigetypen gewahlt werden:
» Liste (Standard nach dem Start)

+ Balken
 LEDs
* Gruppen

Angezeigte Mess- und Zustandswerte werden einmal pro Sekunde aktualisiert.

Im Gegensatz zu den Sammelalarm-LEDs auf der MDO-Frontplatte werden die Alarme und
Stérungen auf dem Berlhrungsbildschirm nicht blinkend angezeigt.

Wenn der Benutzer sich im Fenster Liste, Balken oder LEDs befindet und 60 Sekunden lang auf
keine Taste tippt, wird im Fenster automatisch ein Bildlauf durchgeflihrt (alle flinf Sekunden eine
Seite).

(1) Zum manuellen Blattern durch die Liste die Pfeilschaltflachen in der linken unteren Ecke des
Fensters verwenden oder halten die Liste gedriickt halten und verschieben.

Bei allen Anzeigetypen ist es moglich, manuell zwischen den verschiedenen Anzeigemodi fir die
gemessenen Daten umzuschalten. In einem Modus werden alle Eingdnge angezeigt, in den
anderen Modi nur die Eingange im Alarm- oder Stérungszustand.

(2) Zum Umschalten zwischen den Modi auf das Glocken- oder Zeichensymbol in der rechten
unteren Ecke des Messfensters tippen.

Wenn einer dieser Auswahimodi ausgewéhlt wurde, besitzt das entsprechende Symbol
einen blauen Hintergrund. In diesem Bereich werden aulSerdem die Anzahl der Messstellen
im Alarm- und Stérungszustand und der aktuell als Informationsquelle ausgewéhlte CAN-
Bus, A oder B, angezeigt.

Es ist méglich, den CAN-Bus durch Tippen auf das Symbol CAN umzuschalten. Wenn der CAN-
Bus manuell ausgewahlt wurde, besitzt das Symbol CAN einen blauen Hintergrund. Wurde der
CAN-Bus automatisch ausgewahlt, besitzt das Symbol CAN einen griinen Hintergrund.
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Modi

Modus Anzeige Anzeigt durch

In diesem Modus werden alle gemessenen Eingange im

Alle Eingédnge System angezeigt. Die Eingénge sind nach ihrer Eingangs- .
nummer angeordnet.

Wenn kein Alarm ausgeldst wurde, verhalt sich dieser Modus

wie der Modus Alle Eingénge.

Sobald Alarme ausgel6st wurden, werden nur die Eingdnge mit
Alarm angezeigt. Sie sind nach dem Zeitpunkt der Alarmaus-
I6sung sortiert.

Befindet sich keine Messstelle im Stérungszustand, verhalt sich
dieser Modus wie der Modus Alle Eingénge.
Sobald sich mindestens ein Eingang im Stérungszustand .

befindet, werden nur die Eingange im Stérungszustand ange-
zeigt. Sie sind nach ihrer Eingangsnummer angeordnet.

Alarmein-
gange

Stoérungsein-
gange

Stromversorgungsanzeige

Die Stromversorgungsanzeige gibt einen schnellen Uberblick tiber den aktuellen Zustand der
Stromversorgung des Systems.

Abb. 5  Stromversorgungsanzeige

Beim Tippen auf die Stromversorgungsanzeige erscheint ein Fenster mit Informationen uber die
Messwerte der Transmitter- / Detektor-Eingangsknoten.

Die 3 verschiedenen Stromversorgungen werden mit 3 verschiedenen Symbolen angezeigt.

Stromversorgung Symbol

Extern
Intern

Batterieversorgung

Status (angegeben durch Hintergrundfarbe)
verbunden, Spannung betragt weniger als

gut. 30 V und mehr als 21 V (bei Batterie tUber = .
22 V)
nicht konfiguriert = .
Stérung = My
SUPREMATouch
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Messdaten

Jedes Element auf der Messliste kann durch Doppeltippen ausgewahlt werden. Ein ausgewahltes
Element wird blau markiert. Durch Doppeltippen auf ein Element im Liste / Balken / LED-Fenster
wird ein Fenster mit zusatzlichen Informationen Uiber das ausgewahlte Element und mit der Option
angezeigt, diesen Eingang zu verriegeln, zu quittieren oder zurlickzusetzen. Tippen auf das
dargestellte Diagramm vergréRert das Diagramm auf BildschirmgroéRe. Erneutes Tippen verklei-
nert es wieder.

Tag: MEOOS
W arking: D-7600
Serial Mo 1234

Install. Area: Fump &

“Walue: Status:
CAN A 51.2 % LEL 123 AL
AN E: 51.2 % LEL 122 AL

‘f

.
=2dh =22R =20R -T8R -TBR -Tdh -T2R -T0R SR BR 9h -Zh

Feset [nhikit Eack Acknl,

Abb. 6  Messdaten

Mit der Reset-Taste kdnnen die Alarme lokal zuriickgesetzt werden. Wenn der angeschlossene
Detektor per Fernzugriff zurlickgesetzt werden kann, fragt das System, ob die Ricksetz-Anfrage
an den Melder weitergeleitet werden soll.
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Listenfenster
In diesem Fenster werden die aktuellen Eingangsdaten als Textliste angezeigt.

Yalue
ZMF 2 0.0% LEL Weasure
AMP 3 0.0% LEL Measure
S 4 0.00% LEL Weasure
SMPO0S 51.0% LEL 123 AL
BMF & 0.0% LEL WMeasure
fMP 7 0.0% LEL Measure
g2Ms 8 0.0% LEL Measure

Abb. 7  Listenanzeige (mit einer Messstelle im Alarmzustand)

Die folgenden Eingangsdaten werden in dieser Anzeige angezeigt:

Die Nummer des gemessenen Eingangs im System. Diese Nummer wird durch die
Systemkonfiguration definiert.

Tag Kundendefinierte Eingangsbeschreibung.
Numerischer Wert und Maleinheit.

Die Messwerte werden in Intervallen von 1 Sekunde angezeigt, solange sie sich
innerhalb des Messbereichs befinden. Bei Uberschreiten des Messbereichs wird der
hochste erreichte Wert beibehalten.

Bei einer Signalstérung oder Alarmunterdriickung (wahrend der Einlaufphase
bestimmter Sensortypen) werden statt des Messwertes Striche angezeigt.

Aktueller Status des Eingangs. Der Status wird jede Sekunde aktualisiert.

Folgende Daten kdnnen angezeigt werden:

* Messen

» Kalibrieren (Messstelle im Kalibriermodus)

» Verriegelung (Messstelle verriegelt)

+ Uberschreitung (Messbereichsiiberschreitung)

» Signalstérung (Messbereichsunterschreitung oder fehlender Wert)
Status . Systemfehler (MDO konnte Messwert nicht abrufen)

* ,VE-Fehler (Voreinstellungsfehler)

+ Fir bestimmte Sensortypen kann Text fur besondere Zusténde definiert werden.
Diese sind mit ,F:“ gekennzeichnet: (z.B. ,F:OptikErr").

» unterdriickt (Alarm wahrend der Einlaufphase bestimmter Sensortypen unter-
driickt)

*+ Alarme 1, 2,3 und 4
» Frei (Messstelle wurde nicht parametrisiert)

Nr.

Wert

SUPREMATouch
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LED Display

In diesem Fenster werden die Statuswerte der Eingange als LEDs angezeigt. Unter jeder LED-
Spalte ist die entsprechende Eingangsnummer angegeben. Bei redundanten Systemen werden
die Informationen fiir jeden CAN-Bus getrennt angezeigt.

» LED aus (grau): nicht verriegelt, kein Alarm, keine Stérung

» LED an: verriegelt, Alarm, Stérung

Wenn ein Eingang nicht konfiguriert ist, werden in der betreffenden Spalte keine LEDs angezeigt.

™| Measure gRERE

Inhibit
4th Al
ard A,
2nd Al
15t Al

Failure

2 3 4 5

Abb. 8 LED Display

(93]
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Balkenanzeige

In dieser Anzeige werden die Messwerte als vertikale Balken angezeigt, wobei der jeweilige
Balken den relativen Messwert eines Eingangs in Bezug auf den Messbereich darstellt. Als
Wertebereich kénnen 0 bis 100 % des Messbereichs angezeigt werden.

In jedem Balken wird die entsprechende Eingangsnummer angezeigt.

Abb. 9  Balkenanzeige

Messwerte werden als vollflachige Balken angezeigt. Im fehlerfreien Betrieb ohne Alarme sind die
Balken grau. Durch einen Alarm wird die Farbe des entsprechenden Balkens in Rot geandert. Bei
einer Statusmeldung flr einen Eingang wird der Balken nur als Kontur mit einem Kennbuchstaben
fur den Status angezeigt.

Buchstabe Bedeutung

Verriegelung

Kalibrierung lauft

Stérung (Messbereichsunterschreitung, fehlender Messwert)

Messbereichsiiberschreitung (Uberschreitung)

O oMol

Alarm unterdrickt (wahrend der Einlaufphase bestimmter Sensortypen)

Wenn ein Eingang nicht konfiguriert ist, wird in der betreffenden Spalte kein Balken angezeigt.
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Gruppeninformation

Jedes Element auf der Gruppenliste kann durch Tippen ausgewahlt werden. Ein ausgewahltes
Element wird blau markiert. Durch Doppeltippen auf ein Element wird ein Fenster mit zusatzlichen
Informationen Uber das ausgewahlte Element und mit der Option angezeigt, alle Messstellen
dieser Gruppe zu entriegeln, zu quittieren oder zuriickzusetzen.

Tao: Cracker 4

Marking: Section 21

[nhikit;

Events:

Gruppenansicht
In diesem Fenster wird der Status einer jeden Gruppe von Messstellen als Textliste angezeigt.

v ¥

Die folgenden Statusinformationen werden in dieser Anzeige angezeigt:

Die Nummer der Gruppe im System. Diese Nummer wird im System festgelegt und
Nr. . N

kann durch den Benutzer nicht gedndert werden.
Tag Kundendefinierte Gruppenbeschreibung.
n. Al. Anzahl der Messstellen in dieser Gruppe, in welchen Alarm Nummer n ansteht.
Fail Anzahl der Messstellen in dieser Gruppe, in welchen eine Signalstérung ansteht
(Stérung) oder die unterdrickt werden.
Inh. . Anzahl der verriegelten oder im Kalibriermodus befindlichen Messstellen in dieser
(Verriege-

lung) Gruppe.

SUPREMATouch 28



Eingabe von Systemparametern

Eingabe von Systemparametern

Mit dem TFT-Touchscreen werden Daten fiir die Bearbeitung ausgewahlt oder Daten einge-
geben. Im oberen Teil des Bildschirms befindet sich ein Brotkrumen-Mend, in dem ein Element
durch einfaches Antippen ausgewahlt werden kann. Antippen eines weiteren Elements verlasst
das aktuelle Element und kehrt zur zugehérigen Menlebene zurlck. Antippen des Haussymbols
fuhrt zum Hauptmenii zurtick. Jede Meniiebene wird durch eine Maske mit verschiedenen
Symbolen fir jede Meniieingabe dargestellt, die durch Antippen ausgewahlt werden kann.

mhﬂeasuring Foints -[n

Measuring Foint: |5

|°8er‘|sor Data| Alarms Froperties

[nhibit Input;

[nhikit Outputs:;

Latch Owverflow: v
Zero Band. 201 %0

Zance

Abb. 10 Mendiliste und Eingabe

Alle Steuerelementtypen werden durch einfaches Antippen verwendet. Die folgenden Typen von
interaktiven Steuerelementen stehen zur Verfliigung:

Schaltflachen

Mit Schaltflachen werden Aktionen ausgeldst. Sie werden durch Antippen ausgeldst.
Auswahlfelder

[Test Gas:  Methane

Auswabhlfelder enthalten eine Liste moglicher Werte, die ausgewahlt werden kénnen. Durch
Antippen eines Elements werden in einem neuen Fenster alle verfigbare Werte angezeigt. Zur
Auswabhl eines neuen Werts auf den Wert tippen und dann auf die Schaltflache OK.

hoice

ydrogen sulfide
sobutyl acetate
et Fetrol JF 1
et Petrol IF 2
FG

ethanol
ethyl acrylate
ethyl butyl ketone

Cancel

Abb. 11 Auswahlfenster
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Zahlenfelder
[Test Gas: | 50.00 % LEL|

Zahlenfelder kdnnen ganze Zahlen oder Dezimalzahlen enthalten, die geandert werden kénnen.
Durch Antippen des Felds wird ein neues Fenster geéffnet, in dem ein neuer Wert eingegeben
werden kann. Zum Speichern eines neuen Werts auf die Schaltflache OK tippen. Ein Wert kann
nicht gespeichert werden, wenn er sich nicht in dem durch die Werte min und max angegebenen
Bereich befindet.

2

0,00

mim; 0,000
max: 1000

Abb. 12 Zahleneingabe

Durch Antippen der Schaltfliche LOSCHEN wird die eingegebene Zahl geldscht. Durch Antippen
der Schaltflache X1 wird die letzte Ziffer geldscht.

Textfelder

ITag: MPOOS |

Textfelder kbnnen Zahlen, Buchstaben und Sonderzeichen enthalten, die vom Bediener geandert
werden kénnen. Durch Antippen des Felds wird ein neues Textbearbeitungsfeld aufgerufen. Zum
Speichern des Textes auf die Schaltflache OK tippen.

MFOOT |

e[ el= T T o ]e

AETo[Fla s [ e[

BEGI GG D
=

Abb. 13 Textbearbeitungsfeld

Das neue Zeichen wird immer an der durch den Cursor angegebenen Position eingefiigt. Zum
Andern der Cursorposition auf die gewlinschte neue Position tippen. Durch Antippen der Taste
<X] wird das Zeichen vor dem Cursor geldscht.
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Anzeigefelder

|Status: protected |

Anzeigefelder zeigen Informationen an, die nicht gedndert werden kdnnen. Sie dndern sich beim
Antippen nicht.

Kontrollkastchen

new Alarm: |

Kontrollkastchen stellen Optionen dar, die aktiviert oder deaktiviert werden kénnen. Durch
Antippen des Kastchens wird zwischen dem Zustand ,Aktiviert* und ,Deaktiviert gewechselt.
In einem aktivierten Kontrollkastchen wird ein Kreuzchen angezeigt. Ein deaktiviertes Kontroll-
kastchen ist leer.

Listen

Date Time Type of gas

J05/07ME5 1447 |Air

S05/071514.48 Methane S0.0
TOSOTA ST 449 Methane S0.0
Ahir 0.00

Abb. 14 Liste

In Listen werden Informationen angezeigt. Es kdnnen keine Parameter eingegeben werden. Zum
Blattern durch eine Liste die Bildlaufleiste verwenden oder auf die Liste driicken und sie in die
gewinschte Richtung ziehen (auf/ab oder links/rechts).

In einigen Listen (z. B. Liste System-Ereignisse) kdnnen durch Doppeltippen auf das ausgewahite
Element zusatzliche Informationen zu diesem Element angezeigt werden.
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41 Meni ,Einstellungen®
Uber das Menu Einstellungen kann der Bediener Parameter fuir Sensoreingdnge und Relaisaus-
gange sowie andere Systemparameter einstellen. Die Daten kdnnen zwar abgefragt und ange-
zeigt werden, Anderungen und das Auslésen von Aktionen sind aber nur nach Eingabe des
Passworts fur die Parametrisierung oder der Betatigung des Schlisselschalters méglich. Die
Menustruktur ist wie folgt:

* Information

9 + Sensordaten
Messstellen gD E + Relais
- * Alarme
» Eigenschaften
Relai a » Information
o ° a elaisaus- o .
coees ST SR EPT [ e
9ang 8@ o
- + Information
o 5
Einstel 000 ruppen gb% + Messstellen
lungen
9" goCoo
Schaltein- gp ]
gange g
+ Eigenschaften
‘I] f ¢ Module
Konfiguration [l * Messstellen
aoooo * Relaisausgénge

+ Schalteingange
* Analogausgange
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Passworter I.
BI
Anzeige %
TN
Uhrzeit @
TCP/IP %
Hauptpara-
meter
(L]
Abmessungen [T
(Lanx |
Statustexte @
system 3]
) ystem
20080
Einstel gOgg b 4 Lin. Tabellen >
lungen B0 /00 '

Sensoren II[lII
Gasnamen ,

Zuordnung @

Belegung

SD-Karte

Drucker é

ALLLLL
SD

Protokoll

Status o
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4.1.1 Menii Ein- und Ausgénge

4111 Maske Messstellen

In diesem Fenster werden alle Parameter angezeigt, die einen Sensoreingang beschreiben.
Eingangsparameter kdnnen hier angezeigt und geandert werden.

Das Fenster ,Messstellen” ist in vier Unterfenster unterteilt:

* Information

» Sensordaten
* Alarme
» Eigenschaften

Measuring Foint. 5

Information |Sensor Data | Alarms F"ropeo

Tag: M EFODS
Marling: S47k
Sensor Ser, Mo, 1234
Install. Area: Fump S

I IR I Cancel m-

Abb. 15 Einstellung der Messstellen

Im Folgenden werden die Funktionen der einzelnen Fensterbereiche und Schaltflachen
beschrieben. Die zuerst beschriebenen Felder sind in allen Unterfenstern identisch.

Alle Parameteranderungen, die mit den im Folgenden beschriebenen Fensterbereichen
vorgenommen werden, beziehen sich auf die in diesem Feld ausgewahlten Eingange.

Feld Feldtyp Funktion

Liste aller konfigurierten Sensoreingange.

Wenn ein noch nicht eingerichteter Eingang angezeigt wird,
bleiben die Einstellungen von der letzten Eingangseinstellung
oder es werden Standardwerte als vorlaufige Einstellungen fur
die Eingabe in bestimmte Felder verwendet. Dieses Feld kann

Messstelle Auswahlfeld ohne Schliisselschalter oder Passwort aufgerufen werden,
wenn ein Eingang eingegeben wurde, fur den bereits Eingangs-
parameter eingerichtet wurden. Wird eine bisher nicht verwen-
dete Zahl eingegeben, ist eine Autorisierung durch Passwort
oder Schlisselschalter erforderlich.

Information,

Sensordaten, . Diese Schaltflache driicken, um das entsprechende Unter-

Schaltflache

Alarme und fenster anzuzeigen.
Eigenschaften

Auf diese Schaltflache tippen, um die in allen Unterfenstern fir
den ausgewahlten Eingang eingegebenen Einstellungen zu
Ubernehmen. Nach Antippen der Schaltflache werden die Para-
meter unverziglich auf ihre Giiltigkeit Gberprift. Wenn die Para-
meter gliltig sind, werden sie Teil des Parametersatzes fir das
System. Sind sie ungliltig, wird eine Warnung angezeigt.

OK Schaltflache
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Feld Feldtyp

Abbrechen Schaltflache

Auto Schaltflache

Unterfenster Sensordaten

Eingabe von Systemparametern

Funktion

Auf diese Schaltflache tippen, um die in allen Unterfenstern fir
den ausgewahlten Eingang eingegebenen Einstellungen zu
verwerfen.

Mit dieser Schaltflache werden manche Felder mit Daten gefiillt,
die automatisch erkannt werden (also Auslesung tber HART).
Die Auto-Schaltflache muss in jedem Unterfenster separat
gedrickt werden.

Das Unterfenster Sensordaten enthalt Einstellungen fir den Sensor am ausgewahlten Eingang.

m Measuring Foints

Measuring Foint: |5

Sensor Type:
Fange/Dimension:  O-
Meas, Gas Methane

Zero Gas  |Ar
Test Gas:  Methane

Information Sensor Data| Alarms |Prope °'|
Series 47K-FREF

o

21}

100 % LEL
Walie
11
12

Abb. 16 Unterfenster ,Sensordaten“

Feld

Sensortyp

Bereich

Abmessungen

Mess- Gas

Nullgas

(Nullgas-)Ventil-
nummer

Feldtyp

Auswahl,
standard-
mafig leer

Auswahl,
Standard-
wert: 100

Auswahl,
Standard-
wert:
%UEG

Auswahl,
standard-
mafig leer

Auswahl,
standard-
mafig leer

Auswahl,
standard-
mafig leer

Funktion

Enthalt eine Liste der unterstitzten Eingabegeratetypen.
Geratetyp einstellen, der flr den ausgewahlten Eingang
verwendet wird.

Enthalt eine Liste unterstutzter Messbereiche.

Fir den ausgewahlten Eingang giiltigen Messbereich
einstellen.

Enthalt eine Liste unterstitzter Messeinheiten.
Mafeinheit fiir den ausgewahlten Eingang einstellen.

Enthalt eine Liste unterstitzter Gase.

Das Gas einstellen, das mit dem Sensor fir den ausgewahlten
Eingang gemessen wird.

Enthalt eine Liste von Nullgasen, mit denen der Nullpunkt der
Gassensoren kalibriert wird.

Das Nullgas einstellen, mit dem der Gassensor fur den ausge-
wahlten Eingang kalibriert wird.

Enthalt eine Liste verfiigbarer Ausgange, die als Nullgas-Venti-
lausgange verwendet werden kdnnen.

Dieses Ventil wird bei der Kalibrierung des Eingangs
verwendet. Wenn kein Ventil verwendet werden soll, frei
wahlen.
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Feld Feldtyp Funktion
Enthalt eine Liste unterstitzter Priifgase, mit denen der Probe-

.. Auswahl, gaswert der Gassensoren kalibriert wird.
Priifgas standard- Das Priif instell it dem der S Ahit
maRig leer as Prufgas einstellen, mit dem der Sensor am ausgewahlten

Eingang kalibriert wird.
Enthalt eine Liste verflgbarer Ausgange, die als Prifgas-Venti-
Auswahl, lausgénge verwendet werden kdnnen.

Prifgas-)Ventil-
(Prufgas-)Venti standard-  Dieses Ventil wird bei der Kalibrierung des Eingangs

nummer maRig leer verwendet. Wenn kein Ventil verwendet werden soll, frei
wahlen.
Mit dieser Schaltflache werden manche Felder mit Daten gefilllt,
Auto Schalt- die automatisch erkannt werden (also Auslesung uber HART).
flache Die Auto-Schaltflache muss in jedem Unterfenster separat

gedruckt werden.

Unterfenster Alarme
Alarme kénnen selbsthaltend oder nicht selbsthaltend sein (siehe auch Untermeniu Messstellen).

Nicht selbsthaltende Alarme:

Wenn ein Signal die Alarmschwelle Uberschreitet, wird ein neuer Alarm ausgeldst und die
entsprechende LED blinkt mit einer Frequenz von 0,5 Hz. Das Drucken der Taste ACKNL (Quit-
tierung) bewirkt, dass die LED in Dauerlicht ibergeht. Wenn das Signal unter der Alarmschwelle
liegt, erlischt die LED unabhangig davon, ob der Alarm quittiert wurde. Die Taste RESET hat fur
nicht selbsthaltende Alarme keine Auswirkung.

Selbsthaltende Alarme:

Wenn ein Signal die Alarmschwelle Uberschreitet, wird ein neuer Alarm ausgel6st und die
entsprechende LED blinkt mit einer Frequenz von 0,5 Hz. Das Driicken der Taste ACKNL (Quit-
tierung) bewirkt, dass die LED in Dauerlicht Gbergeht. Wenn das Signal nicht mehr die Alarm-
schwelle Uberschreitet, bleibt die LED im Dauerlicht, wenn der Alarm quittiert wurde, oder im
Blinkzustand, wenn der Alarm nicht quittiert wurde. Wenn das Signal nicht mehr die Alarm-
schwelle Uberschreitet und der Alarm quittiert wurde, erlischt die LED bei Drlicken der Taste
RESET. Wenn das Signal weiterhin die Alarmschwelle Uberschreitet, hat das Driicken von
RESET keine Auswirkung.

Im Unterfenster Alarme kénnen Parameter flr bis zu vier Alarmstufen fir den ausgewahlten
Eingang eingerichtet werden. Fir jeden Alarm kann ein Grenzwert eingestellt werden, um ihn bei
einem steigenden oder fallenden Eingangssignal auszulésen. Darlber hinaus kdnnen Relaisaus-
gange ausgewahlt werden, die bei einem Alarm geschaltet werden. Fur jeden Alarm kénnen
haltende oder nicht haltende Parameter eingestellt werden.

Measuring Foint: |5

Information Sensor Data| Alarms |Prope °'|

Upper Latched Lirmnit Felay
1st Alarm: 20.00% LEL
2nd Alarmiv 30.00% LEL

2rd Alarm: " W 40,00% LEL
dth Alarm: v W 50,00% LEL

I Ik I Cancel

Abb. 17 Unterfenster ,Alarme*

SUPREMATouch



Feld

Uber (stei-
gender/
fallender
Alarm)

SH (Selbst-
haltend)

Grenzwert

Relais

Auto

Feldtyp

Kontrollkast-
chen, standard-
maRig aktiviert

Kontrollkast-
chen, standard-
maRig nicht
aktiviert

Dezimalzahl,
der Messbe-
reich ist ein
ausgewahlter
Bereich von
Messstellen;
standardmafig
20, 30, 40, 50

Auswahl, stan-
dardmaRig
geldéscht

Schaltflache

Unterfenster Eigenschaften
Das Unterfenster ,Eigenschaften enthalt Verhaltensdaten zum ausgewahlten Eingang.

Measuring Foint, |5

Eingabe von Systemparametern

Funktion

Fur jeden Alarm wird mit diesem Kontrollkastchen eingestellt,
ob der Alarm bei steigendem oder fallendem Signal ausgelost
wird. Ist dieses Kontrollkéstchen aktiviert, handelt es sich um
einen steigenden Alarm, anderenfalls um einen fallenden
Alarm.

Der Alarm ist selbsthaltend, wenn das Kontrollkastchen aktiviert
ist, anderenfalls ist er nicht selbsthaltend.

Dieser Parameter wirkt sich aus auf das Verhalten der LEDs auf
der MDO-Frontplatte, auf die Anzeige im Meni Messen und auf
die Relaisausgange, die einem Alarm zugeordnet sind.

Fir jeden Alarm des ausgewahlten Eingangs kann ein Gren-
zwert eingestellt werden, um ihn entweder bei einem stei-
genden oder einem fallenden Eingangssignal auszulésen.
Dieser Grenzwert kann in einem Bereich von 0 bis zum
Bereichswert eingestellt werden, der im Unterfenster Sensor-
daten festgelegt ist.

Es ist auRerdem mdglich, einen Alarm zu deaktivieren:

Schaltflache Léschen driicken. Ein Hinweisfenster wird ange-
zeigt. Mit OK das Léschen des Feldinhalts bestatigen.

Diese Felder enthalten eine Liste der verfigbaren Relaisaus-
gange. Hier kénnen fur die einzelnen Alarme der ausgewahlten
Messstelle Relaisausgange festgelegt werden, die im Falle
einer Alarmierung gesetzt werden. Nach der Wahl eines Relai-
sausgangs o6ffnet sich das Fenster zur Zuordnung eines Relai-
sausgangs.

Mit dieser Schaltflache werden manche Felder mit Daten gefillt,
die automatisch erkannt werden (also Auslesung tUber HART).
Die Auto-Schaltflache muss in jedem Unterfenster separat
gedrickt werden.

°Ser‘|sor Data Alarms |Properties

[nhikit Input;

Inhikit Outputs:
Latch Chverflow:

Zero Band:

v
200%e

I B0 I Cancel ‘E

Abb. 18 Unterfenster ,Eigenschaften”

SUPREMATouch

37



Feld Feldtyp
Kontrollk&st-
Eingange chen, standard-
verriegeln mafig nicht
aktiviert
Kontrollkast-
Ausgédnge chen, standard-
verriegeln  maRig nicht
aktiviert

Kontrollkast-

Uberschrel- chen, standard-

tung halten ..siq aktiviert
Dezimalzahl,
Bereich von 0 bis

Nullband 50 %o;
StandardmaRig
20 %o

Loschen Schaltflache

41.1.2

Eingabe von Systemparametern

Funktion

Bei Aktivierung kann der ausgewahlte Eingang keine Alarme
ausldsen.

Bei Aktivierung werden bei einem Alarm oder einer Stérung
ausgewadhlter Messstellen die zugeordneten Ausgange
nicht aktiviert!

Bei einer Mehrfachzuordnung (Voting) wird die entsprechende
Messstelle bei der Bewertung des Zustands ignoriert. Bei Akti-
vierung fir mindestens eine der Messstellen blinken sowohl die
Lverriegelungs“-LED auf dem MDO als auch das Sammel-
alarm-Relais ,Verriegelung® mit einer Frequenz von 0,5 Hz.

Bei Aktivierung werden Uberschreitungen gehalten. Diese
Option kann bei passiven Sensoren nicht ausgeschaltet
werden.

Bestimmt die GroRRe eines Fensters um Null, wobei alle Mess-
werte als Null dargestellt werden.

Auf diese Schaltflache tippen, um die Parametrisierung fir den
ausgewahlten Eingang zu l6schen. Standardwerte werden als
vorlaufige Einstellungen verwendet. Die Ldschfunktion kann
nicht verwendet werden, wenn der Eingang kalibriert oder mit
einem Relaisausgang verbunden wird.

Fenster zur Zuordnung eines Relaisausgangs

Dies ist kein Unterfenster des Menus ,Messstellen®, sondern ein unabhangiges Fenster, das nur
Uber das Menu ,Messstellen® erreicht werden kann. Mit ihm werden Relaisausgange dem
Eingang zugeordnet, der im Menu ,Messstellen“ ausgewahlt wurde. Dieses Fenster bietet
aulerdem dieselbe Funktionalitét wie das Fenster Relaisausgénge.

Die oberen drei Zeilen des Menis kdnnen hier nicht aufgerufen werden und werden nur zur Infor-
mation angezeigt. Das Verhalten eines Relaisausgangs ist abhangig von seinen Parameterein-
stellungen und den Einstellungen der entsprechenden Messstellen.

N Measuring Points

Measuring Foint, & W EO0S

Felay: 9 wWoting: |1 4
Tag: FELOCS

Mormal Fur: closed circuit

blinking: newy Alarm:

Foint Based Waoting:

Chan, 1st 2nd  3rd dth Al Fail 0k,

5 W

Abb. 19 Zuordnung von Relaisausgédngen

Im Folgenden werden die Funktionen der einzelnen Fensterelemente beschrieben:
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Alle Parameteranderungen, die mit den im Folgenden beschriebenen Menlelementen
vorgenommen werden, beziehen sich auf den im Relais-Feld ausgewahlten Relaisaus-

gang.

Feld

Relais

Tag

Normallauf

blinkend

Neuer Alarm

Punktbasiertes
Voting

Feldtyp

Auswahl

Text, 10
Zeichen, stan-
dardmaRig leer

Auswahl, stan-
dardmaRig
geschlossener
Kreislauf

Kontrollkast-
chen, standard-
mafig nicht
aktiviert
Kontrollkast-
chen, standard-
mafig nicht
aktiviert
Kontrollkast-
chen, standard-
mafig nicht
aktiviert

Funktion

Enthalt eine Liste aller verfligbaren Relaisausgange. Nach
Auswahl einer Ausgangsnummer wird der Rest des Fens-
ters mit Daten ausgeflillt, wenn bereits Einstellungen flr
diesen Ausgang eingegeben wurden.

Wird die Nummer eines noch nicht konfigurierten Ausgangs
ausgewahlt, so werden die Einstellungen des letzten ange-
zeigten Ausgangs beibehalten und als vorlaufige Einstel-
lungen fiir den neuen Ausgang verwendet. Das erleichtert
das Kopieren der Einstellungen eines Ausgangs in einen
anderen Ausgang. Wenn ein noch nicht konfigurierter
Ausgang angezeigt wird, werden Standardwerte als vorlau-
fige Einstellungen verwendet.

Dieses Eingabefeld kann ohne Schlisselschalter oder
Passwort aufgerufen werden, wenn ein Ausgang ausge-
wahlt wurde, fir den bereits Parameter eingerichtet
wurden. Wird eine bisher nicht verwendete Zahl einge-
geben, ist eine Autorisierung durch Passwort oder Schlis-
selschalter erforderlich.

Beim ersten Offnen enthalt das Feld den letzten Relaisaus-
gang, der im Fenster ,Messstellen“ ausgewahlt wurde.

Kundenspezifische Kennzeichnung fur den ausgewahlten
Relaisausgang eingeben.

Betriebsart flir den ausgewahlten Relaisausgang
einstellen:

» Geschlossener Kreislauf (normal angezogen):
Die Relaisspule ist im alarmfreien Zustand angezogen
und im Alarmzustand abgefallen.

» Offener Kreislauf (normal abgefallen):
Die Relaisspule ist im alarmfreien Zustand abgefallen
und im Alarmzustand angezogen.

Wenn es eingeschaltet ist, blinkt das Relais bei Aktivierung
mit einer Frequenz von 0,5 Hz, bis der Alarm quittiert wird.
Diese Funktion kann nicht mit der Verriegelungsbedingung
kombiniert werden.

Wenn er eingeschaltet ist, kann der gewahlte Relaisaus-
gang durch Bestatigung der gewahlten Zustande auf den im
Eingabefeld Normallauf definierten Status eingestellt
werden, auch wenn die Zustande noch anstehen.

Beim Einschalten erfolgt das Zahlen zum Voting durch
Zahlen der bewirkten Messstellen statt der bewirkten
Zustande.
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Feld

Voting (Alarm-
logik)

Al. 1-4 (1. bis 4.
Alarm)

Fail (Storung)

Verriegelung

Feldtyp

Ganze Zahl,
Bereich von 1
bis zur Anzahl
der gewahlten
Zustande, stan-
dardmaRig 1

Kontrollkast-
chen, standard-
maRig nicht
aktiviert
Kontrollkast-
chen, standard-
mafig nicht
aktiviert
Kontrollkast-
chen, standard-
maRig nicht
aktiviert

Eingabe von Systemparametern

Funktion

Der hier eingegebene Wert gilt fuir die oben beschriebenen
Konfigurationsbedingungen. Optionale Zustandskombinati-
onen (Alarm, Stérung und Verriegelung) kénnen bei der
Konfiguration des ausgewahlten Relaisausgangs erstellt
werden. Der hier ausgewahlte Zahlenwert bestimmt, wie
viele der mit den Kontrollkastchen konfigurierten Bedin-
gungen erflllt sein missen, damit der ausgewahlte Relai-
sausgang geschaltet wird. Die Anzahl der mit den
Kontrollkastchen eingegebenen Bedingungen wird im Feld
neben dem zu konfigurierenden Wert fur ,Voting* ange-
geben.

Folgende Verknipfungsarten konnen auf diese Weise
erstellt werden:

Einzelverkniipfung: (1 aus 1):

Genau eine Bedingung ist festgelegt und 1 ist als Wert fur
»voting“ eingegeben.

Oder-Verkniipfung: (1 aus m)

Mehrere Bedingungen sind festgelegt und 1 ist als Wert fir
,voting“ eingegeben, d. h., wenn eine oder mehrere der
festgelegten Bedingungen erflllt werden, wird der Relai-
sausgang geschaltet. Auf diese Weise kdnnen Parameter
fur einen globalen Alarm oder Sammelalarme eingestellt
werden.

Und-Verknipfung: (m aus m)

Der fur ,Voting“ eingegebene Wert entspricht der Anzahl
der festgelegten Bedingungen, d. h., alle festgelegten
Bedingungen mussen erfiillt sein, damit der Relaisausgang
geschaltet wird.

Voting-Verkniipfung: (n aus m)

Wenn ,m*“ Bedingungen festgelegt wurden und ,,n“ als Wert
fur ,Voting“ eingegeben wurde, wird der ausgewahlte Relai-
sausgang nur geschaltet, wenn ,n“ der ,m“ Bedingungen
erfdllt sind.

Nach jeder Anderung der Voting-Bedingungen wird die
Komplexitat der Alarmlogik gepriift. Wenn ein bestimmtes
Mal Uberschritten ist, wird eine Warnung angezeigt oder
die Anderungen werden schlieRlich abgelehnt.

Einschalten, um die Alarme auszuwahlen, die dazu flhren,
dass fiir den in der Spalte Kanal angezeigten Eingang der
ausgewabhlte Relaisausgang ausgeldst wird.

Beim Einschalten wird der ausgewahlte Relaisausgang
geschaltet, wenn bei dem in der Spalte Kanal angezeigten
Eingang ein Fehler (eine Stérung) auftritt.

Bei Aktivierung wird der ausgewahlte Relaisausgang
geschaltet, wenn der in der Spalte Kanal angezeigte
Eingang verriegelt ist.
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Feld Feldtyp Funktion

Auf diese Schaltflache tippen, um die Einstellungen zu
Ubernehmen, die fir den ausgewahlten Relaisausgang
eingegeben wurden. Nach Antippen der Schaltflache

OK Schaltflache werden die Parameter unverziiglich auf ihre Gultigkeit tGber-
pruft. Wenn die Parameter gliltig sind, werden sie Teil des
Parametersatzes fir das System. Sind sie unguiltig, wird
eine Warnung angezeigt.

Durch Antippen dieser Schaltflache werden die Einstel-
Abbrechen Schaltflache lungen verworfen, die fiir den ausgewahlten Relaisausgang
eingegeben wurden.

Durch Antippen dieser Schaltflaiche werden alle Parameter
fir den ausgewahlten Relaisausgang geléscht. Der
Ausgang wechselt dann wieder in den Zustand, in dem er
sich vor der ersten Einrichtung befand.

Loschen Schaltflache

4113 Maske Relaisausgéange

Parameterwerte flir Relaisausgange kénnen hier angezeigt und geandert werden.

Die Funktionen des Fensters ahneln denen des im vorhergehenden Abschnitt beschriebenen
Fensters zur Zuordnung von Relaisausgédngen. Dort wurde von einem bestimmten Eingang aus
eine Verbindung zu einem Relaisausgang hergestellt. In diesem Menu werden die Einstellungs-
bedingungen von einem bestimmten Relaisausgang aus konfiguriert.

Das Verhalten eines Relaisausgangs ist abhangig von seinen Parametereinstellungen und den
Einstellungen der entsprechenden Messstellen.

™ Inputs & Cutputs GREETReNE
Felay: 13 woting: |1 2

Information Sensor conn. |Relay conn.
Chan. 1st 2nd  3rd 4th Al Fail  Inh.

Cancel

Abb. 20 Relaisausgang

Das Fenster Relaisausgange ist in drei Unterfenster unterteilt:
* Information

» Sensoranschliisse

* Relaisanschlisse

Im Folgenden werden die Funktionen der einzelnen Fensterbereiche und Schaltflachen
beschrieben. Die zuerst beschriebenen Felder sind in allen drei Unterfenstern identisch.

Alle Parameteranderungen, die mit den im Folgenden beschriebenen Menuelementen
vorgenommen werden, beziehen sich auf den im Relais-Feld ausgewahlten Relaisaus-

gang.
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Feld

Relais

Voting
(Alarmlogik)

Feldtyp

Auswahl

Ganze Zahl

Eingabe von Systemparametern

Funktion

Enthalt eine Liste der verfligbaren Relaisausgange. Da die ersten
8 Relaisausgange des Systems fest den Sammelmeldungen
zugeordnet sind, ist der erste konfigurierbare Relaisausgang
Ausgang Nr. 9.

Nach Auswahl einer Ausgangsnummer wird der Rest des Fens-
ters mit Daten ausgeflllt, wenn bereits Einstellungen fir diesen
Ausgang eingegeben wurden. Dieses Eingabefeld kann ohne
Schlisselschalter oder Passwort aufgerufen werden, wenn ein
Ausgang ausgewahlt wurde, flr den bereits Parameter einge-
richtet wurden. Wird ein bisher nicht verwendeter Ausgang ausge-
wahlt, ist eine Autorisierung durch Passworteingabe oder
Schlusselschalter erforderlich. Wenn ein noch nicht konfigurierter
Ausgang angezeigt wird, werden Standardwerte als vorlaufige
Einstellungen fiir die bestimmten Felder verwendet. Das erleich-
tert das Kopieren der Einstellungen eines Ausgangs in einen
anderen Ausgang.

Der hier eingegebene Wert gilt fiir die oben beschriebenen Konfi-
gurationsbedingungen. Optionale Zustandskombinationen
(Alarm, Stérung, Verriegelung, Kalibrierung, Unterdriickung)
koénnen bei der Konfiguration des ausgewahlten Relaisausgangs
erstellt werden. Der ausgewahlte Zahlenwert bestimmt, wie viele
der mit den Kontrollkastchen konfigurierten Bedingungen erfiillt
sein mussen, damit der ausgewahlte Relaisausgang geschaltet
wird. Die Anzahl der mit den Kontrollkastchen eingegebenen
Bedingungen wird im Feld neben dem zu konfigurierenden Wert
fur ,Voting“ angegeben.

Folgende Verknipfungsarten konnen auf diese Weise erstellt
werden:

Einzelverkniipfung: (1 aus 1):

Genau eine Bedingung ist festgelegt und 1 ist als Wert fiir ,Voting®
eingegeben.

Oder-Verkniipfung: (1 aus m)

Mehrere Bedingungen sind festgelegt und 1 ist als Wert fiir
,voting“ eingegeben, d. h., wenn eine oder mehrere der festge-
legten Bedingungen erfiillt werden, wird der Relaisausgang
geschaltet. Auf diese Weise kbnnen Parameter fUr einen globalen
Alarm oder Sammelalarme eingestellt werden.
Und-Verkniipfung: (m aus m)

Der fiir ,Voting”“ eingegebene Wert entspricht der Anzahl der fest-
gelegten Bedingungen, d. h., alle festgelegten Bedingungen
mussen erflllt sein, damit der Relaisausgang geschaltet wird.
Voting-Verkniipfung: (n aus m)

Wenn ,m“ Bedingungen festgelegt wurden und ,n“ als Wert fiir
,voting“ eingegeben wurde, wird der ausgewahlte Relaisausgang
nur geschaltet, wenn ,n“ der ,m“ Bedingungen erfiillt sind.

Nach jeder Anderung der Voting-Bedingungen wird die Komple-
xitat der Alarmlogik geprift. Wenn ein bestimmtes Mafl} iber-
schritten ist, wird eine Warnung angezeigt oder die Anderungen
werden schlieBlich abgelehnt.
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Feld

OK

Abbrechen

Loschen

Feldtyp

Schaltflache

Schaltflache

Schaltflache

Eingabe von Systemparametern

Funktion

Auf diese Schaltflache tippen, um die Einstellungen zu Uber-
nehmen, die flr den ausgewahlten Relaisausgang eingegeben
wurden. Nach Antippen der Schaltflaiche werden die Parameter
unverzuglich auf ihre Glltigkeit Uberprift. Wenn die Parameter
gultig sind, werden sie Teil des Parametersatzes flr das System.
Sind sie ungultig, wird eine Warnung angezeigt.

Durch Antippen dieser Schaltflache werden die Einstellungen
verworfen, die fir den ausgewahlten Relaisausgang eingegeben
wurden.

Durch Antippen dieser Schaltfliche werden alle Parameter fir
den ausgewahlten Relaisausgang geldscht.

Der Eingang wechselt dann zurtick in den Zustand, den er vor der

ersten Einrichtung hatte. Als vorlaufige Einstellungen fir die
Eingabe in bestimmte Felder werden Standardwerte verwendet.
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Unterfenster Information

[, ]
Felay: 13

Inputs & Cutputs

Eingabe von Systemparametern

Felay Cutputs

woting: |1

2

Information Sensor conn, Eelay conn.

Tag:

MNormal Fun:
blinking:
Foint Based Voting:
Delay:

RELO13

closed circuit

newy Alarm:

S5

Abb. 21 Unterfenster Information

Feld

Tag

Normallauf

(Ruhestrom /
Arbeitsstrom)

blinkend

Punktbasiertes
Voting

Neuer Alarm

Delay (Verzoge-
rung)

Feldtyp

Text, 10
Zeichen, stan-
dardmaRig leer

Auswahl, stan-
dardmaRig
geschlossener
Kreislauf

Kontrollkast-
chen, standard-
mafig nicht
aktiviert
Kontrollkast-
chen, standard-
maRig nicht
aktiviert
Kontrollkast-
chen, standard-
mafig nicht
aktiviert

Ganze Zahl,
Bereich von 0
bis 10, standard-
mafig 0

Funktion

Kundenspezifische Kennzeichnung flr den ausgewahlten
Relaisausgang eingeben.

Betriebsart fiir den ausgewahlten Relaisausgang
einstellen:

* Ruhestrom (geschlossener Stromkreis): Die Relaiss-
pule ist im alarmfreien Zustand angezogen und im
Alarmzustand abgefallen.

Der Ausgang liefert im gesetzten Zustand (Alarm,
Stoérung) ein LOW-Signal, d. h., ein angeschlossenes
Relais ist nicht angezogen. (Ruhestromprinzip)

* Arbeitsstrom (offener Stromkreis):

Die Relaisspule ist im alarmfreien Zustand abgefallen
und im Alarmzustand angezogen.

Der Ausgang liefert im gesetzten Zustand (Alarm,
Storung) ein HIGH-Signal, d. h., ein angeschlossenes
Relais ist angezogen. (Arbeitsstromprinzip)

Wenn es eingeschaltet ist, blinkt das Relais bei Aktivierung
mit einer Frequenz von 0,5 Hz, bis der Alarm quittiert wird.
Diese Funktion kann nicht mit der Verriegelungsbedingung
kombiniert werden.

Beim Einschalten erfolgt das Zahlen zum Voting durch
Zahlen der bewirkten Messstellen statt der bewirkten
Zustande.

Wenn dieses Feld eingeschaltet ist, kann der gewahlte
Relaisausgang durch Bestatigung der gewahlten Zustande
auf den im Eingabefeld Normallauf definierten Status einge-
stellt werden, auch wenn die Zustdnde noch anstehen.

Bestimmt eine Verzdgerung zwischen dem Eintreten der
Schaltzustande fir diesen Ausgang und dem eigentlichen
Schalten des Ausgangs.
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Zeitverzogerungen flr Relais durfen flr sicherheitsrelevante Zwecke nicht verwendet
werden. Wenn die Verwendung unvermeidlich ist, muss ein méglichst niedriger Wert fiir
die jeweilige Anwendung eingestellt werden.

Unterfenster Sensorverbindungen

™  Inputs

& Outputs

Relay:

B Felay Outputs

woting: IE

|Ir‘|formatior‘| Sensor conn.[ReIay conn.]
2nd  3rd 4th Al Fail  Inh.

Chan, 1=t

[ ]

L6 I SN T L T

v/
v
||
[

914

L] L] L]

[ L]
[ L]
[ L]

L] L] ]

Cancel

N
[ ][]

Abb. 22 Unterfenster Sensorverbindungen

Feld

Al. 1-4 (1. bis 4.
Alarm)

Fail (Storung)

Verriegelung

Feldtyp

Kontrollkast-
chen, standard-
maRig nicht
aktiviert
Kontrollkast-
chen, standard-
mafig nicht
aktiviert
Kontrollkast-
chen, standard-
maRig nicht
aktiviert

Funktion

Alarme auswahlen, die dazu fihren, dass fur den in der
Spalte Kanal in der betreffenden Zeile angezeigten
Eingang der ausgewahlte Relaisausgang aktiviert wird.

Ist diese Bedingung eingestellt, wird der ausgewabhlte Relai-
sausgang aktiviert, wenn bei dem in der Spalte Kanal in der
betreffenden Zeile angezeigten Eingang ein Fehler (eine
Storung) auftritt.

Ist diese Bedingung eingestellt, wird der ausgewahlte Relai-
sausgang aktiviert, wenn der in der Spalte Kanal in der
betreffenden Zeile angezeigte Eingang verriegelt ist.
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Feld

Voting (Alarm-
logik)

Feldtyp

Ganze Zahl

Eingabe von Systemparametern

Funktion

Der hier eingegebene Wert gilt fuir die oben beschriebenen
Konfigurationsbedingungen. Optionale Zustandskombinati-
onen (Alarm, Stoérung, Verriegelung, Kalibrierung, Unter-
driickung) kénnen bei der Konfiguration des ausgewahlten
Relaisausgangs erstellt werden. Der ausgewahlte Zahlen-
wert bestimmt, wie viele der mit den Kontrollkastchen konfi-
gurierten Bedingungen erfillt sein missen, damit der
ausgewabhlte Relaisausgang geschaltet wird. Die Anzahl
der mit den Kontrollkéstchen eingegebenen Bedingungen
wird im Feld neben dem zu konfigurierenden Wert fur
.voting“ angegeben.

Folgende Verknipfungsarten konnen auf diese Weise
erstellt werden:

Einzelverkniipfung: (1 aus 1):

Genau eine Bedingung ist festgelegt und 1 ist als Wert fur
.voting“ eingegeben.

Oder-Verkniipfung: (1 aus m)

Mehrere Bedingungen sind festgelegt und 1 ist als Wert fir
,voting“ eingegeben, d. h., wenn eine oder mehrere der
festgelegten Bedingungen erflllt werden, wird der Relai-
sausgang geschaltet. Auf diese Weise kdnnen Parameter
fur einen globalen Alarm oder Sammelalarme eingestellt
werden.

Und-Verknipfung: (m aus m)

Der flr ,Voting“ eingegebene Wert entspricht der Anzahl
der festgelegten Bedingungen, d. h., alle festgelegten
Bedingungen miissen erfiillt sein, damit der Relaisausgang
geschaltet wird.

Voting-Verkniipfung: (n aus m)

Wenn ,m*“ Bedingungen festgelegt wurden und ,,n“ als Wert
fur ,Voting“ eingegeben wurde, wird der ausgewahlte Relai-
sausgang nur geschaltet, wenn ,n“ der ,m“ Bedingungen
erfullt sind.

Nach jeder Anderung der Voting-Bedingungen wird die
Komplexitat der Alarmlogik gepriift. Wenn ein bestimmtes
Mal Uberschritten ist, wird eine Warnung angezeigt oder
die Anderungen werden schlieRlich abgelehnt.
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Unterfenster Relaisverbindungen

Maximal drei Relais kdnnen in Reihe angeschlossen werden. Der Quittierstatus wird
vom nachgeschalteten Relais an das vorgeschaltete Relais Gbergeben. Das Blinken
und die Neualarmkonfiguration des nachgeschalteten Relais sind hier nicht relevant.

Relais werden beim Voting als ein Ereignis behandelt, unabhangig von den Einstel-
lungen in punktbasiertem Voting.

Inputs & Cutputs FEEIETEIT il

Felay: 13 woting: |1 2
Information Sensor conn. |Relay conn,
Chan.
g
10
13

14

15 ~

Abb. 23 Unterfenster Relaisverbindungen

Feld Feldtyp Funktion
Kontrollkastchen, Ist diese Bedingung eingestellt, wird der ausgewahlte Relai-
Kanal standardmaRig sausgang aktiviert, wenn die in der Spalte Kanal in der betref-
nicht aktiviert fenden Zeile angezeigte Schaltbedingung am Relais auftritt.

41.1.4 Maske Gruppen

Parameter fur Gruppen von Messstellen kdnnen hier angezeigt und verandert werden. Das Grup-
penfenster ist in zwei Unterfenster unterteilt:

* Information

* Messstellen

Im Folgenden werden die Funktionen der einzelnen Fensterbereiche und Schaltflachen
beschrieben.
Die nachstehend beschriebenen Felder sind in allen drei Unterfenstern identisch:

Feld Feldtyp Funktion

Liste aller verfligbaren Gruppen.

G -
FUPPEN-  Auswahlfeld  Nach Auswahl einer Gruppennummer wird die im Fenster vorhan-

nummer dene Flache mit Daten gefiillt.
Auf diese Schaltflache tippen, um die in beiden Unterfenstern fir
die ausgewahlte Gruppe eingegeben Einstellungen zu Gber-
- nehmen. Nach Antippen der Schaltflache werden die Parameter
OK Schaltflache

unverziglich auf ihre Glltigkeit Uberprift. Wenn die Parameter
gultig sind, werden sie Teil des Parametersatzes fiur das System.
Sind sie ungultig, wird eine Warnung angezeigt.

Auf diese Schaltflache tippen, um die in beiden Unterfenstern flr
die ausgewahlte Gruppe eingegeben Einstellungen zu verwerfen.
Auf diese Schaltflache tippen, um alle Parameter fir die ausge-
wahlte Gruppe zu I6schen.

Die Gruppe wechselt dann zurlick in den Zustand, den sie vor der
ersten Einrichtung hatte.

Abbrechen Schaltflache

Loschen Schaltflache
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Unterfenster Information
Das Unterfenster Information enthalt allgemeine Daten zur ausgewahlten Gruppe.

o

i

MW Setup Inputs & Outputs FEleINleE

Group Mo

[Information]r'-ﬂeasuring F"oints]

Tag: Lab |
Marking: Room 3618 |
Calibratable: |:|

Cance

Abb. 24 Unterfenster Information

Feld Feldtyp Funktion

Text, 10
Tag Zeichen, stan-
dardmaRig leer
Text, 20
Kennzeichnung Zeichen, stan-
dardmaRig leer

Kundenspezifische Kennzeichnung fiir die ausgewahlte
Gruppe eingeben.

Kundenspezifische Kennzeichnung fir die ausgewahlte
Gruppe eingeben.

Aktivieren dieses Kontrollkastchens ermoglicht die Benut-
zung dieser Gruppe fiir Gruppenkalibrierungen. Eine
Gruppe kann nur dann als kalibrierbar eingestellt werden,
wenn die zu dieser Gruppe gehérenden Messbereiche und
Einheiten der Messstelle kompatibel sind.

Kontrollkast-
chen, stan-
dardmaRig
nicht aktiviert

Kalibrierbar
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Unterfenster Messstellen
Das Unterfenster Messstellen enthalt eine Liste von zu dieser Gruppe gehérigen Messstellen.
Jede Messstelle kann zu mehr als einer Gruppe gehdren.

™ Setup Inputs & Outputs Qelgeiles
Group Mo
|Ir‘|formatior‘| Measuring F"oints]

Cancel

Abb. 25 Unterfenster Messstellen

Feld Feldtyp Funktion
Schalt- Offnet eine Liste aller Messstellen. Die gewahlte Messstelle wird mit
>> . . i
flache OK zur Gruppe hinzugefugt.
<< Schalt- Durch Antippen dieser Schaltflache wird die aktuell in der Liste ausge-
flache wahlte Messstelle geldscht.
Liste Liste D|es_,_e Liste zeigt alle Messstellen, die aktuell zu dieser Gruppe
gehoren.

4115 Maske Schalteingange
Parameter flr Schalteingange kdnnen hier angezeigt und geandert werden.

M | (Inputs & Outputs =N g N Igleille:: '[n
Input Mo,

Tag: AcknGrp2 |
Command: Ackn, one point group |
Group; 2 |

Cance

Abb. 26 Fenster Schalteingédnge
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Feld

Input-
nummer

Tag

Befehl

Gruppe

OK

Abbrechen

Loschen

Feldtyp
Auswahlfeld

Texteingabe,
10 Zeichen, stan-
dardmaRig leer

Auswahlfeld

Auswahlfeld

Schaltflache

Schaltflache

Schaltflache

4.1.2 Maske Konfiguration
Far den ordnungsgemafen Betrieb eines SUPREMA-Systems muss eine gultige Konfiguration

erstellt werden, die zu den installierten Modulen passt. Dieses Fenster dient zum Anzeigen und
Andern dieser Konfiguration. Jede Anderung der Konfiguration wird erst nach einem Neustart des
Systems giiltig.

Unterfenster Eigenschaften
Dieses Fenster enthalt einen Namen fiir das System und dessen Grundbetriebsart.

Eingabe von Systemparametern

Funktion

Liste aller konfigurierten Schalteingange.

Nach Auswahl einer Gruppennummer wird der Rest des Fens-
ters mit Daten gefllt.

Kundenspezifische Kennzeichnung fiir die ausgewahlte
Gruppe eingeben.

Liste aller verfugbaren Befehle fur Schalteingénge.

Befehle: Zuruicksetzen und Quittieren einzelner Messstellen,
einzelne Messstellengruppen, alle Ereignisse, Stromversor-
gungsfehler.

Ein Stromversorgungsfehler hat im Standardbetriebsmodus
keine Auswirkung.

Liste aller verfigbaren Einheiten (z. B. Messpunkte oder
Gruppen) auf welche dieser Befehl angewendet wird.

Auf diese Schaltflache tippen, um die Einstellungen zu tber-
nehmen, die fir den ausgewahlten Schalteingang eingegeben
wurden. Nach Antippen der Schaltflache werden die Parameter
unverzuglich auf ihre Giltigkeit Gberprift. Wenn die Parameter
gultig sind, werden sie Teil des Parametersatzes fir das
System. Sind sie ungliltig, wird eine Warnung angezeigt.

Auf diese Schaltflache tippen, um die Einstellungen zu
verwerfen, die fur den ausgewahlten Schalteingang einge-
geben wurden.

Auf diese Schaltflache tippen, um alle Parameter fiir den
ausgewahlten Schalteingang zu I6schen. Der Schalteingang
geht dann in den inaktiven Status zurick.

Froperties | Maodules |Measuring Foints Reo

Operating Mode: |Standard

Mame: [SUPREMA 21

Cancel

Abb. 27
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Feld Feldtyp Funktion

Text, 20 Zeichen,

Name standardmaRig leer

Dies ist ein Name fir das SUPREMA-Touch-System.

Die aktuelle Betriebsart des SUPREMA-Touch-Systems.
Nur zwei Betriebsarten stehen zur Verfligung:
»Standard” fur alle Lander aufRer China und
Auswahl oder Stan-  ,GB16808-2008, die nur fiir die Verwendung in China
dardwert bestimmt ist.
Alle Angaben in diesem Handbuch, einschlieBlich der Zulas-
sungsinformationen, beziehen sich auf die Standard-
Betriebsart.

Betriebsart

Unterfenster Module
Dieses Fenster zeigt eine Liste der im System installierten Module. Diese Liste muss genau mit
der tatsachlichen Installation tGbereinstimmen.

Froperties | Modules |Measuring Foints Rﬁo

D Module Type
A, A ]-30
A, MBC-20-Modbus
34 M.A0-20
54 ME0-20
5 MDO-20
Edit Femove
Abb. 28
Feld Feldtyp Funktion
Liste Liste Diese Liste zeigt alle aktuell fiir das System konfigurierten Module.
Durch Drucken dieser Schaltflache kann ein neues Modul hinzuge-
fugt werden. Zuerst muss der Typ des Moduls ausgewahlt werden.
Hinzu- Schaltfiach Dann o6ffnet sich das Detailfenster fir dieses Modul, um weitere
fligen chaitliache Einstellungen oder Anderungen vorzunehmen.

Ein neues Modul kann nur hinter bestehenden Modulen des glei-
chen Typs hinzugefligt werden.

Beim Drucken dieser Schaltflache 6ffnet sich das Detailfenster fur
Bearbeiten Schaltfliche dieses Modul, um weitere Einstellungen oder Anderungen vorzu-
nehmen.

Durch Driicken dieser Schaltflache wird das ausgewahlte Modul aus
der Konfiguration entfernt. E/A-Module kénnen nur geléscht werden,
wenn diesem Modul keine parametrisierten Ein- oder Ausgange
zugeordnet sind.

Entfernen Schaltflache

Das Detailfenster enthalt Informationen zu den einzelnen Modulen.

SUPREMATouch
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Module 1D 15 Module 1D 7
Module Type:  MGEO-20 Module Type:  MAI-30
Base Channel, 1
CAMN bus: Supply Woltage: CAN bus; Supply Woltage:
| AN A w'| External | TAN A w'| External
CAN B | Internal AN B w'| Internal
~| Battery w| Battery

Abb. 29 Abb. 30
Feld Feldtyp Funktion
Dies ist die CAN-Bus-ID des Moduls. Diese ID kann nur dann
Modul-ID Zahl bear- auf einen anderen Wert geandert werden, wenn der neue
beiten Wert nicht bereits verwendet wird und keine Zuordnung
berthrt wird.
In diesem Feld wird der Typ des Moduls angezeigt. Der Typ
Modultyp Auswahl kann nur in kompatible Typen geandert werden (z. B.
externes Gateway in MBC20-Modbus).
Dieses Feld existiert nur fir analoge Eingangsmodule. Es
Zah! bear- enthalt die Nummer des ersten Kanals des Moduls. Diese
Basiskanal . Nummer kann nur dann in einen anderen Wert geandert
beiten - .
werden, wenn der neue mit dieser Nummer beginnende
Kanalbereich frei ist.
CAN A/ Kontrollkdst-  Diese Felder zeigen an, ob CAN A und/oder CAN B von
CANB chen diesem Modul verwendet wird.
Diese Felder zeigen an, welcher Stromversorgungseingang
Extern/ von diesem Modul verwendet wird. Diese Einstellung ist fir
Intern/ Kontrollkdst-  alle Module im gleichen Baugruppentrager gleich. Eine
Batteri chen Veranderung der Einstellung eines Moduls andert auch die
atterie

Einstellung aller anderen Module im selben Baugruppen-
trager.

Wird der Modultyp von MDA auf MAI30 geandert, wird das MDA entfernt und alle mit diesem MDA
verwendeten klassischen MAI-Module werden durch MAI30-Module ersetzt.
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Unterfenster Messstellen
Dieses Fenster zeigt eine Liste aller Messstellen des Systems und deren Zuordnung zu den
Kanalen der analogen Ausgangsmodule.

o Modules Measuring F"oints]Relay Du1|°

Le272
L5273
L5274
L5275
LE276

[o2 4 IR LI (W

[o2 TN ) N TN PR W

Abb. 31
Feld Feldtyp Funktion
Diese Liste zeigt alle Messstellen und deren Zuordnung zu den fir
Liste Liste das System konfigurierten Analogausgangen. Der Eintrag 0 fir den
Kanal bedeutet, dass dieser Analogausgang nicht zugeordnet wird.
Bear- Beim Driicken dieser Schaltflache wird ein Zahlenbearbeitungs-
beiten Schaltflache fenster gedffnet, um den Analogausgangskanal zu &ndern, dem die

ausgewahlte Messstelle zugeordnet ist.

Durch Driicken dieser Schaltflache wird die Zuordnung der ausge-

Entfernen Schaltfidche wahlten Messstelle aufgehoben.

Unterfenster Relaisausginge
Dieses Fenster zeigt eine Liste aller Relaisausgange des Systems und deren Zuordnung zu den
Kanalen der Relaisausgangsmodule.

elr\ﬂeasuring F"oir‘uts]Rela'_«,.r Dutputs SWitIQ

Felay Tag Channel
9 R5209 9

0 F5210 10

1 FS5211 11

2 R5212 12

3 F5213 13

4 F5214 14

Abb. 32
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Feld Feldtyp
Liste Liste+

Bear- Schaltflache
beiten

Entfernen Schaltflache

Eingabe von Systemparametern

Funktion

Diese Liste zeigt alle Relaisausgange und deren fiir das System
konfigurierte Zuordnungen. Der Eintrag 0 fir den Kanal bedeutet,
dass dieser Relaisausgang nicht zugeordnet ist.

Beim Drucken dieser Schaltflache wird ein Zahlenbearbeitungs-
fenster gedffnet, um den Kanal zu dndern, dem die ausgewahlte
Messstelle zugeordnet ist.

Durch Driicken dieser Schaltflache wird die Zuordnung des ausge-
wahlten Relaisausgangs aufgehoben.

Zuordnungen kénnen nur geldscht werden, wenn das Ziel nicht
parametrisiert ist.

Unterfenster Schalteingange
Dieses Fenster zeigt eine Liste aller Schalteingange des Systems und deren Zuordnung zu den
Kanalen der Schalteingangsmodule.

e Switch Inputs | Analog Outputs

witch InpuTag

Channel

o oD oD O O

Remove

Abb. 33
Feld Feldtyp
Liste Liste
Bear- Schaltflache
beiten

Entfernen Schaltflache

Funktion

Diese Liste zeigt alle Schalteingange und deren fiir das System
konfigurierte Zuordnungen. Der Eintrag 0 fir den Kanal bedeutet,
dass dieser Schalteingang nicht zugeordnet ist.

Beim Drucken dieser Schaltflache wird ein Zahlenbearbeitungs-
fenster gedffnet, um den Analogausgangskanal zu dndern, dem der
ausgewahlte Schalteingang zugeordnet ist.

Durch Driicken dieser Schaltflache wird die Zuordnung des ausge-
wahlten Schalteingangs aufgehoben. Zuordnungen kénnen nur
geléscht werden, wenn das Ziel nicht parametrisiert ist.
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Unterfenster Analogausgénge

Dieses Fenster zeigt eine Liste aller Messstellen des Systems und deren Zuordnung zu den
Kanalen der analogen Ausgangsmodule.

o Switch Inputs | Analog Outputs

nalog DutTag Channel
15272 2
15273 3
5274 4
5275 5]
15276 3]
Remove
Abb. 34
Feld Feldtyp Funktion
Diese Liste zeigt alle Messstellen und deren Zuordnung zu den fir
Liste Liste das System konfigurierten Analogausgangen. Der Eintrag 0 fir den
Kanal bedeutet, dass dieser Analogausgang nicht zugeordnet wird.
Bear- Beim Drucken dieser Schaltflache wird ein Zahlenbearbeitungs-
beiten Schaltflache  fenster gedffnet, um den Analogausgangskanal zu andern, dem die

ausgewahlte Messstelle zugeordnet ist.

Durch Driicken dieser Schaltflache wird die Zuordnung der ausge-

Entfernen Schaltfidche wahlten Messstelle aufgehoben.

Unterfenster Information
Das Unterfenster Information enthalt allgemeine Daten zum ausgewahlten Eingang.

Feld Feldtyp Funktion
Text, 10 Zeichen, - . .. ..
Tag standardméRig Kundenspezifische Kennzeichnung fiir den ausgewahlten

leer Eingang eingeben

Text, 20 Zeichen,

Kennzeich- e Kundenspezifische Beschreibung fiir den ausgewahlten
standardmaRig . .

nung Eingang eingeben.
leer

Serien-Nr. Text, 10 Zenlchen, Seriennummer des Eingabegeréats flir den ausgewahlten
standardmaRig ; )

Sensor Eingang eingeben.
leer

Installati- Text, 20 Ze__lchen, Kundenspezifische Beschreibung des Installationsorts des
standardmaRig . o e . . )

onsort Eingabegerats fir den ausgewahlten Eingang eingeben.

leer
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41.3 System

4.1.31 Maske Passwort
In diesem Fenster werden Parameter angezeigt, die das gesamte System betreffen.

1=l Fasswords

Fassword Confirmation

Configuration;  [sesss senes
Farameter: YT P
Maintenance:;  |[we+es ceees

Cancel

Abb. 35 Kennwort

Feld Feldtyp Funktion
Texteingabe,
Passwort/ 8 Zeichen, Siehe Kapitel
Bestatigung: standard- 2.8 "Sicherheitskonzept"
maRig AUER

Auf diese Schaltflache tippen, um die eingegebenen Einstel-
lungen zu Ubernehmen. Nach Antippen der Schaltflache
werden die Parameter unverzulglich auf ihre Gultigkeit Gber-
pruft. Wenn die Parameter glltig sind, werden sie Teil des Para-
metersatzes fur das System. Sind sie unglltig, wird eine
Warnung angezeigt.

Auf diese Schaltflache tippen, um die eingegebenen Einstel-
lungen zu léschen.

OK Schaltflache

Abbrechen Schaltflache

4.1.3.2 Maske Anzeige
In diesem Fenster werden Parameter angezeigt, die das gesamte System betreffen.

Language: English

Buzzer 100% Alarming:
Dirmming: 100%

Signal if Inhibited: pass

Cance|

Abb. 36 Anzeige
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Feld

Sprache

Summer

Helligkeitsre-
gelung

Signal bei
Verriegelung

Alarmieren

OK

Abbrechen

Feldtyp

Auswahl,
standard-
mafig
Englisch
Zahlenein-
gabe, Bereich
von 0 bis 100,
standard-
maRig 100

Zahlenein-
gabe, Bereich
von 0 bis 100,
standard-
mafig 100

Auswahl,
standard-
mafig durch-
schalten

Kontrollkast-
chen, stan-
dardmafig
nicht aktiviert

Schaltflache

Schaltflache

Eingabe von Systemparametern

Funktion

Sprache fiir die grafische Benutzeroberflache einstellen.

Stellt die Lautstarke des internen Summers ein.

Stellt die Helligkeit der Anzeige ein.

Wenn ein MAO-Modul fur die Ausgabe von Sensorsignalen
verwendet wird, gibt es drei verschiedene Maglichkeiten fir das
Verhalten von analogen Signalen flir verriegelte Eingange:

» durchschalten: Die empfangenen Messwerte werden weiter-
gegeben.

» festhalten: Der letzte gemessene Wert vor der Verriegelung
wird beibehalten.

» Wartungspegel: Das Signal geht auf den Wartungspegel
(entspricht 3,0 mA).

Diese Einstellung ist fiir alle Messstellen im gesamten System

unbedingt notwendig.

Die Aktivierung dieses Feldes aktiviert den internen Warnton-
geber als Anzeige flr Alarme und Signalausfallzustande.
Alarme werden mit einem Dauerton angezeigt. Signalfehler
werden mit einem unterbrochenen Ton angezeigt. Das Akti-
vieren dieser Funktion aktiviert eine automatische Priifung des
internen Warntongebers wahrend der Inbetriebnahme. Eine
Beschreibung der manuellen Priifung finden Sie in Abschnitt
6.7 "LED- und Summer-Test".

Auf diese Schaltflache tippen, um die eingegebenen Einstel-
lungen zu Gibernehmen. Nach Antippen der Schaltflache
werden die Parameter unverziglich auf ihre Giltigkeit Gber-
pruft. Wenn die Parameter gliltig sind, werden sie Teil des Para-
metersatzes flr das System. Sind sie ungliltig, wird eine
Warnung angezeigt.

Auf diese Schaltflache tippen, um die eingegebenen Einstel-
lungen zu I6schen.
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4.1.3.3 Maske Zeit
In diesem Fenster werden das Datum und die Uhrzeit des Systems angezeigt.

Date/Time: 050772015 14:42:45
Time zone: Eerlin, Faris, Fome
DST mode: Europe
Synchronization: update now

(SINTF Server:  sample.server,com
Last Update: Q101270 00,0000

Cance

Abb. 37 Datum/Uhrzeit

Feld Feldtyp Funktion

Zum Einstellen von Datum und Uhrzeit wird das Eingabefeld ,Datum/
Uhrzeit* angetippt und das neue Datum und die neue Uhrzeit werden

Datum/ Datums-/ eingegeben.
Uhrzeit Uhrzeiteingabe Nach dem SchlieRRen dieses Fensters werden das neue Datum und die
neue Uhrzeit angezeigt. Sie werden aber erst nach dem Antippen der
Schaltflache OK gliltig.
Auswahl, stan- Dieses Feld zur Auswahl der Zeitzone antippen. Die richtige Einstel-
Zeitzone dardmaRig lung der Zeitzone ist fur die automatische Zeitsynchronisierungsfunk-
Weltzeit tion erforderlich.

Dieses Feld zur Auswahl und zur Aktivierung der automatischen
Auswahl, stan-

Sommerzeit- s Umstellung auf Sommerzeit antippen. Diese Funktion funktioniert
dardmaRig . ; ;s s :
Modus keine unabhangig von der Zeitsynchronisierung, aber die richtige Einstellung
ist fUr die automatische Zeitsynchronisierungsfunktion erforderlich.
Kontrollkast-
Synchroni-  chen, stan- Aktivieren dieses Felds aktiviert die automatische Zeitsynchronisie-
sierung dardmaRig rung.
nicht aktiviert
Jgtzt aktuali- Schaltfiiche Durch Antippen dieser Schaltflache wird die Zeitsynchonisierung sofort
sieren gestartet.
Dieses Feld bestimmt den Zeitserver, der fir die automatische Zeitsyn-
(S)NTP- Text, 40 chronisierung verwendet wird. Der Zeitserver kann mit einer IP-
Server Zeichen, stan- Adresse oder einem Servernamen bestimmt werden. Wenn ein Server-
dardmaRig leer namen verwendet wrid, muss ein gultiger DNS-Server in TCP/IP-
Fenster eingetragen sein.
Letzte Aktua- Statisch Dieses Feld informiert iber die letzte erfolgreiche Zeitsynchronisie-
lisierung rung.

Auf diese Schaltflache tippen, um die eingegebenen Einstellungen zu
Ubernehmen. Nach Antippen der Schaltflache werden die Parameter

OK Schaltflache  unverzuglich auf ihre Gultigkeit Gberprift. Wenn die Parameter giltig
sind, werden sie Teil des Parametersatzes fur das System. Sind sie
ungultig, wird eine Warnung angezeigt.

Auf diese Schaltflache tippen, um die eingegebenen Einstellungen zu

Abbrechen Schaltflache .
I6schen.
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41.3.4 Maske TCP/IP

Parameter fur TCP/IP-Verbindungen kénnen hier angezeigt und geandert werden. An die zustan-
dige IT-Abteilung wenden, wenn gultige Daten bendtigt werden.

= i

IP Address: 192.168.10.1
Subnet Mask: 2565,255,2565.0
Standard Gateway:

DNS:

MAC Address: 00:21:2B:03:13:43

o -

Feld Feldtyp Funktion
IP-Eingabe,

Dieses Feld dient zur Anzeige und Veranderung der IP-

IP-Adresse standardmaRig
192.168.10 1 Adresse des MDO.
Subnetz- IP-Emgabe_,_ . Dieses Feld dient zur Anzeige und Veranderung der Subnetz-
maske standardmdfig maske des MDO
255.255.255.0 ’
IP-Einaabe Dieses Feld dient zur Anzeige und Veranderung der IP-
Standardga- stan da% dm a Ri Adresse des Standardgateways. Das Standardgateway wird
teway leer 9 vom MDO verwendet, um auf IP-Adressen aullerhalb des
eigenen Subnetzes zuzugreifen.
. Dieses Feld dient zur Anzeige und Veranderung der IP-
IP-Eingabe, . . .
... Adresse eines Domainnamenservers. Der Domainnamen-
DNS standardmaRig . . .
leer server wird vom MDO verwendet, um Domainnamen in IP-

Adressen zu lUbersetzen.
MAC-Adresse Statisch Dieses Feld zeigt die MAC-Adresse dieses Gerats (MDO20).

Auf diese Schaltflache tippen, um die Einstellungen zu Uber-
nehmen, die fUr die ausgewahlten TCP/IP-Einstellungen
eingegeben wurden. Nach Antippen der Schaltflache werden

OK Schaltflache die Parameter unverzuglich auf ihre Gultigkeit Gberprift. Wenn
die Parameter glltig sind, werden sie Teil des Parameter-
satzes flur das System. Sind sie ungultig, wird eine Warnung
angezeigt.

Auf diese Schaltflache tippen, um die Einstellungen zu
Abbrechen Schaltflache verwerfen, die fir die TCP/IP-Einstellungen eingegeben
wurden.
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41.3.5 Untermenii ,,Sensoren*

Uber das Untermentii Sensoren kénnen die Parameter der vordefinierten Fernsensoren angezeigt
und einige vordefinierte Parameter in bestimmten Bereichen eingestellt werden. Das Menli
enthalt folgende Elemente, die nacheinander in diesem Abschnitt beschrieben werden:

» Kopfparameter

» Statustexte

+ Gasnamen

* Messbereiche

+ Abmessungen

* Lin. Tabellen

» Zuordnung

» Belegung

Kopfparameter
M Setup Sensors (REEEREIEME ﬂ
0 o4 Status: protected
Mame: Frimax

Frimax

Limit for "suppressed” (LAmin: 315
Limit for signal failure (LAdle): 240
Limit for overflow (UAover): 2040
Warm-up period (Tsupp): 100

- mm - m

Abb. 38 Kopfparameter

In diesem Fenster werden die wesentlichen Parameter der Fernsensoren angezeigt. Im Normal-
betrieb Uberprift die SUPREMATouch-Software kontinuierlich das Ausgangssignal, das der
Detektor an das SUPREMATouch sendet. Wenn das Ausgangssignal des Detektors unter
SUAnin" fallt, wird fir diese Messstelle eine Verriegelungsanzeige ausgeldst, unter ,UAy " eine
Stérungsanzeige. Steigt das Detektorausgangssignal Giber UA,,, wird eine Uberschreitung
angegeben. Datenfelder, die nicht fir einen bestimmten Fernsensor verwendet werden, sind leer.
Es besteht die Moglichkeit, fir einige aktive Ferntransmitter (4- bis 20-mA-Signal) benutzerspezi-
fische Daten einzugeben. Dafiir kbnnen folgende Felder geandert werden: ,Name*“ (Englisch und
lokale Sprache), ,UAnin", »UAgle", »UAover UNd , Tgypp" Die ID der anderbaren Fernsensoren
beginnt mit dem Wert 10000 und ihr Status wird als &nderbar angezeigt.
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Feld
ID (Fernsensor-ID)

Status (Status
dieser Datenzelle)

2 x Name (Name
des Kopfes in
Englisch (oben)
und in der lokalen
Sprache (unten))

UAin (Grenze fiir
»unterdriickt®)

UA,qie (Grenze fiir
Signalstorung)

UA,ver (Grenzwert
fiir ,,Uberschrei-
tung“)

Tsupp (Einlauf-
phase)

OK

Abbrechen

Feldtyp
Auswahl

Anzeige

Text, 16
Zeichen

Zahl
(Integer)
Stellbe-
reich: 50-
350

Zahl
(Integer)
Stellbe-
reich: 50—
350, muss <
UAnin sein

Zahl
(Integer)
Stellbe-
reich: 2000-
2200

Zahl
(Integer)
Stellbe-
reich: 10-
300

Schaltflache

Schaltflache

Eingabe von Systemparametern

Funktion
Ein Fernsensor kann anhand seiner ID ausgewahlt werden

Gibt den Status der zur Speicherung der Daten genutzten
Zelle an. Wenn dieser Status geschilitzt lautet, kdnnen keine
Daten geandert werden und die folgenden Eingabefelder sind
lediglich Anzeigefelder.

In diesen Feldern wird der Name des Fernsensors in beiden
unterstitzen Sprachen angezeigt. Uber diese Namen kann
der Fernsensor bei der Einstellung der Messstellen als
Sensortyp ausgewahlt werden.

Bei den anderbaren Fernsensoren kénnen die Namen vom
Benutzer frei definiert werden. Sie missen eindeutig sein, d.
h., es darf kein Name doppelt vergeben werden. Falls nur fir
eine Sprache ein Name eingegeben wird, besteht die
Méglichkeit, den Namen beim Speichern fiir die weitere
Sprache zu Ubernehmen.

,LOschen® driicken, um es leer zu lassen

In diesem Feld wird das Hochstsignal UA fiir den Zustand
unterdriickt angezeigt. Messwerte unterhalb dieses Gren-
zwertes werden als unterdriickt angezeigt. Wenn dieses Feld
leer ist (im Zahleneingabefenster auf Léschen tippen), wird
dieser Zustand nicht gepruft.

Dieser Wert kann nur fur die drei benutzerwahlbaren Daten-
satze eingestellt werden.

In diesem Feld wird das Hochstsignal UA fiir den Zustand
Signalstérung angezeigt. Messwerte unterhalb dieses Gren-
zwerts werden als Signalstérung angezeigt.

Dieser Wert kann nur fiir die drei benutzerwahlbaren Daten-
satze eingestellt werden.

Dieser Wert definiert das Sensorsignal UA des Fernsensors
fir die Anzeige der Messbereichsiberschreitung. Messwerte
oberhalb dieses Wertes werden als Uberschreitung ange-
zeigt.

Dieser Wert kann nur fir die drei benutzerwahlbaren Daten-
satze eingestellt werden.

Hier kann die Einlaufphase in Sekunden eingestellt werden.
Sie gibt an, wie lange ein Sensor nach dem Einschalten in der
Einlaufphase (Anzeige unterdriickt) bleibt. Diese Zeit ist
notwendig, da verschiedene Sensoren unterschiedlich lange
brauchen, bis sie ihre Betriebstemperatur erreicht haben und
den korrekten Messwert anzeigen.

Dieser Wert kann nur fur die drei benutzerwahlbaren Daten-
satze eingestellt werden.

Durch Antippen dieser Schaltflache werden die vorgenom-
menen Einstellungen fir den ausgewahlten Kopf tber-
nommen.

Durch Antippen dieser Schaltflache werden die vorgenom-
menen Einstellungen flir den ausgewahlten Kopf verworfen.
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Dimensions

D 1
Text {engl.): [eJulgy
Text {local): [sJelyy

Status: protected

. ik - Cancel .

Abb. 39 Abmessungen

Dieses Fenster ermdglicht es, die bereitgestellten MaReinheiten anzuzeigen sowie einige vorde-

finierte anderbare Malkeinheiten anzupassen.

Die Einheiten kénnen beliebig gewahlt werden. Gleiche Namen sind nicht zuldssig und werden
mit der Meldung abgewiesen: Fehler: Name nicht eindeutig!

Feld Feldtyp
ID (ID dieser

Einheit) Auswahl
Status (Status

dieser Daten- Anzeige

zelle)

Text (englisch) Text, 5

Zeichen
Text, 5
Text (lokal) Zeichen
OK Schaltflache
Abbrechen Schaltflache

Funktion
Eine Einheit kann anhand ihrer ID ausgewahlt werden.

Dieses Feld gibt den Status der zur Speicherung der Daten
genutzten Zelle an. Wenn der Status geschlitzt lautet, kdnnen
keine Daten geandert werden und die folgenden Eingabefelder
sind lediglich Anzeigefelder.

Hier kann der englische Text flr die Einheit eingegeben
werden.

Hier kann der Text fir die Einheit in der lokalen Sprache einge-
geben werden.

Durch Antippen dieser Schaltflache werden die vorgenom-
menen Einstellungen ibernommen.

Durch Antippen dieser Schaltflache werden die vorgenom-
menen Einstellungen geldscht.
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Statustexte
=il Status Texds '[n
Sensorn  Frimax Status: protected
Text Fange
SUTAMA, 290my to | 310my
Oy to Chrry

O to s
sy to ) [ygk%s

. ik - Cancel .

Abb. 40 Statustexte

Dieses Fenster dient zur Definition sensortypspezifischer Texte fur bestimmte Signalbereiche.
Sie werden in der Messwertliste mit dem Prafix F angezeigt. (z. B. F:OpticErr). Texte kénnen fir
alle Fernsensoren definiert werden, sofern Bereiche flir diese angegeben sind. Die Texte kdnnen
beliebig definiert werden und es ist zuldssig, denselben Text fir mehrere Sensoren zu
verwenden.

Daruber hinaus kénnen die Signalbereiche im Bereich von 0 bis 400 mV fir anderbare Fernsen-
soren frei definiert werden. Es darf jedoch bei den Signalbereichen keine Uberschneidungen
geben.

Feld Feldtyp Funktion

Mit diesem Feld kann der Kopf ausgewahlt werden, fiir den
Statustexte angelegt oder geandert werden sollen.
Dieses Feld gibt den Status der zur Speicherung der Daten

genutzten Zelle an. Wenn dieser Status geschiitzt lautet,
koénnen keine Daten geandert werden und die folgenden Einga-

Sensor Auswahl

Status (Status
dieser Daten- Anzeige

zelle) befelder sind lediglich Anzeigefelder.

Text 8 Hier kdnnen Texte eingegeben werden, die in der Messwertliste
Statustext . angezeigt werden. Dieser Text wird angezeigt, wenn der Mess-

Zeichen ; . ; :

wert innerhalb des angegebenen Signalbereichs liegt.

Zahlenein-

gabe

gur diﬁ)sen_ h Untere und obere Grenze des jeweiligen Signalbereichs.
Bereich K IgNAIbEreIC  nyiases Feld ist nur ein Anzeigefeld, wenn der Status fur diesen

ann ein Sensor geschiitzt lautet.

Bereich von 0

bis 400 einge-

stellt werden.
OK Schaltflache Durch Antippen dieser Schaltflache werden die vorgenom-

menen Einstellungen fiir den ausgewahlten Kopf ibernommen.

Durch Antippen dieser Schaltflache werden die vorgenom-

Abbrechen Schaltflache menen Einstellungen fir den ausgewahlten Kopf verworfen.
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Linearisierungstabellen

=t=gkele= Lin Tables

10 5 Status: protected

2400 3650 4550 52,00
57.00 5200 6600 86940
72650 V600 V870 8150
84.00 87.00 85950 391.70
9400 96,00 9800 1000

Abb. 41 Fenster ,Lin.-Tabellen”

Dieses Fenster dient zur Anzeige der bereitgestellten Linearisierungstabellen.

Feld Feldtyp Funktion

ID (ID dieser
Linearisie- Auswahl
rungstabelle)

Eine Linearisierungstabelle kann anhand ihrer ID ausgewahlt
werden.

Gibt den Status der zur Speicherung der Daten genutzten Zelle
an. Der Status lautete immer geschditzt, die Daten kénnen also
nicht verandert werden und die folgenden Eingabefelder sind

Status (Status
dieser Daten- Anzeige

zelle) lediglich Anzeigefelder.
Zahlenein- Stultzstellen werden in 5 %-Schritten entlang der x-Achse defi-
Stiitzstellen gabe niert. Eine Linearitatskurve wird im Diagramm auf der rechten
(gesperrt) Seite angezeigt.
Gasnamen
Sensors Gas Names
IO |G Status: protected
Mame {engl.); Hexane
Mame {local): Hexan

. e

Abb. 42 Gasnamen

Dieses Fenster dient zur Anzeige bereitgestellter geschiitzter Gasnamen anzuzeigen und zur
Anpassung einiger vordefinierter anderbarer Gasnamen.

Es kénnen benutzerdefinierte Texte eingegeben werden. Gleiche Namen sind nicht zuldssig und
werden mit der Meldung abgewiesen: Fehler: Name nicht eindeutig!
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Feld

ID (ID dieses
Gasnamens)

Status (Status
dieser Daten-
zelle)

Name
(englisch)
Name (lokal)

OK

Abbrechen

Zuordnung

Feldtyp

Auswahl

Anzeige

Text, 20
Zeichen

Text, 20
Zeichen

Schaltflache

Schaltflache

Eingabe von Systemparametern

Funktion
Ein Gasname kann anhand seiner ID ausgewahlt werden.

Gibt den Status der zur Speicherung der Daten genutzten Zelle
an.

Wenn der Status geschiitzt lautet, kénnen keine Daten gean-
dert werden und die folgenden Eingabefelder sind lediglich
Anzeigefelder.

Hier kann der englische Gasname eingegeben werden.

Hier kann der Gasname in der lokalen Sprache eingegeben
werden.

Durch Antippen dieser Schaltflache werden die vorgenom-
menen Einstellungen fir den ausgewahlten Gasnamen uber-
nommen.

Durch Antippen dieser Schaltflache werden die vorgenom-
menen Einstellungen fiir den ausgewahlten Gasnamen
geldscht.

Entry:

Head:
Gas;
Fange:
Dimension:

Lim.-Tak. O

Assignment

1 Status: protected

D-7100
all

100
% LEL

Abb. 43 Fenster ,Zuordnung“

Dieses Fenster ermoglicht es, die Zuordnungen zwischen Messkdpfen, Gasen, Bereichen,
Einheiten und Linearisierungstabellen anzuzeigen.

Im Fenster ,Zuordnung“ werden alle verwendeten Eintrage in der absteigenden Reihenfolge ihrer
Zellennummer sortiert. Wenn die Parameter fir Sensor, Gas, Messbereich und Einheit zum
ersten Mal mit den Werten der entsprechenden Messstelle libereinstimmen, wird die zu verwen-
dende Linearisierungstabelle der Messstelle zugeordnet.

Feld

Eintrag (Nummer

dieser Zelle)

Status (Status

dieser Datenzelle)

Kopf-ID und
Zuordnung

Feldtyp

Auswahl

Anzeige

Anzeige

Funktion

Uber dieses Feld kann ein Zuordnungseintrag anhand seiner
Zelle ausgewahlt werden.

Gibt den Status der zur Speicherung der Daten genutzten Zelle
an. Dieser Status istimmer geschiitzt und es kénnen also keine
Daten geandert werden.

Zeigt der in der gewahlten Zuordnung verwendeten Fernsensor
an.
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Feld Feldtyp Funktion

Gas-ID und Anzei Zeigt den Gasnamen an, der in der ausgewahlten Zuordnung
nzeige :

Zuordnung verwendet wird.

Bereichs-ID und . Zeigt den Messbereich an, der in der ausgewahlten Zuordnung

Anzeige :

Zuordnung verwendet wird.

Einheits-ID und Anzei Zeigt die Maldeinheit an, die in der ausgewahlten Zuordnung
nzeige :

Zuordnung verwendet wird.

Zeigt die Linearisierungskurve der ausgewahlten Zuordnung

Lin.-Tab. ID Anzeige
an.

Messbereiche

SEensors

[C: 10 Status: protected
Walle: 100.0
Text {engl.): 100

Text {local): 100

. Ik - Cancel .

Abb. 44 Messbereiche

Dieses Meni ermaoglicht es, die bereitgestellten Messbereiche anzuzeigen sowie einige vordefi-
nierte anderbare Bereiche anzupassen.

Es kdnnen benutzerdefinierte Bereiche ausgewahlt werden. Gleiche Werte sind nicht zul&ssig
und werden abgewiesen.

Im Folgenden werden die Funktionen der einzelnen Felder beschrieben:

Feld Feldtyp Funktion

ID (ID dieses

. Auswanhl Ein Messbereich kann anhand seiner ID ausgewahlt werden.
Messbereichs)

Dieses Feld gibt den Status der zur Speicherung der Daten
genutzten Zelle an. Wenn der Status geschlitzt lautet, kdnnen
keine Daten geandert werden und die folgenden Eingabefelder

Status (Status
dieser Daten- Anzeige

zelle) sind lediglich Anzeigefelder.
Hier kann der Wert fir den Messbereich eingestellt werden.
Text Bei sehr groRen 5-stelligen Messbereichen werden mdéglicher-
Wert Stellbereich:  weise statt des Messwerts flinf nach oben bzw. unten gerichtete
0,100-99999 Pfeile angezeigt, wenn der Wert nicht mit fiinf Ziffern dargestellt
werden kann.
Text (englisch) Anzeige Hier wird der englische Wert fiir den Messbereich angezeigt.
Text (lokal) Anzeige Hier WII'.d der Wert fir den Messbereich in der lokalen Sprache
angezeigt.

Durch Antippen dieser Schaltflache werden die vorgenom-
menen Einstellungen ibernommen.

Durch Antippen dieser Schaltflache werden die vorgenom-
menen Einstellungen geldscht.

OK Schaltflache

Abbrechen Schaltflache
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Belegung
S=lal=tele=l Allocation
Entries usedffres

Heads: 20/
S3s names; 13822
Fanges: 3042
Dimensions: 1442
Lin. tables: 2448
Assignments: 4078
Yersion of Predefinition: 5]

Abb. 45 Belegung

Dieses Fenster zeigt an:

» wie viele Zellen fir einzelne Parametervorgange verwendet werden

+ wie viele Zellen noch frei sind

» die Version des vordefinierten Datensatzes (Version der Vordefinition).
41.4 Protokoll

4.1.41 Fenster SD-Karte

Parameter zur Messdatenprotokollierung auf einer microSD-Karte kdnnen hier angezeigt und
verandert werden.

Nur von MSA zugelassene microSD-Karten (Best.-Nr. 10179005) verwenden.

stemn Logging ESIREeEs! E

Time interval; never |
Base fime: 01/01/2015 00:00:00 |
Log Diagnostic Data: |:|

Ao delete: |Z|

Excel optimized: |:|

Zapacity: 7579 ME

Free: 7578 ME

Lnmaount

Abb. 46
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Feld

Zeitintervall

Zeitbasis

Automati-
sches
Loschen

Excel-opti-
miert

Speicher-
platz

Frei

OK

Abbrechen

Trennen

Diagnose-
daten
protokol-
lieren

Eingabe von Systemparametern

Feldtyp Funktion

Auswabhlfeld, Hier kann das Zeitintervall / die Wiederholrate der Messda-
niemals standard- tenprotokollierung eingestellt werden (,nie“, ,jahrlich®,
mafig »,monatlich®, ,taglich®, ,jede Sekunde* usw.).

Hier kann die Zeitbasis fiir die Messdatenprotokollierung
eingestellt werden. Die Zeitbasis ist der Zeitpunkt, an
welchem Daten auf die microSD-Karte geschrieben werden.
Dies wird je nach gewahltem Zeitintervall wiederholt.

Aktivieren dieses Kontrollkastchens ermdéglicht dem System,
die altesten Messdaten zu I6schen, wenn die SD-Karte voll
ist.

Datums- und Zeit-
eingabe, standard-
maRig 01.01.2015
00:00:00

Kontrollkastchen,
standardmaRig akti-
viert
Kontrollkastchen,
standardmaRig
nicht aktiviert

Aktivieren dieses Kontrollkastchens wandelt die Protokolle in
ein besser mit Excel kompatibles Format um.

Dieses Feld zeigt den gesamten Speicherplatz der einge-
fuhrten microSD-Karte.

Dieses Feld zeigt den freien Speicherplatz der eingeflhrten
microSD-Karte.

Auf diese Schaltflache tippen, um die Einstellungen zu Uber-
nehmen, die fiir die ausgewahlten SD-Kartenparameter
eingegeben wurden. Nach Antippen der Schaltflache werden
die Parameter unverziglich auf ihre Gultigkeit Gberpruift.
Wenn die Parameter gliltig sind, werden sie Teil des Parame-
tersatzes fur das System. Sind sie ungliltig, wird eine
Warnung angezeigt.

Auf diese Schaltflache tippen, um die Einstellungen zu
verwerfen, die flr die ausgewahlten SD-Kartenparameter
eingegeben wurden.

Durch Antippen dieser Schaltflache wird die microSD-Karte
getrennt und kann sicher entnommen werden.

Durch Aktivierung dieses Feldes wird die Protokollierung der
Diagnosedaten auf der SD-Karte eingeschaltet. Siehe
Abschnitt 4.3 "Diagnose-Men(" mit ndheren Informationen zu
den Diagnosedaten.

Statisch

Statisch

Schaltflache

Schaltflache

Schaltflache

Kontrollkastchen,
standardmaRig
nicht aktiviert

Die Protokolldaten werden als CSV-Datei im Ordner LOGDATA auf der microSD-Karte gespei-
chert. Fir jeden Tag wird eine eigene Datei mit Namensformat ,YYYYMMDD.CSV* angelegt. Die
Spalten der Datei haben folgende Bedeutungen:

Uhrzeit

Messstelle
Kopf

Gas
Bereich
Maleinheit
Wert(A)
UA(A)
Err(A)
Al(A)
Wert(B)
UA(B)
Err(B)
Al(B)

Zeitstempel in Sekunden seit dem 01.01.1970 00:00:00 (oder Excel-Zeitstempel,
wenn ,Excel optimiert” aktiviert ist)

Nummer der Messstelle, auf die sich diese Zeile bezieht

Kopf-ID (siehe Fenster Kopfparameter fiir der ID zugeordneten Detektor)
Gas-ID (siehe Fenster Gasnamen fir der ID zugeordnetes Gas)

Bereichs-ID (siehe Fenster Messbereiche fiir der ID zugeordneten Messbereich)
Dimensions-ID (siehe Fenster Malieinheiten fiir der ID zugeordnete Maleinheit)
Aktuelle vom Teilsystem A (CAN-Bus A) gemessene Gaskonzentration
Aktueller vom Teilsystem A (CAN-Bus A) gemessener UA-Wert

Fehlerzustand der Messstelle im Teilsystem A (CAN-Bus A)

Alarmzustand der Messstelle im Teilsystem A (CAN-Bus A)

Aktuelle vom Teilsystem B (CAN-Bus B) gemessene Gaskonzentration
Aktueller vom Teilsystem B (CAN-Bus B) gemessener UA-Wert

Fehlerzustand der Messstelle im Teilsystem B (CAN-Bus B)

Alarmzustand der Messstelle im Teilsystem B (CAN-Bus B)
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Der Fehlerzustand wird folgendermalfen als Zahl codiert:

Kein Fehler
Messwert zu niedrig
Messwert zu hoch
Kein Signal

Keine Daten erhalten

A WON-2O0O

Der Alarmzustand ist wie folgt als Bitmaske codiert

Bit0  Erster Alarm steht an
Bit 1 Zweiter Alarm steht an
Bit 2  Dritter Alarm steht an
Bit3  Vierter Alarm steht an

4.1.4.2 Drucker

Dieses Fenster ermdglicht es, das Format der Ausgabe auf einem Drucker zu &ndern, der mit dem
SUPREMATouch-Druckeranschluss verbunden ist. Eine Nachricht ,,Drucker betriebsbereit* kann

aktiviert und formatiert werden.

M Setup Logaing Nelleess

Log format;

Yo F %A4 2043 %A2 2041 S0SF oMY B L
Alive format:

alive %00 %0OM. %0DY %TH: % TM:%TS

Time intersal; every minute
Ease time: 014012015 00:00:00

Abb. 47 Fenster ,Drucker”

Feld Feldtyp Funktion

Text, standardmaRig

"%MP %A4 %A3 %A2 Hier kann das Papierformat der Ausgabe auf dem Drucker
Log- %A1 %SF %MV %MD festgelegt werden. Neben freiem Text kdnnen vordefinierte
Format %MG %MT Tags verwendet werden. Eine Auflistung der moglichen

%DD.%DM.%DY Tags findet sich unten in der Tabelle.

%TH: % TM:%TS"

Text, standardmaflig Hier kann das Format der Meldung fir die Betriebsbereit-

;Z::?:I;sbe- "alive schaft angegeben werden. Neben freiem Text kdnnen
reitschaft %DD.%DM.%DY vordefinierte Tags verwendet werden. Eine Auflistung der
%TH:%TM:%TS" madglichen Tags findet sich unten in der Tabelle.

Hier kann das Zeitintervall / die Wiederholrate der Meldung
fir die Betriebsbereitschaft (,nie, ,jahrlich®, ,monatlich®,
Jaglich®, ,jede Sekunde” usw.) eingestellt werden.

Hier kann die Zeitbasis fiir die Meldung der Betriebsbereit-
schaft eingestellt werden. Die Zeitbasis ist der Zeitpunkt, an
welchem die Meldung der Betriebsbereitschaft gedruckt

wird. Dies wird je nach gewahltem Zeitintervall wiederholt.

Zeitinter-  Auswabhl, niemals
vall standardmaRig

Datums- und Zeitein-
Zeitbasis  gabe, standardmafig
01.01.2015 00:00:00
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Feld Feldtyp Funktion
OK Schaltfliche Durch An_tippen dieser" Schaltflache werden die vorgenom-
menen Einstellungen ibernommen.
Abbrechen Schaltflache Durch An_tippen dieser Sc_:_haltﬂéche werden die vorgenom-
menen Einstellungen geldscht.

Verflugbare Tags:

Tag Ausdruck

%% %

%DD Tag (Lange = 2)

%DM Monat (Lange = 2)

%DY Jahr (Lange = 2)

%TH Stunde (Lange = 2)

%TM Minute (Lange = 2)

%TS Sekunde (Lange = 2)

%A1 »", wenn Alarm 1 eingestellt wurde, ,R*, wenn Alarm 1 zuriickgesetzt wurde

%A2 ~2, wenn Alarm 2 eingestellt wurde, ,R*, wenn Alarm 2 zurtickgesetzt wurde

%A3 »9", wenn Alarm 3 eingestellt wurde, ,R*, wenn Alarm 3 zuriickgesetzt wurde

%A4 ~2°, wenn Alarm 4 eingestellt wurde, ,R*, wenn Alarm 4 zurtickgesetzt wurde

% SF ,,S“,"wenn die Signalstorung eingestellt wurde, ,R*, wenn die Signalstdrung
zuruckgesetzt wurde

%MP »,MP“ und die Messstellennummer (Lange = 5)

%MD MaReinheit (Lange = 5)

%MG Messgas (Lange = 14)

%MT Messkennung (Lange = 11)

%ML Messort (Lange = 21)

%MM Messbezeichnung (Lange = 21)

%MS Messseriennummer (Lange = 11)

%MV Messwert (Lange = 6)

41.5 Maske Status
In diesem Fenster werden zwei Prifsummen zur aktuellen Systemkonfiguration und zu den Para-
metern angezeigt.

FParameter Checksum: FFOAZ442

Configuration Checksum:  47BOFSE1

Abb. 48

Jede Anderung der Konfiguration fiihrt zu einer gednderten Konfigurationspriifsumme.
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Jede Anderung_ der Parameter flhrt zu einer gednderten Parameter-Prifsumme, mit Ausnahme
der folgenden Anderungen:

» Kalibrierung einer Messstelle

+ Kalibrierung des Beruhrungsbildschirms

+ Anderung des Seriennummernfeldes einer Messstelle

+ Anderung der Systemzeit

Menii ,,Wartung“

Der Zugriff auf die Felder im Menu Wartung ist beschrankt. Daten kénnen angezeigt werden, aber
Anderungen und Léschungen sind nur nach Eingabe des Passworts fiir die Wartung (oder einer
héheren Stufe) oder nach Betatigung des Schllisselschalters mdglich.

Die Menustruktur ist wie folgt:

Standard E[EE
)

. =
Fernzugriff- :"}' )) Unterfenster
) . Start

Kalibrierung gcﬂl

=] « Laufender

Gruppe E[I':i? Betrieb

IBR :G:C

v e
Wartung Analog v Fg -
o

Treiberaus- ?"J

gang
Schnittstellen- ‘a
test g
v
Seriell Y= .
v
Anzeige 51251 -

SD-Sicherung gm -
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4.2.1 Untermeni ,,Kalibrierung“
Naheres zur Nutzung der Kalibrierung siehe Kapitel 7.

4211 Fenster ,,IBR“ (Briickenstrom)

Beim Einstellen des Sensorbriickenstroms werden alle Kalibrierdaten fiir die Messstelle geloscht.

Dieses Fenster ermdglicht die automatische Einstellung des Sensorbriickenstroms (IgR).
Einzelheiten siehe Kapitel 7.9 "Einstellung des Briickenstroms".

Eine einmal gestartete oder vorgenommene Einstellung Iasst sich nicht abbrechen oder
verwerfen.

™| Maintain Calibration

Tag:

Abb. 49 IBR

Feld

Messstelle
Tag

Sensorstrom
Sollwert

Aktueller
Messwert

Status

Starten

Beenden

Measuring Foint: %

MFPOOS

Sensor Current reference value: 210 mA
Current measure value: 210 A

Status: Mo pre-adjustment

End .

Feldtyp

Anzeige
Anzeige

Zahlenein-
gabe

Anzeige
Anzeige

Schaltflache

Schaltflache

Funktion

Hier kann die Messstelle ausgewahlt werden, flr die der
Sensorstrom eingestellt werden soll.

Zeigt die Kennung an, die fur die ausgewahlte Messstelle defi-
niert wurde.

Hier kann der Wert definiert werden, auf den der Briickenstrom
eingestellt werden soll. Dieser Wert hangt vom Sensortyp ab,
kann aber auch fiir spezielle Anwendungen angepasst werden.

Zeigt den aktuell gemessenen Briickenstrom an.

Zeigt den aktuellen Voreinstellungsstatus dieser Messstelle an.

Die Voreinstellung wird durch Antippen dieser Schaltflache
gestartet.

Die Voreinstellung wird durch Antippen dieser Schaltflache
beendet.
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4.2.2 Schnittstellentests
Test der analogen Ausgange

™ Maintain Interface Tests

Output Number:;

Output Walue: 2,

End

Abb. 50 Test der analogen Ausgénge

Mit diesem Unterfenster kdnnen die analogen Ausgange getestet werden. Mit dem Feld
~LAusgangsnummer® wird der gewlnschte analoge Ausgang gewahlt und mit dem Feld
LAusgangswert” der zu testende Strom eingestellt. Der Test kann mit der Schaltflache Beenden
abgeschlossen werden. Danach wird wieder der regulare, vom Eingang abhangige Wert am
Ausgang angegeben.

Test der digitalen Treiberausgénge

Nachdem ein Ausgangstreiber anhand seines entsprechenden , Teilsystems” und der Ausgangs-
nummer ausgewahlt wurde, wird der normale Ausgang dieses Treibers gesperrt. Mit dem Feld
Ausgangswert kann der Ausgangstestwert geandert werden. Der eingestellte Wert wird direkt am
ausgewahlten Ausgang angezeigt. Nach Beendigung des Tests auf die End-Taste tippen, oder

damit beginnen, einen anderen Treiberausgang zu testen. Der Normalzustand des vorherigen
Treibers wird automatisch wiederhergestellt.

A WARNUNG!

Bei diesem Test kdnnen mit dem System verbundene Alarmvorrichtungen ausgeldst werden!

M | Interface Tests (ng=Igeirsii;

Fartial System: primany (A
Qutput Mumber: 3
Cutput Walue; N

End

Abb. 51 Test der digitalen Treiberschnittstellen
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Test der seriellen Schnittstellen

M Maintain Interface Tests §SEakE ﬂ

Interface: ES232 A

Abb. 52 Test der seriellen Schnittstellen

Aus der Liste der Schnittstellen im SUPREMATouch kann eine Schnittstelle ausgewahlt werden.
Sobald diese Schnittstelle ausgewahlt wurde, ist ihre normale Funktion gesperrt. Daher kann
dieser Test bei allen seriellen Schnittstellen nicht tber PC/Laptop ausgefiihrt werden.

Waéhrend dieses Tests muss das SUPREMATouch als nicht-funktional behandelt werden.
Der Test kann daher auch zum Priifen der Auswirkung einer Systemstérung verwendet werden.

Bei diesem Test (RS 232 A und RS 232 B) wird nach ca. 3 Sekunden die Systemsto-
rung aktiviert.

Bei jedem Antippen der Schaltflache Test wird ein Testtext, der aus allen druckbaren Zeichen
besteht, an die Schnittstelle gesendet. Der Text beginnt mit dem Carriage Return-Zeichen und
endet mit Line Feed.

Durch Auswahl einer anderen Schnittstelle oder Antippen der Schaltflache Beenden wird die
Sperrung der Schnittstelle aufgehoben.
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Test der Anzeige
In diesem Fenster stehen zwei Moglichkeiten fir die Touchscreen-Schnittstelle zur Verfigung.

™ Maintain Interface Tests

Touch Calibration

est Screen

Abb. 53 Anzeigetest und -kalibrierung

Durch Antippen der Schaltflache Touch-Kalibrierung wird der Touchscreen-Kalibriervorgang
gestartet. Wahrend dieses Vorgangs missen verschiedene Punkte auf dem Bildschirm berthrt
werden.

Eine fehlerhafte Touchscreen-Kalibrierung kann dazu fiihren, dass die grafische Benut-
zeroberflache nicht Uber den Touchscreen bedient werden kann. In diesem Fall muss
ein neuer Touchscreen-Kalibriervorgang uUber einen PC gestartet werden.

Durch Antippen der Schaltflache Testbild werden drei Testbildschirme angezeigt und alle Front-
platten-LEDs nacheinander aktiviert. Fir den Wechsel in den nachsten Testbildschirm auf eine
beliebige Position auf dem Bildschirm tippen. Der Testmodus wird nach dem dritten Testbild-
schirm verlassen. Der erste Testbildschirm muss Abb. 54 entsprechen, der zweite Testbildschirm
muss vollstandig schwarz und der dritte Testbildschirm vollstandig weil} sein.

Abb. 54  Priifbildschirm
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4.2.3 Fenster SD-Sicherung
Dieses Fenster dient zur Speicherung der Systemkonfiguration oder der Logbuch-Eintrage auf

einer microSD-Karte.
Nur von MSA zugelassene microSD-Karten (Best.-Nr. 10179005) verwenden.

1, BEGETN SO Backup

System configuration: Save

Logbook: Systerm Events

Number of entries: 1

Capacity: 7592 MB
Free: EGS3 ME

Unmount
Feld Feldtyp Funktion
Speichern Durch Antippen dieser Schaltflache werden die gesamte
(Systemkonfigu- Schaltflache Systemkonfiguration und alle Parameter auf einer einge-
ration) fuhrten microSD-Karte gespeichert.
Logbuch Auswahlfeld Das zu speichernde Logbuch kann hier ausgewahlt werden.
Anzahl der Zahlenein- Die Anzahl der zu speichernden Eintrage kann hier ausgewahlt
Eintrage gabe werden.
Soeichern Durch Antippen dieser Schaltflache wird die gewahlte Anzahl
(L‘Lgbuch) Schaltflache Eintrage im ausgewahlten Logbuch auf einer eingefiihrten

microSD-Karte gespeichert.

Dieses Feld zeigt den gesamten Speicherplatz der einge-
fuhrten microSD-Karte.

Dieses Feld zeigt den freien Speicherplatz der eingefiihrten
microSD-Karte.

Durch Antippen dieser Schaltflache wird die microSD-Karte
getrennt und kann sicher entnommen werden.

Speicherplatz  Statisch
Frei Statisch

Trennen Schaltflache
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4.3 Diagnose-Menii
Die Menustruktur ist wie folgt:

. de@ge
System-Ereig- aoaaa
nisse n-nunuu] )
Alarm-Ereig- aa. aa

. a \e -
nisse 3
'A"

Signal-Ereig- BEEEE

nisse (f\y

Anderungen + -
 pe—
Sensordaten- + )
verlauf ——
Diagnose ?5) Kalibrierungen E‘I}L- -
Versorgungs- q
spannung
Temperaturen at -

Logblcher %%%

Qe e _

Module oooio Anzeige
goooo
0 o0 Unterfenster
o0 e Si

Messstellen 4t S|.gnal

ooo0o0 * Diagnose
Schaltein- 0 w[" i
gange Alulu[®

4.31 Logbiicher

Logbuch System-Ereignisse

In diesem Logbuch werden die Systemstérungen und Startmeldungen gespeichert.

Jeder Eintrag enthalt folgende Daten:

» Datum/Zeit des Auftretens des Ereignisses

» Kurze Beschreibung des Ereignistyps

» Zusatzliche hexadezimale Beschreibung des Ereignisses. (Zur Verwendung von MSA-
Wartungspersonal)

Durch Doppeltippen auf einen Eintrag wird ein Fenster mit einer ausfiihrlichen Fehlerbeschrei-

bung in Klartext geoffnet.
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Logbuch Alarm-Ereignisse

In diesem Logbuch wird das Eintreten, Quittieren und Zurticksetzen von Alarm-Ereignissen
gespeichert.

Ein Eintrag umfasst folgende Daten:

» Datum/Zeit des Ereignisses

» Kurze Beschreibung des Ereignisses

&2 Alarm Events -

ate Time Event .
F14NTN1011 reset 1stalarmmp 1 on b
A1ANTN4T Tstalarmmp 1 on bus A&

44T 2nd alarmmp 1T onbus A
1AM TN Erd alarm mp 1 on bus A
44T reset 3rd alarmmp 1 on b
1AM TN reset 2nd alarm mp 1 on B

Abb. 55 Logbuch Alarm-Ereignisse

Logbuch Signal-Ereignisse

In diesem Logbuch werden Signal-Ereignisse, das Quittieren und Zurlicksetzen von Signalsto-
rungen sowie das Umschalten des Primarsystems (nur bei redundanten Systemen) gespeichert.
Ein Eintrag umfasst folgende Daten:

» Datum/Zeit des Ereignisses

» Kurze Beschreibung des Ereignisses

Logbuch Anderungen

In diesem Logbuch werden Anderungen von Parametereinstellungen gespeichert. Beim Veran-
dern von Parametern von Messstellen, Gruppen von Messstellen, Relaisausgangen oder Schalt-
eingangen wird ein Eintrag erstellt.

Jeder Eintrag enthalt folgende Daten:

+ Datum / Zeit der Anderung

» Eintragstyp und -nummer

» Bezeichnung des geanderten Parameters

» Neuer Wert des geanderten Parameters (auler fir Relaislogik und Gruppenmitglieder)

Logbuch Kalibrierungen

Dieses Logbuch speichert die Kalibriervorgangsdaten unabhangig von der Eingangsnummer

oder vom Erfolg der Kalibrierung.

Die fiir jeden Eingang gespeicherten Daten gleichen den im Logbuch Sensorhistorie gespei-

cherten Daten mit folgenden Verlangerungen:

» Punkt gibt an, dass der Eingang kalibriert wurde (angehangtes R bezeichnet eine Fernkalibie-
rung)

» Status gibt an, ob die Kalibrierung erfolgreich war oder nicht
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Logbuch Sensor-Historie

In diesem Logbuch werden die Kalibriervorgangsdaten fiir jeden Eingang gespeichert. Fir jeden
Eingang kénnen bis zu vier Eintrage gespeichert und mit Ausnahme der Erstkalibrierung und der
Voreinstellungen werden altere Eintrage Uberschrieben.

Logbook; (Zalibration History
Measuring Foint: 5 | MFPOOS
Date Time Type of gas

J0S0FNET 447 Al

S0S0TN SN 448 Methane

*0S07NE1 449 Methane
Air

M Diagnosis

Abb. 56 Logbuch Sensor-Historie

Nach Auswahl eines Eingangs wird die dazugehdrige Sensorhistorie im entsprechenden Feld
angezeigt, wenn der Eingang bereits kalibriert wurde. Der Eintrag fur einen Kalibriervorgang
besteht aus zwei Zeilen: der Prifgaseinstellung und dann der Nullgaseinstellung. Der Eintrag
einer Voreinstellung besteht aus nur einer Zeile.

Wurde eine separate Nullpunkteinstellung durchgefiihrt, dann sind die Werte flir Konzentration
und Messwert in der Zeile der Prifgasmessung durch ,, “ausgeblendet.

Die Art des Eintrags ist durch ein Zeichen in der ersten Spalte gekennzeichnet:

[ Briickenstromeinstellung (IBR)

V4 Voreinstellung Nullpunkt (ZERO)

S Voreinstellung Empfindlichkeit (SPAN)
* Erstkalibrierung

Zahln n.-letzte Kalibrierung

Eintrage enthalten folgende Daten (ggf. zum Anzeigen aller Daten Bildlauf durchfiihren):

+ Datum/Uhrzeit der Ubernahme der Daten des Kalibrierungsmeniis und des SchlieBens des
Menis

» Gasart fur Null- und ggf. Prifgas (nicht genutzt fir Brickenstromeinstellung)

» Gaskonzentration fir Null- und ggf. Priifgas (nicht genutzt fir Briickenstromeinstellung)

* Messwerte fur Null- und Prifgas

+ Differenzsignal U, fiir Nullgas und Prifgas (nur fir Kalibrierungen relevant)

» Sollwert (nur fur Voreinstellungen relevant)

* Ansprechzeit bis 90 % des letzten Signals erreicht wurde

Logbuch Versorgungsspannung

In diesem Logbuch werden fiir analoge Eingangsmodule Grenzwertiiberschreitungen und -unter-

schreitungen der Versorgungsspannungen (interne Versorgung, externe Versorgung, Batterie-

Backup) gespeichert. Ein Eintrag wird immer dann vorgenommen, wenn eine Spannung

gemessen wird, die einen Grenzwert Uberschreitet.
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Jeder Eintrag enthalt folgende Daten:

» Datum/Zeit der Versorgungsmessung
* Bezeichnung der Versorgungsart

» Knoten-ID und Bus des Moduls

+ Gemessener Spannungswert

Logbuch Prozessortemperatur

In diesem Logbuch werden Temperaturgrenzwert-Uberschreitungen und -Unterschreitungen der
analogen MDA-Module gespeichert. Wenn die Temperatur den zulassigen Bereich Uber- oder
unterschreitet, wird der aktuelle Temperaturwert gespeichert. Bei Riickkehr in den zulassigen
Bereich wird der wahrend der Abweichung aufgetretene Spitzenwert gespeichert.

Jeder Eintrag enthalt folgende Daten:

» Datum/Zeit der Grenzwertliber- bzw. -unterschreitung

» Seriennummer des analogen Eingangsmoduls

* Knoten-ID und Bus des Moduls

»  Temperaturwert (0 bis 55 °C)

» Angabe, ob die Temperatur auRerhalb des zulassigen Bereichs blieb oder in ihn zuriickkehrte

4.3.2 Menii,Module*
Uber das Meniu Module kénnen Informationen zu den Systemmodulen abgerufen werden.

™ Diagnosis

Module-10: 1 Farial System: A 1258k
Module Type: MCF-20
Serial-MNo..

Software Wersion: 202,01

rroar

Abb. 57 Module

Im Folgenden werden die Funktionen der einzelnen Felder beschrieben:

Feld Feldtyp Funktion

Enthalt die CAN-Knoten-IDs aller Systemmodule, die am CAN-Bus
angeschlossen sind. Nach Auswahl einer ID werden die restlichen
Felder mit allen Daten ausgefilllt, die flir das betreffende Modul zur
Verfligung stehen.
Der Buchstabe des Teilsystems, zu dem das Modul gehért, und bei
einigen Modulen (z. B. MCP 20 und MDO 20) die System-CAN-
Teilsystem  Anzeige Bitrate werden angezeigt. Wenn zwei Module mit derselben Modul-ID
verwendet werden (z. B. MAI/MAR), kann dieses Feld zum
Umschalten zwischen CAN-Bussen verwendet werden.

Modultyp Anzeige Enthalt den Typ des ausgewahlten Moduls.

Modul-ID Auswahl

Enthalt die Seriennummer des ausgewahlten Moduls (sofern einge-

Serien-Nr. Anzeige stellt).

:ic::warever- Anzeige Zeigt die Software-Version des ausgewahlten Moduls an.
Hier werden vorhandene aktuelle Fehlermeldungen des ausge-

Modulstatus - Liste wahlten Moduls angezeigt.
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4.3.3 Maske Messstellen

Signal

Hier werden die aktuellen Signalmesswerte eines Eingangs angezeigt.

™ Diagnosis

Measuring Foint:

Signal [Diagnosis

Signal LA,
Signal U
Signal LY,
Signal Lk

Measuring Points n

5 |MFOO%

AN A AN B
395 mv 395 my
310my 309 my

Abb. 58 Signal

Feld

Messstell-
ennummer.

Signal Uy

Signal Ug

Signal Uy

Signal U,

Feldtyp

Auswahl

Anzeige

Anzeige

Anzeige

Anzeige

2001 my 2007 my
-18.0mv -18.4 mv

Funktion

Nach Auswahl einer Messstellennummer werden die aktuellen Signale
der ausgewahlten Stelle angezeigt.

In diesen Feldern wird das verstarkte Sensorsignal je Bus angezeigt.
Wenn Transmitter verwendet werden, entspricht 4 mA 400 mV.

Wenn passive Detektoren verwendet werden, wird der Briickenstrom in
diesen Feldern je Bus als Spannungswert angezeigt (1 mV entspricht

1 mA). Wenn aktive Transmitter verwendet werden, wird die Stromauf-
nahme entsprechend dargestellt.

Wenn passive Detektoren verwendet werden, wird das verstarkte
Sensorsignal Uy in diesen Feldern je Bus dargestellt. Das Signal besteht
aus einer festen Verstarkung in Abhangigkeit vom verwendeten Detek-
tortyp und einer Offsetspannung.

Wenn aktive Transmitter eingesetzt werden, sind diese Felder leer.
Wenn passive Detektoren verwendet werden, wird das gemessene Uy-
Signal in diesen Feldern je Bus angezeigt. Wenn Transmitter verwendet
werden, bleiben diese Felder leer.
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Diagnose
In diesem Fenster werden Diagnoseinformationen zur ausgewahlten Messstelle angezeigt.

1, PERIERREEE Measuring Points n

Measuring Foint: 8 | Q5278

Signal | Diagnosis

roperty alue

etector Firmware Version V1,14
etector Supply Waoltage 2390
etector Operation Time 11731 h
etector Error Message none
ensor Temperature 41,2 °C

Abb. 59 Diagnose

Die Werte beruhen auf Datenlibertragungen mit langsamen Aktualisierungsraten (wie HART)
oder statischen Daten. Diese Werte kénnen also nicht als Echtzeitwerte angesehen werden. Die
Daten werden der Reihe nach fiir alle Messstellen aktualisiert. Eine Aktualisierung kann einige
Minuten dauern.

Abhangig vom verwendeten Eingangsmodul und Detektor stehen folgende Diagnoseinformati-
onseingange zur Verfigung.

Eingang Sender Bezeichnung
Stltzstellen Systemkonfiguration
Baugruppentrager Systemkonfiguration
Steckplatz Systemkonfiguration
Kanal Systemkonfiguration

Die an Klemme X des Eingangs gemes-
sene Spannung.

Der vom Eingangsmodul an den Detektor
gelieferte Strom.

Der vom Eingangsmodul erkannte Detek-
tortyp.

Der aktuelle Messwert, der vom Detektor

Spannung Klemme X Eingangsmodul (MAI30)
Stromstarke Eingangsmodul (MAI30)

Detektortyp Eingangsmodul (MAI30)

Messwert Detektor digital Gbertragen wird.
Bereich Detektor Der vom Detektor verwendete Skalenend-
wert.

Maleinheit Detektor Die vom Detektor verwendete Mal3einheit.

Messgas Detektor Das vom Detektor gemessene Gas.

Detektorseriennummer Detektor Die Seriennummer des Detektors.

Detektor-Firmwareversion Detektor VAVI;trL;ahmerungsstand der Detektor-Firm-

Detektortemperatur Detektor Das intern vom Detektor gemessene Gas.

Detektor-Versorgungs- Detektor Die am Detektor anliegende Versorgungs-

spannung spannung.

Detektor-Betriebsdauer  Detektor Die bisherige Betriebszeit des Detektors.
.. Die eingestellte Zeitverzdgerung des

Delay (Verzogerung) Detektor Detektors bis zur Alarmierung.

Detektor-Fehlermeldung Detektor Der vom Detektor erkannte Fehler.

SUPREMATouch



4.4

Eingabe von Systemparametern

Eingang Sender Bezeichnung

Sensor-Firmwareversion Detektor Aktualisierungsstand der Sensor-Firmware.
Sensortemperatur Detektor Das intern vom Sensor gemessene Gas.
Sensorversorgungsspan- Detektor Die am Sensor anliegende Versorgungs-
nung spannung.

Sensor-Betriebsdauer Detektor Die bisherige Betriebszeit des Sensors.

Bei Transmittern ist dieser Wert die vom
Transmitter geschatzte Restnutzungsdauer

Detektor des Sensors. Naheres siehe Bedienungs-
Verbleibende Sensorle- anlieltung' des Transm|tter.s/Se-nsors.
bensdauer Bei passiven Sensoren wird dieser Wert
vom MDO anhand der Empfindlichkeit der
System ersten Kalibrierung, der Empfindlichkeit der
y letzten Kalibrierung und der minimal erfor-
derlichen Empfindlichkeit des verwendeten
Sensortyps geschatzt.
- . Die Empfindlichkeitseinstellung des
Empfindlichkeit Detektor Sensors.
Ssbnsi(;r-Selbsttester- Detektor Das Ergebnis des Selbsttests des Sensors.
Sensor-Fehlermeldung Detektor Der vom Sensor erkannte Fehler.
Sensorblockierung Detektor Der Grad der Blockierung des Sensors.

4.3.4 Maske Schalteingange
Dieses Fenster dient zur Anzeige des aktuellen Status eines Schalteingangs. Nachfolgend

werden die Funktionen der einzelnen Felder und Schaltflachen des Fensters beschrieben.

| BRBIERREEE Sywitch Inputs _

Input No.: 2 | AcknGrp2
ZAN A AN B

Status: open open
Feld Feldtyp Funktion

Auswahl-  Nach Auswahl eines Schalteingangs wird der aktuelle Status des
Inputnummer .. . -

feld ausgewahlten Eingangs angezeigt.
(Tag) Statisch Im Feld wird das Tag des ausgewahlten Schalteingangs angezeigt.
Status Statisch In diesen Feldern wird der Status je Bus angezeigt.

Bedienung tliber PC
Zur Eingabe aller Parameter und Konfigurationen mit dem PC muss das MSA-Programm

SUPREMA Manager verwendet werden.
Naheres siehe gesonderte Gebrauchsanleitung fir SUPREMA Manager.

ACHTUNG!

Die Richtigkeit aller tiber einen PC eingestellten Parameter und Konfigurationsschritte miissen
auf dem SUPREMATouch Uberprift werden, oder sie miissen auf dem PC auf Richtigkeit tber-
pruft werden, nachdem sie auf den PC zurlickgelesen wurden.
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Wartung

Wartung

Das System muss in regelmafigen Abstanden (mindestens alle 6 Monate) gepruft werden, um
die ordnungsgemafe Funktion gemafl EN 60079-29-2 und geltenden internationalen, nationalen,
branchenspezifischen oder Unternehmensvorschriften sicherzustellen.
Sensorsimulationsmodule

Fir die Funktionspriifung der Sensoreingange des SUPREMATouch kdénnen je nach Sensortyp
Simulationsmodule verwendet werden.

Das Sensorsimulationsmodul darf nur zum Prifen und Voreinstellen verwendet werden,
nicht zum Kalibrieren.

Funktion von Sensorsimulationsmodulen mit 4 bis 20 mA, Warmeténung, Halbleiter
Aufbau

Signal-LED
green: Sensor simulation 4 ... 20 mA, Order No.: 10030262
red: Sensor simulation CatalyticCombustion Order No.: 10030263

yvellow: Sensor simulation Seminconductor  Order No.: 10030264

SPAN signal
potentiometer

Switch Position
to the LED = SPAN
to the jack = ZERO

ZERO signal
potentiometer

Test Jacks

Abb. 60 Sensorsimulationsmodul mit Stiftschalter

Einstellung und Betrieb

Nach dem Einstecken des Sensorsimulators in ein MAT wird durch Drehen am ZERO-Signal-
Potentiometer ein gewlinschter Messwert fiir den Betrieb mit Nullsignal eingestellt. Durch
Umschalten in die andere Schaltposition wird ein anderer Messwert simuliert, der durch das
SPAN-Signal-Potentiometer reguliert wird. Dieser Wert kann an beiden Priifbuchsen gemessen
werden.

Beispiel fiir Sensorsimulationsmodul 4 bis 20 mA

Sensortyp: PrimaX
Messgas: Kohlenmonoxid
Nullgas: Luft
Referenzgas: Kohlenmonoxid
Ua bei gedffnetem Schalter (Normalbetrieb): 400 mV

Ua bei geschlossenem Schalter (Alarm): 1,9V

Beispiel fiir Sensorsimulationsmodul fiir Warmeténungssensoren

Sensortyp: Serie 47K

Messgas: Methan

Nullgas: Luft

Referenzgas: Methan

Ux bei gedffnetem Schalter (Normalbetrieb): 0 mV

Ux bei geschlossenem Schalter (Alarm): 100 mV
SUPREMATouch

86



5.2

Wartung

Beispiel fiir Sensorsimulationsmodul fiir Halbleitersensoren

Sensortyp: D-8101
Messgas: Aceton
Nullgas: Luft
Referenzgas: Aceton
Ux bei gedffnetem Schalter (Normalbetrieb): 1,6V
Ux bei geschlossenem Schalter (Alarm): 1,1V

Austauschen von Sensoren
Sensoren mussen ersetzt werden, wenn:

sie Mindestsignale nicht mehr messen kénnen
der Nullpunkt nicht mehr eingestellt werden kann
sie aus einem anderen Grund nicht mehr richtig funktionieren

Vorgehensweise beim Austausch passiver Sensoren

(1)

()

(6)

(7)

Dies ist nur ein Uberblick, immer die im Sensorhandbuch beschriebene Vorgehens-
weise beim Austauschen beachten.

Entsprechende Messstelle im Menu ,Einstellung // Eingang und Ausgéange / Messstellen®
verriegeln.

Verbindungsstecker des Sensors am MAT/MAT TS-Modul oder Sensorkabel am
MGT 40 TS-Modul I6sen.

Sensor gemal Detektorhandbuch ersetzen.

Verbindungsstecker des Sensors mit MAT/MAT TS-Modul oder Sensorkabel mit
MGT 40 TS-Modul wieder verbinden.

Parametrisierung der Sensoren im Menu ,Einstellung // Eingang und Ausgange / Mess-
stellen® prufen.

Unter Berucksichtigung der erforderlichen Sensoreinlaufphase wie in Kapitel 7.3 "Erstkali-
brierung mit Voreinstellung" beschrieben eine Erstkalibrierung durchfihren.

Verriegelung von der Messstelle entfernen.

Vorgehensweise beim Austausch von Transmittern

Dies ist nur ein Uberblick, immer die im Transmitterhandbuch beschriebene Vorgehens-
weise beim Austauschen beachten.

Entsprechende Messstelle im Menu ,Einstellung // Eingang und Ausgange / Messstellen®
verriegeln.

Wenn die Stromversorgung getrennt werden muss, Verbindungsstecker des Sensors am
MAT/MAT TS-Modul oder Sensorkabel am MGT 40 TS-Modul I6sen.

Sensor gemal Transmitterhandbuch ersetzen.

Wenn die Stromversorgung getrennt werden musste, Verbindungsstecker des Sensors mit
MAT/MAT TS-Modul oder Sensorkabel mit MGT 40 TS-Modul wieder verbinden.

Parametrisierung der Sensoren im Menu ,Einstellung // Eingang und Ausgange / Mess-
stellen” prufen.

Entsprechend den Anweisungen in der Transmitter-Gebrauchsanleitung den Transmitter
kalibrieren und alle weiteren erforderlichen Schritte durchfiihren.

Verriegelung von der Messstelle entfernen.
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Manueller Eingabegeratetyp (Nur MAI 30)

Das MAI30 erkennt automatisch den angeschlossenen Eingabegeratetyp. Dies gilt nicht fur
D-7010-Detektoren. In diesem Fall kann die automatische Erkennung wie folgt durch manuelle
Eingabe Uberschrieben werden:

(1) Die Auswahl des manuellen Eingabegeratetyps durch gleichzeitiges Driicken der Tasten
NACH OBEN und NACH UNTEN aktivieren.

(2) Die Messstelle des MAI durch mehrfaches Driicken der Taste MP auswahlen.

(3) Jetzt den Geratetyp durch mehrfaches Driicken der Taste SEL auswahlen.
Die aktuelle Auswahl wird durch die Modus-LEDs (rot, gelb, griin) angegeben.

(4) Die neue Einstellung speichern und die manuelle Auswahl durch Driicken der SEL-Taste

verlassen.

Die Bedeutung der jeweiligen Anzeige geht aus der folgenden Tabelle hervor:

LED-Anzeige

Lauflicht (rot - gelb - griin)
Rot blinkend 1,6 Hz

Rot blinkend 1,0 Hz

Gelb blinkend 1,6 Hz
Gelb blinkend 1,0 Hz
Gelb blinkend 0,7 Hz
Grin blinkend 1,6 Hz
Grin blinkend 1,0 Hz
Grin blinkend 0,7 Hz

Eingabegeratetyp

Automatische Gerateerkennung (Standard)

D-7010

Andere passive Detektoren fiir brennbare Gase (z. B. S47k)
Passive Halbleiterdetektoren

Schalter

Rauch- und Hitzedetektoren

Transmitter (zweiadrig)

Transmitter (dreiadrig)

Transmitter (vieradrig)

(5) Den Auswahlmodus durch Driicken der MODE-Taste verlassen.

:
k:
:
8 d @
up F]
DOWN —
MP
SEL

1 1
““ ON
1234

[]

[]

[ ]

L]

Abb. 61 MAI30-Tastenschnittstelle

A WARNUNG!

Eine unglltige Auswahl kann an dieser Messstelle eine Signalstérung verursachen. Mdglichst die
automatische Erkennung verwenden.
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Service

Das System muss in regelmafigen Abstanden (mindestens alle 6 Monate) gepruft werden, um
die ordnungsgemafe Funktion gemafl EN 60079-29-2 und geltenden internationalen, nationalen,

branchenspezifischen oder Unternehmensvorschriften sicherzustellen.

Einsteckmodule, Status-LED

Auf den Modulen, die als Einsteckmodule ausgefiihrt sind, befinden sich in der linken oberen Ecke

Status-LEDs.

Lage der Status-LEDs bei MCP-, MDC-, MBC-, MDA-, MGO- und MAO-Modulen
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6.2

Service

LED-Nr. Farbe Funktion

1 Grin EIN: Die externe Spannungsversorgung ist vom Modul ausgewahlt.
2 Grin EIN: Die interne Spannungsversorgung ist vom Modul ausgewahilt.

3 Grin EIN: Die Batterie-Spannungsversorgung ist vom Modul ausgewahilt.
4 Rot  EIN: Am Modul ist eine Stérung aufgetreten.

5 Griin  EIN: Die CAN-Bus-Kommunikation des Moduls lauft fehlerfrei.

6 EIN: Systemstdrung

7 EIN: Spannungsstorung

8 Rot  EIN: Modul im Reset-Zustand

Im Normalbetrieb leuchtet nur eine der ersten drei LEDs. Leuchtet keine LED, ist ein Problem mit
der Spannungsversorgung des Moduls aufgetreten.

Wenn die Stérungs-LED (LED Nr. 4) leuchtet, MSA-Servicetechniker kontaktieren. Ist dies nicht
sofort méglich, kann das Modul ausgetauscht werden, wenn ein Ersatzmodul vorhanden ist

(— 6.2 "Austausch von Modulen"). Die aufgetretene Stérung wird im Logbuch des
SUPREMATouch abgespeichert und kann im Menu ,Diagnose/Logbuch/System-Ereignisse”
abgefragt werden.

Austausch von Modulen

Ein defektes Modul muss ausgetauscht werden.

Fir die Diagnose und die Bestimmung, ob ein Modul ausgetauscht werden muss, empfiehlt MSA,
einen MSA-Servicetechniker heranzuziehen.

Beim Austausch von Modulen darauf achten, dass die DIP-Schalter in der richtigen
Position sind (siehe Kapitel 12.6 "Modulkonfiguration").

ACHTUNG!

Einsteckmodule nur ersetzen, wenn die Spannung vom SUPREMATouch-System getrennt ist.
Vor dem Einfihren oder Entfernen von Einsteckmodulen immer die Versorgungsspannungen
trennen.

Im Folgenden ist das Vorgehen beim Austausch einzelner Module beschrieben.

6.2.1 Einsteckmodule

Austausch von MCP- und MDO-Modulen

Die Spannung muss vom System getrennt werden, bevor diese Module ausgetauscht werden
kénnen.

(1) Aktuelle Systemkonfiguration [Einstellung / Messstellen, Relaisausgange, System] mit dem
SUPREMA Manager speichern.

(2) Stromversorgung vom System trennen [z. B. durch Lésen der Versorgungsspannungsan-
schlisse am MIB-Modul].

ACHTUNG!

Beim Einsatz von Relaismodulen in Tragschienenmontage kann die mit der Spannungsabschal-
tung verbundene Alarmauslésung durch Relaisverriegelung am MRC TS-Modul unterdriickt
werden, wenn das MRC TS-Modul mit einer vom System getrennten Spannung versorgt wird
[Kapitel 12.10 "Anschluss der Relaisausgange"]

(3) MCP20- oder MDC20- und MDO20-Modul austauschen [auf Flachkabelverbindung
zwischen MDC20- und MDO20-Modul achten].

(4) Spannungsversorgung wieder zuschalten.
(5) Systemkonfiguration wiederherstellen.

(6) Gegebenenfalls Relais wieder entriegeln.

SUPREMATouch



6.3

Service

Austausch von MAI30/MAR30-Modulen

Beim Ersetzen des MAI- und/oder des MAR-Moduls muss das System erst ausgeschaltet werden.

Immer darauf achten, dass die richtige Zuordnung zu den angeschlossenen Sensoren einge-

halten ist (Kapitel 12.9 "Anschluss der Sensoren").

Wenn passive Sensoren am zu ersetzenden MAI/MAR angeschlossen sind, missen folgende

Punkte beachtet werden:

» Die Voreinstellung des MAI-Moduls (Kapitel 13.4 "Voreinstellung passiver Detektoren") muss
erneut durchgefiihrt werden.

ACHTUNG!

Wenn passive Sensoren am zu ersetzenden MAI angeschlossen sind, den angeschlossenen
Sensor immer galvanisch trennen, um eine Beschadigung aufgrund des noch nicht abgegli-
chenen Sensorstroms zu vermeiden.

Austausch des MGO-Moduls

Beim Ersetzen des MGO-Moduls muss das System erst ausgeschaltet werden. Zur Vermeidung
von Alarm- und Fehlfunktionsmeldungen missen die Relais direkt am MRC TS-Modul verriegelt
werden (— Teil Installation und Inbetriebnahmehandbuch).

Austausch des MAO-Moduls

Beim Ersetzen des MAO-Moduls muss das System erst ausgeschaltet werden. Die Weiterschal-
tung der Stérungsmeldung kann durch Verriegelung der Relais am MST-Modul (MRO-8-Modul)

oder am MRC TS-Modul (MRO 8 TS-Modul) unterdriickt werden (— Kapitel 12.10 "Anschluss der
Relaisausgange").

Austausch des MBC-Moduls

Beim Ersetzen des MBC-Moduls muss das System erst ausgeschaltet werden. Zur Vermeidung

von Alarm- und Fehlfunktionsmeldungen missen die Relais direkt am MRC TS-Modul verriegelt
werden (— Kapitel 12.10 "Anschluss der Relaisausgange").

Anschlussmodule

Austausch von MAT/MAT TS-, MUT- und MGT 40 TS-Modulen

Diese Module kénnen im laufenden Systembetrieb ausgetauscht werden, auch wenn die betref-
fende Funktion [Sensoreingang, Relaistreiber- oder Analogausgang] wahrend des Austauschs
nicht zur Verfiigung steht.

Beim Austausch von Modulen, die Sensoranschliisse implementieren, miissen die zugeordneten
Messstellen zur Vermeidung von Alarm- und Stérungsmeldungen verriegelt werden (— Kapitel
12.10 "Anschluss der Relaisausgange").

Wenn der Austausch eines MUT-Moduls notwendig ist, an das ein MRC TS-Modul ange-
schlossen ist, kdnnen die angeschlossenen Relais tiber den LOCR-Anschluss am MRC TS-
Modul verriegelt werden, wenn das MRC TS-Modul mit einer vom System getrennten Spannung
versorgt wird (— Kapitel 12.10 "Anschluss der Relaisausgange").

Austausch von MRO8 / MR 8 TS-Modulen

Far den Austausch von MRO 8 / MRO 8 TS-Modulen ist es nicht notwendig, das System abzu-
schalten. An die Module angeschlossene Alarmvorrichtungen missen jedoch deaktiviert werden
(insbesondere bei Betrieb der Relais nhach dem Ruhestromprinzip).

Diagnosefunktionen

Der Aufbau und die Bedienung des Meniis ,Diagnose” sind im Kapitel 4.3 "Diagnose-Meni"
ausfuhrlich beschrieben. Die Funktionen aller Alarme und Systemstérungsrelais mussen regel-
maRig (einmal jahrlich) Gberprift werden. Naheres siehe Kapitel 9.1 "Bedingungen fir Konfigura-
tion, Installation, Betrieb und Wartung"

SUPREMATouch
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6.4
Text der

Nr. Storungsmel-
dung

1 Dynamischer Spei-
cherliberlauf

2 Fehler in Arbeits-
speicher

3 Fehler im
Programmspeicher

4 Interne Zeituber-
schreitung
Datenverlust auf

5
Bus

6 Schwerer interner
Fehler

7 Pufferiiberlauf

8 Kommunikations-
fehler auf Bus
Systemfehler des

9 Konfigurationsspei-
chers
Fehler im Konfigu-

10 ) .
rationsspeicher
Datenverlust bei

1" serieller Kommuni-

kation

Modul

Alle

Alle

Alle

Alle

Gateways
MAI30,
MGI30,
MARS3,
MGRS,
MGO, MAO

Alle

MCP, MDO,
MAI30,
MGI30,
MARS30,
MGR30,
MBC

MCP, MDO

MCP, MDO,
MBC

MCP, MDO,
MBC

MDO

Systemstérungsmeldungen

Angezeigt,
wenn

Stackiiberlauf
oder Stackunter-
lauf erkannt

RAM-Fehler
erkannt (Selbst-
test)

ROM-Fehler
erkannt (Selbst-
test)

Lebenszeichen
mindestens einer
Task fehlt

CAN-Controller
erkennt Uberlauf

Exception Inter-
rupt (z. B.
Schreibzugriffauf
ROM, ungiiltige
Speicheradresse

)

Uberlauf der
internen Verar-
beitungs-
schlangen
(Queues)

Fehler bei SDO-
Transfer (Uber-
tragung von
Konfigurations-
und Parameter-
daten)

Fehler beim
Zugriff auf den
Flashspeicher,
der Parameter
und Konfigurati-
onsdaten enthalt

Flash-Fehler
erkannt (Selbst-
test des Konfigu-
rations- und
Parameterspei-
chers)

Fehler bei seri-

Ausgeblendet, Error-
wenn LED
Neustart X
Gesamtes RAM

fehlerfrei getestet X
(nach ca. 24 h)

Gesamtes ROM
fehlerfrei getestet X
(nach ca. 24 h)

Alle Tasks haben
sich rechtzeitig X
gemeldet

CAN-Controller

in Normalmodus X
Neustart X
Neustart X
SDO-Transfer
erfolgreich X
beendet

Neustart X

Gesamtes Flash
fehlerfrei getestet X
(nach ca. 24 h)

eller Kommunika- Neustart X

tion

SUPREMATouch

Fail-
LED

Info 1
(BYTE)

Task-ID

Bitmuster-
Fehlerbits

1 — beim
Systemstart
gefunden;
0 — sonst

Sollwert der
Taskflags (8
unterste Bits)

Immer 0

Exception-
Nummer

Queue-
Nummer

CAN-I/O-
Fehlercode

Flash-Fehler-
code

Immer 0

Schnittstell-
ennummer

Info 2
(DWORD)

Speicherad-
resse

Speicherad-
resse

loword —
CRC
gefunden;
hiWord —
CRC miisste
sein

loWord —
Taskflags ist;
hiWord —
Taskflags
missten sein

Immer 0

Speicherad-
resse

Queue-
Status

Zusatzliche
Daten
(abhangig
von Fehler-
code)

Zusatzliche
Daten
(abhangig
von Fehler-
code)

Immer 0

loword —
Anzahl der
Zeichen;
hiWord —
Status

Service

Bemerkungen/
Abhilfe

Allgemeine Soft-
wareprobleme

(z. B. Stack falsch
dimensioniert)
Evtl. Folgefehler
von Nr. 2, 3 oder 6

Hardware defekt:
Modul austauschen

Hardware defekt:
Modul austauschen

Evtl. Folgefehler
von CAN-Bus-
Fehler. Bus Uber-
priifen.

Evtl. nicht richtig
terminierter Bus
oder Module mit
falscher Bitrate am
Bus. (Griine CAN-
LED gibtden Status
des Bus an.)
Méglicherweise
defekte Hardware

Hardware defekt:
Modul austauschen
Evtl. Folgefehler
von 1, 2 oder 3

Evtl. zusammen mit
Nr. 4 bei Syste-
miberlastung oder
Folgefehler bei
CAN-Bus-Fehlern

Evtl. CAN-Bus-
Stérung: Bus uber-
prifen.

MCP und MDO auf
inkompatiblen Soft-
warestand Uber-
prifen.

Kann beim
Wechsel von
Modulen im
laufenden Betrieb
auftreten.

Hardware defekt:
Modul austauschen
Evtl. zusammen mit
Nr. 10 oder 15.

Hardware defekt:
Modul austauschen

Datenverlust an
PC- oder Drucker-
schnittstelle:
Leitungen Uber-
priifen

Evtl. Hardware
defekt: MDO-Modul
austauschen
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Text der
Stérungsmel-
dung

Knoteniberwa-
chungsfehler
erkannt

Programmfehler

Datenfehler

Anlagenkonfigurati-
onsfehler

Datenerfassungs-
fehler

Modul

MCP, MDO

MGO, MAO

MCP, MDO,

MBC

MCP, MDO

MCP, MDO

MAI30,
MGI30,
MARS30,
MGR30

MAO, MGO

MAI30,
MGI30,
MAR30,
MGR30

MGO

Angezeigt,
wenn

Modul antwortet
nicht auf Knoten-
Uiberwachung
oder sendet kein
Heartbeat

Anwendungspro-
grammfehler

Anwendungsda-
tenfehler

Die erkannte
Systemkonfigu-
ration entspricht
nicht der gespei-
cherten Konfigu-
ration oder die
Konfiguration /
Parametrisie-
rung ist nicht
konsistent

Modul in ungtil-
tigem Steckplatz

Modul in ungiil-
tigem Steckplatz

Kommunikations-
fehler bei
Onboard-
Kommunikation;
ungiiltige Test-
werte;

Keine Kommuni-
kation oder keine
passenden
Messwerte am
primaren oder
sekundéren
Modul

SPI-Kommunika-
tionsfehler an
digitalen
Ausgéangen
(MGO)

Ausgeblendet,
wenn

Alle Knoten
antworten wieder

Neustart

Neustart

Neustart

Neustart

Neustart

Keine Fehler
mehr

SPI-Kommunika-
tion bzw.

Error-
LED

Ausgange wieder X

in Ordnung

SUPREMATouch

Fail-
LED

Info 1
(BYTE)

ID des
Knotens, der
nicht
antwortet

Immer 0

Anwendungs-
fehlercode

Anwendungs-
fehlercode

Konfigurati-
onsfehler-
code

Steckplatz-
nummer

Immer 0

Fehlercode

15>
Nummer des
fehlerhaften
Ausgangs-
blocks

FF — Hard-
waredefekt

Info 2
(DWORD)

Wenn der
Knoten in Info
1 ein MDA
und Info 2
ungleich O ist,
ist dies die
MAI-Nummer

Zeit in Syste-
mimpulsen

Zusatzliche
Daten
(abhangig
von Fehler-
code)

Zusatzliche
Daten
(abhangig
von Fehler-
code)

Zusatzliche
Daten
(abhangig
von Fehler-
code)

Immer 0

Immer 0

Zusétzliche
Daten
(abhangig
von Fehler-
code)

MGO: Diag-
nosecode

Service

Bemerkungen/
Abhilfe

CAN-Bus-Fehler,
Modul defekt oder
nicht vorhanden:
Bus und Module
Uberprifen

einige Zeit lang
wurden keine
Ausgangsdaten
empfangen: Bus
und MCP/MDO-
Module Uberpriifen

Normalerweise
Softwareprobleme
(nicht plausibler
interner Soft-
warestand) oder
ungultige MAC-
Adresse

Normalerweise
Softwareprobleme
(nicht plausible
interne Software-
daten)

Haufig Folgefehler
von Nr. 9 oder 10

Module auf
falschem Steck-
platz? Mehrere
Baugruppentrager
mit gleicher ID
(Schalter) im
System?

Das Modul befindet

sich in einem unguil-

tigen Steckplatz

Das Modul befindet

sich in einem ungul-

tigen Steckplatz

MAI30 / MGI30
oder MAR30 /
MGR30 defekt.

Ausgange kurzge-
schlossen oder
offen oder Modul
defekt.
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6.5 ID-Baugruppentragerzuordnung in Dezimal- und Hexadezimalzahlen
BGT 1 ?f:tczkw 2 3 4 5 6 |7 |8 |9 |10 |11 12 13 |14 |15 |16

ID 1 2 3 4 5 6 7 8 9 A B C D E F 10
hex.
Steck-

BGT 2 platz 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 |11 |12 |13 |14 |15 |16

LDeX 11 12 13 |14 |15 |16 |17 |18 |19 1A [1B [1C 1D |[1E |1F |20
BGT3§It;§k_1 2 3 |4 |5 |6 |7 |8 |9 |10 |11 |12 |13 |14 |15 |16

Ihl?ax 21 |22 (23 |24 |25 (26 |27 (28 (29 |2A [2B |2C |2D |2E |2F |30
Steck-
BGT 4 platz 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 |11 |12 |13 |14 |15 |16

L?ax 31 |32 (33 |34 (35 (36 |37 (38 (39 |[3A (3B [3C [3D [3E |[3F |40
Steck-
BGT 5 platz 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 |11 (12 |13 |14 (15 |16

Ih?ax 41 |42 |43 |44 |45 |46 |47 |48 |49 |4A |4B |4C |4D |4E |4F |50
Steck-
BGT 6 platz 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 |11 |12 |13 |14 |15 |16

L?ax 51 |52 |63 |54 |55 |56 |57 |58 (59 |5A |5B |5C |5D |5E |5F |60
Steck-
BGT 7 platz 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 |11 (12 |13 |14 (15 |16

'hzx 61 |62 63 |64 |65 |66 |67 |68 |69 |BA 6B |6C |6D |6E |6F |70
BeTs S€%k1y o 13 4 5 6 7 8 9 10 11 |12 13 |14 |15
platz

ID

hex 71 |72 |73 |74 |75 |76 |77 |78 |79 |7TA |7B |7C |7D |7E |7F

Tab. 63 ID-Baugruppentrdgerzuordnung in Dezimal- und Hexadezimalzahlen

Steckplatz Nr. 16 eines Baugruppentragers ist fir das MDO reserviert. Nur ein MDO kann in
einem System installiert sein.
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6.6

6.7

Service

Prioritat digitaler Meldungen

Meldung Prioritat Display [Liste] LEDs/Relais
Alarm 1 9 Messstellenstatus 1. Alarm Signal AL 1 an
Alarm 2 8 Messstellenstatus 2. Alarm Signal AL 2 an
Alarm 3 7 Messstellenstatus 3. Alarm Signal AL 3 an
Alarm 4 6 Messstellenstatus 4. Alarm Signal AL 4 an
Systemstorung 1 Systemstoérung an
Signalstdérung 3 Messstellenstatus Signalstérung  Signalstérung an
Modulstérung 1 Modulstérung an
CAN-Bus-Stoérung 1

Frei 1 Messstellenstatus frei

Messung 10 Messstellenstatus messen

Verriegelung 2 Messstellenstatus verriegelt Verriegelung an
o sty 2 Messslenstas oo
Kalibrierung 6 Messstellenstatus Kalibrierung Verriegelung an
Sensor-Einlaufphase 4 Messstellenstatus unterdrickt Verriegelung an
tMuﬁzsberelchsuberschreh 5 Messstellenstatus-Uberschreitung  Signalstérung an
Neuwert 1 Signal blinkend

Die Meldungen mit der héchsten Prioritat[,1“ bedeutet hochste Prioritat] werden zuerst angezeigt.
Meldungen mit niedrigerer Prioritat werden zusatzlich angezeigt, wenn sie fir die Darstellung der
Meldungen andere Anzeigebereiche verwenden.

LED- und Summer-Test

Fir das MDO ist ein LED- und Summer-Test vorgesehen, der eine optische Funktionspriifung der
Frontplatten-LEDs und eine akustische Priifung des Summers ermdglicht. Diese Prifung kann
unabhangig vom aktiven Betriebszustand des SUPREMATouch durchgefiihrt werden und er hat
keinen Einfluss auf den Betriebsmodus des SUPREMATouch. Um diese Priifung durchzufiihren,
die in der Abbildung dargestellte Taste driicken. Die Frontplatten-LEDs sollten nun leuchten
(System — Stromversorgung, Stoérung, Verriegelung und Signal — 1. bis 4. Alarm, Stérung). Wenn
eine LED beim Driicken der Taste nicht leuchtet, muss das MDO-Modul moglicherweise ausge-
tauscht werden.

LED and sounder test

-- $601 S600
RIE

700 | [x7on 700
b

8
(o] o] [ee] [ee]
ade oo

.
™ @
.

il

Abb. 64 MDO-Modul, Taste fiir LED-Priifung
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6.8

Service

Systemkonfiguration

Konfiguration bei Erstinstallation

Befindet sich wahrend der Ubertragung der Konfiguration noch keine Konfiguration im
SUPREMATouch und ist das erste MCP nicht in Steckplatz 1 des Baugruppentragers eingesteckt,
gibt das PC-Programm ,SUPREMA Manager* die Fehlermeldung ,transmission failed“ aus. Diese
kann ignoriert werden.

Abweichende oder manuelle Auswahl einer Konfiguration

Befinden sich unterschiedliche Konfigurationen in den SUPREMATouch-Modulen, z. B. wegen
des Austauschs eines MCP, wird beim ersten Einschalten des Systems nach der Anderung eine
Systemkonfigurationsmeldung angezeigt. Es muss angegeben werden, von welchem Modul die
[glltige] Konfiguration Gbernommen werden soll.

(1) Soll die Konfiguration manuell von einem bestimmten Modul (ibernommen werden, unmit-
telbar nach dem Einschalten fir ca. 1 Sekunde die Taste RESET driicken.

Die Systemkonfigurationsmeldung wird nach dem Systemstart angezeigt, sodass die Konfigura-
tion eines Moduls ausgewahlt werden kann.

System Configuration

There are multiple system configurations
available which are possible to use, please
select one of these as valid configuration

odule D Mame of configuration

CREA 2 MNew SUFPREMA

Abb. 65 Systemkonfigurationsmeldung

Konfiguration auswéhlen
(2) Auf die gewiinschte Konfiguration tippen, um sie auszuwahlen.

(3) OKantippen, um die ausgewahlte Konfiguration auf andere MDO- und/oder MCP-Module zu
kopieren.

Wenn eine Konfiguration mit dem ,SUPREMA Manager® auf das SUPREMATouch
Ubertragen wird, so wird diese Konfiguration immer im MDO gespeichert. Wenn es nicht
sicher ist, dass die Konfiguration an das System weitergegeben wurde, MDO als
Systemkonfiguration wahlen.

Laden einer Konfiguration von der SD-Karte

Wenn eine SD-Karte eingefiihrt ist, ist die Schaltflache Laden aktiv. Beim Antippen dieser Schalt-
flache wird die gespeicherte Konfiguration von der SD-Karte geladen und das System startet
weiter mit dieser Konfiguration.

SUPREMATouch
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Kalibrierung

Kalibrierung

Empfindlichkeit und Nullpunkt der angeschlossenen Sensoren missen nach Bedarf justiert

werden. Die Justierung muss gemal den Gebrauchsanleitungen fir die Sensortypen durchge-

fuhrt werden, die an das System angeschlossen sind.

Sensoren, die die Mindestsignale nicht mehr generieren kénnen, missen ausgetauscht werden.

Zwei Kalibriermodi stehen zur Verfigung:

* In einem Modus sind zwei Personen fiir die Kalibrierung erforderlich. Eine Person, die
SUPREMATouch bedient, und die zweite Person, die Gas auf die Sensoren aufgibt. Sie
mussen wahrend der Kalibrierung miteinander kommunizieren kénnen.

» Im anderen Modus ist nur eine Person erforderlich. Diese Person startet die Kalibrierung, geht
zu den Sensoren, um Gas aufzugeben, und beendet schliellich die Kalibrierung am
SUPREMATouch.

ACHTUNG!

Alle Vorschriften und Bestimmungen Uber die Verwendung von Kommunikationsgeraten
beachten und befolgen, die am Installationsort des SUPREMATouch gelten.

Untermenii ,,Kalibrierung“
Kalibrierparameter flr die einzelnen Eingange kénnen im Kalibrierungsmenu eingestellt werden.
Von diesem Punkt an wird die Kalibrierung durch das SUPREMATouch gesteuert.

Die Voreinstellung wird sofort Gibernommen und kann nicht abgebrochen oder
verworfen werden.

Das Fenster ist in zwei Unterfenster unterteilt:

» Kalibrierung starten

* Kalibrierung beenden

Wenn ein Eingang ausgewahlt wird, der sich noch nicht im Kalibriermodus befindet, wird das
Fenster Kalibrierung starten angezeigt. Wird ein Eingang ausgewahlt, der sich bereits im Kali-
briermodus befindet, wird das Fenster Kalibrierung beenden angezeigt.

Die Felder Messstelle und Kennung befinden sich in beiden Unterfenstern.

M Maintain Calibration ESiEaeE e

First calibration:

Start 1-man

v

Abb. 66 Kalibrierung starten

Measuring Foint: |5

Tag, M PO0%

Zera Gas o000 % LEL  |Ar

Test Gas: 50,00 % LEL Methane

Start 2-man

SUPREMATouch
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Feld

Messstelle

Tag

Nullgas
(Konzentra-
tion)

Nullgas (Typ)

Priifgas
(Konzentra-
tion)

Priifgas (Typ)

Erstkalibrie-
rung

Start eine
Person

Start zwei
Personen

Uhrzeit

Feldtyp

Auswahl

Anzeige

Dezimalzahl

Anzeige

Dezimalzahl

Auswahl

Kontrollkast-
chen

Schaltflache

Anzeige

Kalibrierung

Funktion

Enthalt eine Liste aller parametrisierten Eingange. Nach
Auswahl einer Eingangsnummer wird der Rest der Felder
ausgefillt, abhangig davon, ob sich der Eingang im Kalibrier-
modus befindet.

Globale Parameteranderungen und Aktionen, die mit den im
Folgenden beschriebenen Feldern vorgenommen werden,
beziehen sich auf den in diesem Feld gewahlten Eingang.

Zeigt die Bezeichnung des ausgewahlten Eingangs an.

Hier die Nullgaskonzentration (in der definierten Maleinheit)
eingeben. Dieser Wert kann in einem Bereich zwischen 0 und
dem Bereichswert eingestellt werden, der in den Messstellen-
parametern definiert ist. Er sollte aber dem Messbereichsnull-
wert entsprechen, d. h. in der Regel null. Im Feld ist der Wert
der letzten Kalibrierung vorgegeben, wenn der Eingang bereits
kalibriert wurde.

Enthalt eine Liste der Nullgase, mit denen die Eingange kali-
briert werden kénnen. Im Feld ist das Nullgas (Fenster ,Mess-
stellen®) fir den ausgewahlten Eingang vorgegeben.

Hier die Prifgaskonzentration (in der definierten Maf3einheit)
eingeben. Dieser Wert kann in einem Bereich zwischen 10 %
des Messbereichs und dem Bereichswert eingestellt werden,
der in den Messstellenparametern definiert ist. Im Feld ist der
Wert der letzten Kalibrierung vorgegeben, wenn der Eingang
bereits kalibriert wurde.

Enthalt eine Liste der Priifgase, mit denen die Eingange kali-
briert werden koénnen. Im Feld ist das Priifgas (Fenster ,Mess-
stellen®) fir den ausgewahlten Eingang vorgegeben.

Wenn dieses Kontrollkastchen aktiviert ist, wird eine Erstkali-
brierung und, sofern zutreffend und bestatigt, eine automati-
sche Voreinstellung durchgefiihrt. Findet eine Erstkalibrierung
statt, werden die Eintrage in der Kalibrierhistorie fur die ausge-
wahlte Messstelle geléscht.

Wenn vorher keine Kalibrierung stattfand, wird unabhangig von
dieser Einstellung immer eine Erstkalibrierung durchgefunhrt.

Durch Antippen dieser Schaltflache wird der Kalibriervorgang
im Ein-Personen-Modus gestartet und der Ausgang automa-
tisch verriegelt.

Auf diese Schaltflache tippen, um die eingegebenen Einstel-
lungen zu Ubernehmen. Nach Antippen der Schaltflache
werden die Parameter unverziglich auf ihre Gultigkeit Gber-
pruft. Wenn die Parameter gultig sind, startet die Kalibrierung.
Sind sie ungiiltig, wird eine Warnung angezeigt.

Wenn eine Kalibrierung im Ein-Personen-Modus gestartet wird,
Uubernimmt das SUPREMATouch automatisch die Null- und
Prifgaswerte in die Kalibrierendmaske. Alle weiteren Funkti-
onen sind identisch.

Die angezeigte Zeit ist die Zeit zwischen der Erkennung der
Prifgasaufbringung und der Erreichung von 90 % des
Endwerts.
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Hier werden die Daten der letzten Kalibrierung angezeigt, wenn der
Eingang bereits kalibriert wurde.

* CAL-ZERO: Messwert und internes Signal UA fiir Nullgas
» CAL-SPAN: Messwert und internes Signal UA fir Prifgas
Die Einheiten der Werte werden direkt Uber den Werten angezeigt.

In diesen Feldern werden ahnlich wie bei den Werten in der Zeile
LAIt“ die Daten fir den aktuellen Kalibriervorgang angezeigt.
Abhangig von der Kalibrierphase wird beim Antippen der Schalt-
flache ,Ubern.” der aktuelle Messwert erfasst und in das entspre-
chende Feld eingetragen.

Der aktuell gemessene Signalwert und das aktuelle interne Signal
UA werden angezeigt und sekindlich aktualisiert.

Zeigt das aktuelle Signal Ux flir passive Detektoren an, wenn die
Messstelle bereits kalibriert wurde. Anderenfalls wird kein Wert
angezeigt (was bedeutet, dass keine Erstkalibrierung stattgefunden
hat). Bei aktiven Transmittern wird dieses Feld nicht angezeigt.
Bei der Erstkalibrierung wird das Differenzsignal Ux fir Nullgas auf
0 mV eingestellt. Bei allen folgenden Kalibrierungen basiert das
aktuelle Differenzsignal immer auf dem definierten Wert, dem Wert
aus der Erstkalibrierung.

Anzeige fir ein stabiles Differenzsignal Ux. bei passiven Detektoren.
Die Messwerte sollten erst ilbernommen werden, wenn die Status-
anzeige vollstandig ausgefullt ist. Bei aktiven Transmittern wird
dieses Feld nicht angezeigt.

In diesem Feld wird der aktuelle Status der Kalibrierung in Kurzform
angezeigt. Auf die Schaltflache ,i“ neben dem Feld ,Status” tippen,
um ausfuhrlichere Informationen zu erhalten.

Wenn Messwerte fur Nullgas- und Prifgasmessungen in den
entsprechenden Feldern angezeigt werden, kénnen sie durch
Antippen der Schaltflache ,Beenden” validiert werden.

Wenn nur die Nullgasmessungen in den jeweiligen Feldern ange-
zeigt werden, kann durch Antippen dieser Schaltflache eine Nullgas-
kalibrierung durchgefiihrt werden. Das ist nicht moglich, wenn die
aktuelle Kalibrierung eine Erstkalibrierung ist.
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Kalibrierung

Wenn diese Schaltflache wahrend der Nullgasmessung angetippt
wird, dann wird der aktuelle Messwert in das Feld fir das Nullgas
eingetragen. Wird sie wahrend der Priifgasmessung angetippt, wird
der aktuelle Messwert in das Feld fiir das Priifgas eingetragen.

Durch Antippen dieser Schaltflache kann ein Kalibriervorgang jeder-
Abbre- Schaltfliche zeit abgebrochen werden, wenn keine Voreinstellung lauft. Die
chen Ergebnisse bis zu diesem Zeitpunkt werden verworfen (auf3er den

Voreinstellungen).

Ubern. Schaltflache

Kalibrierung passiver Detektoren

Vor der Kalibrierung darauf achten, dass die Sensoren sich im eingelaufenen Zustand befinden.
Es kénnen hdchstens 32 Sensoren gleichzeitig kalibriert werden.

Die Einlaufphase ist abhangig von den Sensoren und von den Messkomponenten (siehe entspre-
chende Sensordaten, Kapitel 16 "Sensordaten").

Die erforderlichen Null- und Priifgase sowie Prifadapter und Schlauchverbindungen (siehe
Betriebs- und Wartungsanleitung fiir den Sensor) zur Aufgabe der Gase Voraussetzung fir die
erfolgreiche Erstkalibrierung.

Dauer und Durchfluss der Null- und Prifgasaufgabe sind der Betriebs- und Wartungsanleitung fir
den Sensor sowie dem Datenblatt fir den betreffenden Sensor zu entnehmen (siehe Kapitel 16
"Sensordaten").

ACHTUNG!

MSA empfiehlt, Prifgas mit einer Konzentration von ca. 50 % des Messbereichs der Messstelle
zu verwenden. Auf keinen Fall sollte die Prifgaskonzentration geringer als 25 % des Messbe-
reichs sein. Wenn maoglich sollte auch Priifgas (Gas welches zum Kalibrieren des Sensors
verwendet wird) und Messgas (zu Uberwachendes Gas) identisch sein. Sollte dies nicht der Fall
sein und ein Referenzgas verwendet werden, muss der Responsefaktor fiir die verwendete
Gaskonzentration bekannt sein (siehe Betriebs- und Wartungsanleitung fiir den Sensor, Refe-
renzkurve).

Ausnahmen sind die Sensortypen D--8101, D--8113, DF--8201, DF--8250, DF--8401 und
DF--8603. Aufgrund des nicht linearen Ausgangssignals dieser Sensoren sollten sie immer auf
die Wertangabe (100% des Messbereichs) kalibriert werden, wenn diese unterhalb der UEG
(unteren Explosionsgrenze) liegt.

Bei einer Zwei-Personen-Kalibrierung missen die erste Person (am SUPREMATouch) und die
zweite Person (am betreffenden Sensor) die folgenden Schritte ausfiihren:
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Zwei-Personen-Kalibrierung

Erste Person

(1)

()

@)

(4)

®)

(6)

(8)

9)

Das Menu Wartung/Kalibrierung/Standard
auswahlen.

Im Feld ,Messstelle“ den zu kalibrierenden
Eingang auswahlen

Im Feld Nullgas die Gaskonzentration
eingeben:

a) Die Konzentration des Prufgases im
Nullgas eingeben (in der Regel 0 %),
nicht die Nullgaskonzentration.

Im Feld Priifgas die Prifgaskonzentration
eingeben.

Wenn das verwendete Priifgas sich um
Referenzgas unterscheidet, das im Mend
Einstellung / Ein- und Ausgénge / Mess-
stellen eingegeben wurde, die Eingabe im
Feld Test Gas des UntermenUs Kalibrie-
rung andern.

Kalibrierung mit der Schaltflache Start
zwei Personen starten.

Nach Antippen der Schaltflache Start das
erforderliche Passwort eingeben oder den
Schlisselschalter betatigen.

Das Untermenii ,Kalibrierung beenden®
wird angezeigt.

Werte der vorherigen Kalibrierung werden
in der Zeile ALT angezeigt.

Nach Antippen der Schaltflache Ubern.
werden die Werte der aktuellen Kalibrie-
rung unter NEU angezeigt. ALT ist bei
Erstkalibrierungen leer.

Im Feld Signal= wird der aktuelle Mess-
wert der zu kalibrierenden Messstelle
angezeigt.

Nach ausreichend langer Nullgasaufgabe
— die Balkenanzeige ist vollstandig gefullt
— den Wert mit der Schaltflache Ubern.
bestatigen. Im Ein-Personen-Kalibrier-
modus geschieht dieser Schritt automa-
tisch.

Der Wert wird jetzt in CAL-ZERO ange-
geben.

SUPREMATouch
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Zweite Person

Nullgas Uber Priifadapter am Sensor
aufgeben, der der ausgewahlten Mess-
stelle zugeordnet ist (Dauer und Durch-
fluss entsprechend der Betriebs- und
Wartungsanleitung des Sensors).
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Erste Person

Im Feld Sig. wird der aktuelle Messwert der zu
kalibrierenden Messstelle angezeigt.

(11) Nach ausreichend langer Prifgasaufgabe
— die Balkenanzeige ist vollstandig gefullt
— den Wert mit der Schaltflache Ubern.
bestatigen. Im Ein-Personen-Kalibrier-
modus geschieht dieser Schritt automa-
tisch.

Der Wert wird jetzt in CAL-SPAN ange-
geben.

(12) Die Kalibrierung des gewahlten Eingangs
mit der Schaltflache Beenden
abschlief3en.

Fiir die Nullpunktkalibrierung sind Signal-
werte Up lber 600 mV ungliltig.

Fiir die Priifgaskalibrierung sind Signal-
werte Up unter 600 mV ungliltig.

(13) Den nachsten Eingang im Menl Kalibrie-
rung starten wahlen und den Vorgang
wiederholen.

Kalibrierung

Zweite Person

(10) Nachdem die erste Person die erfolg-
reiche Nullpunktkalibrierung bestatigt hat,
die Nullgasaufgabe beenden und mit der
Prifgasaufgabe beginnen.

(14) Nachdem die erste Person die erfolg-
reiche Empfindlichkeitskalibrierung besta-
tigt hat, die Priifgasaufgabe beenden und
am nachsten zu kalibrierenden Eingang
mit der Nullgasaufgabe beginnen.

Wenn die Signalspannung einen Wert von 2000 mV Uberschreitet oder wahrend der Priifgasauf-
gabe zu schwach ist, ist die Kalibrierung ungultig. Der Kalibrierwert darf auf keinen Fall Giber-
nommen werden. Die Prifgaskonzentration Uberprifen und sicherstellen, dass es
ordnungsgemal aufgegeben wird. Es kann notwendig sein, die Voreinstellung der Messstelle zu

Uberprifen und zu korrigieren.

Bei korrekter Voreinstellung liegen die ISTWERTE fur den Nullpunkt ungeféhr im
Bereich zwischen 350 und 450 mV. Die Signalspannung wird nach der folgenden
Formel berechnet: Signal = C /100 * 1600 mV + 400 mV (fir Sensoren mit linearem
Ausgangssignal), wobei C die Konzentration des Prifgases in Prozent des Messbe-
reichs ist. Die Toleranz entspricht ungefahr dem Signalwert in mV £ 100 mV.

Ein-Personen-Kalibrierung

Bei einer Ein-Personen-Kalibrierung muss die Person folgende Schritte durchfiihren:

(1) Das Menl Wartung/Kalibrierung/Standard auswahlen.

(2) Im Feld ,Messstelle” den zu kalibrierenden Eingang auswahlen

(3) Im Feld Nullgas die Gaskonzentration eingeben:
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7.3

Kalibrierung

a) Die Konzentration des Prifgases im Nullgas eingeben (in der Regel 0 %), nicht die Null-
gaskonzentration.

(4) Im Feld Priifgas die Prufgaskonzentration eingeben.

(5) Wenn das verwendete Prifgas sich um Referenzgas unterscheidet, das im Menu
Einstellung / Ein- und Ausgénge / Messstellen eingegeben wurde, die Eingabe im Feld Test
Gas des Untermenus Kalibrierung andern.

(6) Kalibrierung mit der Schaltflache Start eine Person starten.
a) Auf dem Bildschirm angezeigte Meldungen bestatigen.
(7) Zum Sensor im Feld gehen.

(8) Ausreichend lange Nullgas Uber Prifadapter am Sensor aufgeben, der der ausgewahlten
Messstelle zugeordnet ist (Dauer und Durchfluss entsprechend der Betriebs- und Wartungs-
anleitung des Sensors).

(9) Nullgasaufgabe beenden und ausreichend lange Priifgas aufgeben.

(10) Prifgasaufgabe beenden und zum SUPREMA zurtickgehen.
Die beim Kalibriervorgang libernommenen Werte werden in der Zeile NEU angezeigt.

(11) Ubernommene und auf dem Display angezeigte Messwerte priifen.

Wenn plausibel, Kalibrierung durch Driicken der Schaltflache ,Beenden* abschliel3en;
ansonsten Kalibrierung durch Driicken der Schaltflache ,Abbrechen® abbrechen.

A WARNUNG!

Wenn die Signalspannung einen Wert von 2000 mV Uberschreitet oder wahrend der Priifgasauf-
gabe zu schwach ist, ist die Kalibrierung ungultig. Der Kalibrierwert darf auf keinen Fall Giber-
nommen werden. Die Prifgaskonzentration Uberprifen und sicherstellen, dass es
ordnungsgemal aufgegeben wird. Es kann notwendig sein, die Voreinstellung der Messstelle zu
Uberprifen und zu korrigieren.

Bei korrekter Voreinstellung liegen die ISTWERTE fir den Nullpunkt ungeféhr im
Bereich zwischen 350 und 450 mV. Die Signalspannung wird nach der folgenden
Formel berechnet: Signal = C /100 * 1600 mV + 400 mV (fir Sensoren mit linearem
Ausgangssignal), wobei C die Konzentration des Prifgases in Prozent des Messbe-
reichs ist. Die Toleranz entspricht ungefahr dem Signalwert in mV £ 100 mV.

Erstkalibrierung mit Voreinstellung
7.3.1 Passive Detektoren
Die Erstkalibrierung passiver Detektoren wird wie im Kapitel 7.2 "Kalibrierung passiver Detek-

toren" beschrieben durchgefiihrt. Die Durchflihrung einer Erstkalibrierung 16scht die Kalibrierhis-
torie des Sensors. Wahrend einer Erstkalibrierung kann keine separate Nullkalibrierung
durchgefiihrt werden.

ACHTUNG!

Die Erstkalibrierung darf erst durchgefiihrt werden, wenn die Voreinstellung des MAI-Moduls
(Kapitel 13.4 "Voreinstellung passiver Detektoren") fur alle angeschlossenen passiven Sensoren
ordnungsgemalf durchgefihrt wurde.

Fur die Nullpunktkalibrierung sind Signalwerte U, Uber 600 mV ungiiltig. Wahrend der Empfind-
lichkeitskalibrierung muss der Wert im Signalfeld mindestens 200 mV tber dem Wert im Nullgas-
feld liegen.

SUPREMATouch



7.4

Kalibrierung

ACHTUNG!

Die Erstkalibrierung darf erst durchgeflihrt werden, wenn die Voreinstellung des MAI-Moduls
(Kapitel 13.4 "Voreinstellung passiver Detektoren") fur alle angeschlossenen passiven Sensoren
ordnungsgemalf durchgefihrt wurde.

Fir die Nullpunktkalibrierung sind Signalwerte U, Gber 600 mV ungiiltig. Wéahrend der Empfind-
lichkeitskalibrierung muss der Wert im Signalfeld mindestens 200 mV Gber dem Wert im Nullgas-
feld liegen.

Aktive Transmitter

Fir aktive Transmitter (Sensoren mit einem 4- bis 20-mA-Ausgang) ist keine Erstkalibrierung am
SUPREMATouch System notwendig. Die Erstkalibrierung ist entsprechend der Sensor-Betriebs-
und Wartungsanleitung direkt am Sensor durchzufiihren. Als Standardwerte interpretiert das
SUPREMATouch-System einen Eingangsstrom von 4 mA als 0 % des Messbereichs und einen
Eingangsstrom von 20 mA als 100 % des Messbereichs.

ACHTUNG!

Bei Sensoren, die wahrend der Kalibrierung keinen Wartungspegel aussenden, wird empfohlen,
wahrend der Erstkalibrierung den Eingang im Menu Einstellungen / Messstelle zu verriegeln.
Es wird empfohlen, die Richtigkeit der angezeigten Werte im Rahmen der Inbetriebnahme
entweder durch Gasaufgabe an den Sensoren oder durch Einspeisen eines Konstantstroms
mittels Konstantstromquelle am MAT-Modul zu tberprifen. Die Methode fur die Korrektur des
4- bis 20-mA-Eingangs ist im Kapitel 7.4 "Kalibrierung aktiver Transmitter" beschrieben.

ACHTUNG!

Bei Sensoren, die wahrend der Kalibrierung keinen Wartungspegel aussenden, wird empfohlen,
wahrend der Erstkalibrierung den Eingang im Meni Einstellungen / Messstelle zu verriegeln.
Es wird empfohlen, die Richtigkeit der angezeigten Werte im Rahmen der Inbetriebnahme
entweder durch Gasaufgabe an den Sensoren oder durch Einspeisen eines Konstantstroms
mittels Konstantstromquelle am MAT-Modul zu uberprifen. Die Methode fur die Korrektur des
4- bis 20-mA-Eingangs ist im Kapitel 7.4 "Kalibrierung aktiver Transmitter" beschrieben.

Kalibrierung aktiver Transmitter

Fir aktive Transmitter (Sensoren mit einem 4- bis 20-mA-Ausgang) ist die Kalibrierung entspre-
chend der Betriebs- und Wartungsanleitung des Sensors direkt am Sensor durchzufiihren. Als
Standardwerte interpretiert das SUPREMATouch-System einen Eingangsstrom von 4 mA als 0 %
des Messbereichs und einen Eingangsstrom von 20 mA als 100 % des Messbereichs.

Bei Sensoren, die wahrend der Kalibrierung keinen Wartungspegel senden, empfiehit
MSA, wahrend der Kalibrierung die Messstelle im Meni Einstellungen/Messstelle zu
verriegeln.

Priifung der Anzeige

Sollten trotz korrekt kalibrierter aktiver Transmitter am SUPREMATouch nicht die erwarteten
Werte (0 % des Messbereichs flr einen Signalstrom von 4 mA und 100% des Messbereichs fiir
einen Signalstrom von 20 mA) angezeigt werden, muss die Kalibrierung auf dem
SUPREMATouch Uberprift und gegebenenfalls korrigiert werden.

Dazu kann entweder der Signalstrom des angeschlossenen Sensors oder eine einstellbare
Stromquelle genutzt werden. Wird der Signalstrom des Sensors benutzt, so ist sicherzustellen,
dass der Sensor die korrekten Werte liefert.

Zur Korrektur einer moéglicherweise falsch eingestellten Messstelle den gewahlten Sensortyp
andern:

(1) Zum Menl Einstellung / Eingang und Ausgénge / Messstellen / Sensordaten gehen.

(2) Einen anderen Sensortyp wahlen.

SUPREMATouch

104



Kalibrierung

(3) Wahl mit OK bestatigen.

(4) Angeschlossenen Sensortyp neu wahlen und mit OK bestatigen.

Die Messstelle wird wieder auf die Standardeinstellungen 4 mA = 0% des Messbereichs und
20 mA = 100% des Messbereichs zuriickgesetzt.

ACHTUNG!

Wahrend dieser Kalibrierung muss die Messstelle manuell verriegelt sein (Alarmunterdriickung).

ACHTUNG!

Fir aktive Transmitter sind Einstellungen am MAI-Modul weder notwendig noch méglich.

7.4.1 Kalibrierung mit einer einstellbaren Stromquelle

(1) Die betreffende Messstelle im Menu Einstellung / Eingang und Ausgénge / Messstellen
verriegeln, um die Ausldsung eines Alarms zu vermeiden.

(2) Kabelverbindungen des Sensors zum MAT-Modul trennen.

(3) Die einstellbare Stromquelle folgendermafien mit dem MAT-Modul verbinden:
MAT-Modul-Klemme 1: Pluspol der Stromquelle (Signal)
MAT-Modul-Klemme 4: Minuspol der Stromquelle (Erde)

(4) Ausgangsstrom der Stromquelle auf 4 mA einstellen.

(5) Die betreffende Messstelle im Menu Einstellung / Eingang und Ausgénge / Messstellen
entriegeln, um eine Kalibrierung zu ermdglichen.

6) Das Menl Wartung/Kalibrierung/Standard auswahlen.

7) Im Feld Messstelle die zu kalibrierende Messstelle auswahlen.

(

(

(8) Im Feld Nullgas 0 % des Messbereichs als Nullgaskonzentration eingeben.
(9) Im Feld Priifgas 100 % des Messbereichs als Priifgaskonzentration eingeben.
(

10) Nach Antippen der Schaltflache Start das erforderliche Passwort eingeben oder den Schliis-
selschalter betatigen.

Das Untermenti Kalibrierung beenden wird angezeigt.
Im Feld Sig. wird der aktuelle Messwert UA der zu kalibrierenden Messstelle angezeigt.
Fiir einen Eingangsstrom von 4 mA sollte ein Wert von 400 mV = 10 mV angezeigt werden.
Im Feld Ux= wird kein Wert oder ***** angezeigt.

(11) Wenn der Wert Uy innerhalb der Toleranz (400 mV £ 10 mV) liegt, ihn durch Antippen der
Schaltflache Ubern. bestatigen.
Der Wert erscheint in CAL-ZERO.

(12) Ausgangsstrom der Stromquelle auf 20 mA einstellen.
Im Feld Sig. wird der aktuelle Messwert Uy der zu kalibrierenden Messstelle angezeigt.

Fiir einen Eingangsstrom von 20 mA sollte ein Wert von 2000 mV + 10 mV angezeigt
werden.

(13) Wenn der Wert U, innerhalb der Toleranz (2000 mV + 10 mV) liegt, ihn durch Antippen der
Schaltflache Ubern. bestatigen.

Der Wert erscheint in CAL-SPAN.
(14) Die Kalibrierung der gewahlten Messstelle mit der Schaltflache Beenden abschlieRen
(15) Die Stromquelle wieder auf 4 mA einstellen und die Messstelle erneut verriegeln.

(16) Die Verbindung zwischen der MAT-Modul-Klemme und der Stromquelle trennen und den
Sensor wieder anschlielen.
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7.6

Kalibrierung

(17) Nach ausreichender Einlaufzeit des Sensors die Verriegelung der Messstelle aufheben.
(18) Das Kalibriermenu erscheint.

(19) Die nachste Messstelle wahlen und den Vorgang wiederholen.

7.4.2 Kalibrierung mit dem Transmitter

Vor der Kalibrierung sicherstellen, dass die Sensoren sich im eingelaufenen Zustand befinden.
Das Kalibrierverfahren kann auch angewendet werden, um kleinere Abweichungen des
Ausgangsstroms der Sensoren von den Systemeinstellungen des SUPREMATouch (4 mA = 0%
des Messbereichs, 20 mA = 100% des Messbereichs) auszugleichen. Die Abweichungen des
Stromes sollten aber + 0,5 mA nicht Uberschreiten. Anderenfalls wird die Fehlerauswertung beein-
trachtigt (Messbereichsliber- oder -unterschreitung).

Weiterhin sind die erforderlichen Null- und Priifgase sowie Priifadapter und Schlauchverbin-
dungen (siehe Betriebs- und Wartungsanleitung fiir den Sensor) zur Aufgabe der Gase notwendig
fur die erfolgreiche Kalibrierung.

Dauer und Durchfluss der Null- und Priifgasaufgabe sind der Betriebs- und Wartungsanleitung fur
den betreffenden Sensor zu entnehmen.

Sensoren mit linearem Ausgangssignal: Die Konzentration des Priifgases sollte sich im
oberen Drittel des Messbereichs befinden. Die angezeigte Signalspannung wird nach
folgender Formel berechnet: Signal = C /100 * 1600 mV + 400 mV. Sensoren mit einem
nicht linearen Ausgangssignal mussen auf die Wertangabe kalibriert werden. (Die UEG
beachten.) Signalspannung fiir vollen Messbereich: 2000 mV + 10 mV.

Kalibriervorgange mit einer bzw. mit zwei Personen siehe Kapitel 7.2 "Kalibrierung passiver
Detektoren".

Kalibrierung mit automatischer Ventilsteuerung

In den Sensorhandblichern die notwendige Ausriistung nachschlagen.

Wenn die Ventile im Menu Einstellung / Eingang und Ausgédnge / Messstellen konfiguriert wurden,
werden die in den Kapiteln 7.2 und 7.4 beschriebenen Gasanwendungen der zweiten Person
automatisch von diesen Ventilen erledigt. Die erste Person ist aber trotzdem zur Priifung und
Bestatigung der Werte erforderlich.

Separate Nullpunkteinstellung

Wenn die Erstkalibrierung durchgefihrt wurde, ist es mdglich, im Zuge der Wartungsarbeiten
lediglich den Nullpunkt nachzustellen. Der richtige Prifgaswert wird dann vom SUPREMATouch
aufgrund der Daten aus der letzten abgeschlossenen Kalibrierung erganzt. Die Schritte fiir den
Nullabgleich wie in den obigen Abschnitten beschrieben ausfiihren. Nach dem Speichern des
Nullwerts (Schaltflaiche Ubern.) kann die Nullpunkteinstellung mit der Schaltflache Beenden
ausgefiihrt werden. Der folgende Dialog muss mit <JA> bestatigt werden.

ACHTUNG!

Unterschreitet der Wert den Bereich fiir die Nullpunkteinstellung, wird die separate Nullpunktein-
stellung abgebrochen und eine Warnung angezeigt. Auch die Uberschreitung des berechneten
SPAN-Wertes ist unzulassig und flihrt zum Abbruch der separaten Nullpunkteinstellung. Es wird
dann empfohlen, eine vollstandige Kalibrierung durchzufiihren und den Sensor nétigenfalls zu
ersetzen.

ACHTUNG!

Nach der separaten Nullpunkteinstellung wird im Kalibriermen( und im Logbuch fiir diese Einstel-
lungen kein SPAN-Wert angezeigt.
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7.7

7.8

Kalibrierung

Kalibrierung von Messstellengruppen

Wenn eine Messstellengruppe definiert und als kalibrierbar parametrisiert ist, kann die gesamte
Gruppe gleichzeitig in den Kalibriermodus versetzt werden. Die Startanzeige und die einzuge-
benden Werte sind wie bei der Kalibrierung einer einzelnen Messstelle.

Prifgas, Messbereich und Einheit miissen bei allen Messstellen einer Gruppe gleich
sein, wenn die Gruppe in diesem Kalibrierprozess verwendet wird. Eine Gruppe kann
bis zu 32 Messstellen umfassen.

Nach Antippen der entsprechenden Start-Schaltflache fur Ein- oder Zwei-Personen-Kalibrierung
werden alle Messstellen der Gruppe in den Kalibriermodus versetzt. Danach wird eine Liste aller
Messstellen und ihrer Kalibrierstati angezeigt. Der Kalibriervorgang ist wie bei einer Einpunktka-
librierung. Der aktuelle Wert der gewahlten Messstelle kann durch Drucken der Schaltflache
Ubern. oder durch Offnen der Einpunktkalibriermaske durch Doppeltippen auf die Messstelle
Ubernommen werden.

Fernkalibierung von Transmittern

Wenn digitale Kommunikation zwischen dem SUPREMA und einem unterstutzten Transmitter
verfugbar ist, also beispielsweise ein HART-fahiger PrimaX an ein MAI30 mit MHS30-Modul
angeschlossen ist, kann der Transmitter per Fernzugriff mit dem SUPREMA kalibriert werden.
Fir eine Fernkalibierung missen folgende Schritte durchgefiihrt werden:

1) Wartung / Kalibrierung / Fernkalibrierung wahlen.
2) Im Feld Messstelle den zu kalibrierenden Eingang auswahlen.

(
(
(3
(
(

~

Im Feld Nullgas die Gaskonzentration eingeben.
4

5) Wenn das verwendete Prifgas sich um Referenzgas unterscheidet, das im Menu
Einstellung / Ein- und Ausgénge / Messstellen eingegeben wurde, die Eingabe im Feld Test
Gas des Untermeniis Kalibrierung andern.

~

Im Feld Priifgas die Priifgaskonzentration eingeben.

(6) Kalibriermodus wahlen.
Mébglicherweise werden nicht alle Modi vom angeschlossenen Transmitter unterstiitzt.

(7) Kalibrierung mit Start beginnen.
(8) Der transmitterabhangigen Anweisung auf der SUPREMA-Anzeige folgen.
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Einstellung des Briickenstroms

Bevor ein passiver Sensor kalibriert und verwendet werden kann, muss der Briickenstrom geman
Sensorhandbuch eingestellt werden. Der einzustellende Wert kann vom Gas abhangen. Nach
einer Veranderung des Briickenstroms muss eine neue Einlaufphase bericksichtigt werden.

Die Einstellung des Briickenstroms erfordern eine bereits parametrisierte Messstelle.

Eine einmal gestartete oder vorgenommene Einstellung Iasst sich nicht abbrechen oder
verwerfen.

A WARNUNG!

Die Einstellung des Briickenstroms I6scht die Kalibrierhistorie des Sensors. Die aktuelle Kalibrie-
rung der gewahlten Messstelle wird zurlickgesetzt.

Um eine versehentliche Beschadigung und Zerstérung der Sensoren durch einen zu
hohen Brickenstrom zu vermeiden, ist die Einstellung mit einer entsprechenden Senso-
rersatzschaltung (siehe Abschnitt 5.1 "Sensorsimulationsmodule”, oder Sensorsimu-
lator) durchzufiihren.

Einstellung des Brickenstroms:

1) Sensorsimulationsmodul anschlief3en.

2) Sensortypabhangigen Strom bei Sensorstrom Sollwert eingeben.
3) Einstellung mit Start einleiten.

4) Warten, bis das Feld Status den Abschluss des Vorgangs anzeigt.
5) Prozess mit End abschlieRen.

6) Sensorsimulationsmodul entfernen.

(7) Gewilnschten Sensor anschlielen.

Wenn der Briickenstrom eingestellt und der Sensor ordnungsgemalf eingelaufen ist, die Erstkali-
brierung der Messstelle durchfihren.
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Systemerweiterungen

An ein SUPREMATouch-System kénnen bis zu 256 Eingange angeschlossen werden. Bis zu 512
digitale Ausgange stehen zur Verfiigung. Ein Komplettsystem fir bis zu 64 Eingange kann in
einem 19-Zoll-Baugruppentrager installiert werden. Je nach GroRe des bereits vorhandenen aktu-
ellen Systems sind verschiedene zusatzliche Module fiir die Erweiterung des Systems erforder-
lich. Der Anschluss zusatzlicher Module, Eingange und Relais erhéht die Stromaufnahme des
Systems und kann dazu fiihren, dass eine neue Stromversorgung erforderlich wird.

Jedes zusatzlich installierte Modul muss mit dem SUPREMA Manager konfiguriert
werden.

Anschluss zuséatzlicher Sensoren

ACHTUNG!

Beim AnschlieRen zusatzlicher Sensoren ist immer sicherzustellen, dass die Spannungsversor-
gung des Systems noch ausreicht (— Teil Installation und Inbetriebnahmehandbuch). Nétigenfalls
eine Spannungsversorgung installieren, welche die neuen Anforderungen erfillt.

An ein SUPREMATouch-System kénnen bis zu 256 Sensoren angeschlossen werden.

An ein einziges MAI30-Modul kénnen bis zu 8 Sensoren angeschlossen werden.

Wenn ein Schienenmontagesystem zum Anschluss der Sensoren (MAT TS oder MGT40 TS-
Modul) verwendet wird, kbnnen maximal 8 MAI, also 64 Sensoren auf einem Baugruppentrager
montiert werden.

Wenn ein Schienenmontagesystem zum Anschluss der Sensoren (MAT-Modul) verwendet wird,
kénnen maximal 4 MAI, also 32 Sensoren auf einem Baugruppentrager montiert werden.

Zum Anschluss zusatzlicher Sensoren ist eine vorhergehende ordnungsgemale Installation der
Sensoren und der Sensoranschlusskabel erforderlich. Die Sensoren konnen dann gemaf Anlei-
tung (— siehe Kapitel 12.9 "Anschluss der Sensoren") angeschlossen werden.

Es gibt drei Moglichkeiten zur Erweiterung des Systems, abhangig vom Umfang friiherer Syste-
merweiterungen:

1. Auf einem vorhandenen MAI30-Modul wurden nicht alle 8 méglichen Eingange zuge-
ordnet. Die Anzahl der freien Eingange entspricht der Anzahl der anzuschlieBenden neuen
Eingénge.

In diesem Fall sind keine zuséatzlichen Module erforderlich.

Die zusatzlichen Eingange miissen nur angeschlossen, parametrisiert, voreingestellt (nur passive
Sensoren) und kalibriert werden.

Dies wird ausfihrlich im Teil Installation und im Inbetriebnahmehandbuch beschrieben.

2. Alle vorhandenen MAI-Module sind zugeordnet oder die Anzahl der freien Eingange ist
kleiner als die Anzahl der neu anzuschlieBenden Sensoren.

In den vorhandenen Baugruppentragern sind noch ausreichend freie Steckplatze flir zusatzliche
MAI-Module vorhanden.

Zusatzliche MAI30-Module (ein MAI-Modul pro acht Sensoren) sind erforderlich, je nach Anzahl

der neu anzuschlieBenden Sensoren. Weiterhin sind zuséatzliche MAT-/MAT TS-/MUT-/

MGT 40 TS-Module notwendig. Bei redundanten Systemen ist eine gleiche Anzahl zusatzlicher

MAR-Module wie MAI-Module erforderlich.

Um Alarme und Fehlermeldungen zu vermeiden, missen die angeschlossenen Relais verriegelt
sein (siehe Kapitel 12.10 "Anschluss der Relaisausgange").

Die neuen Eingange werden vom System konfiguriert und parametrisiert. Sie miissen aber vorein-
gestellt (nur passive Sensoren), konfiguriert und kalibriert werden.

Diese Schritte werden in Kapitel 12 "Installation" naher beschrieben.
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3. Alle vorhandenen MAI-Module sind zugeordnet oder die Anzahl der freien Eingange ist
kleiner als die Anzahl der neu anzuschlieBenden Eingédnge. In den vorhandenen Baugrup-
pentragern sind keine freien Steckplatze fiir zuséatzliche MAI-Module vorhanden.

Ein oder mehrere neue Baugruppentrager und die notwendigen CAN-Bus-Verbindungskabel sind
erforderlich.

Zusatzliche MAI-Module (ein MAI-Modul pro acht Sensoren) sind erforderlich, je nach Anzahl der
neu anzuschlieBenden Sensoren. Weiterhin sind zusatzliche MAT/MAT TS/MUT/MGT 40 TS-
Module notwendig. Bei redundanten Systemen ist eine gleiche Anzahl zusatzlicher MAR-Module
wie MAI-Module erforderlich.

A WARNUNG!

Beim AnschlieRen neuer Baugruppentrager immer die Stromversorgung abschalten.

(1) Nach dem Abschalten der Stromversorgung die zusatzlichen Baugruppentrager montieren
und installieren.

Die Verbindung der Baugruppentrager und die erforderlichen Konfigurationsanderungen

(MIB-Modul) sind in Kapitel 12 "Installation" beschrieben.

Die richtige CAN-Bus-Bitrate und CAN-Knotennummer wéhlen (siehe Kapitel 12.6 "Modulkonfigu-

ration").

Anschluss zusitzlicher Relaistreiberausgiange

In allen Fallen missen die Relaisausgange anweisungsgemaf konfiguriert werden
(— Kapitel 12.10 "Anschluss der Relaisausgange").

Beim AnschlieRen zusatzlicher Ausgange darauf achten, dass die Stromversorgung des Systems
noch ausreicht (— Kapitel 12.14 "Stromversorgung des Systems herstellen"). Sofern notwendig,
eine Stromversorgung installieren, die die neuen Anforderungen erfllt.

Ein einziges SUPREMATouch-System kann maximal 512 Relaistreiberausgénge zur Verfigung
stellen.

Ein einziges MGO-Modul ermdglicht 40 Relaistreiberausgange. In einen Baugruppentrager
kénnen maximal 10 MGO-Module eingesteckt werden. Diese Anzahl Module erfordert mindes-
tens einen zusatzlichen Baugruppentrager mit der entsprechenden Anzahl von MAI-Modulen, die
den Anschluss der Sensoren ermdglichen.

Es gibt drei Moglichkeiten zur Erweiterung des Systems, abhangig vom Umfang friiherer Syste-
merweiterungen:

1. Auf einem vorhandenen MGO-Modul sind noch ausreichend freie Relaistreiberausgéange
verfligbar.

1.a) Nur die Sammelalarme des in den Baugruppentrdger eingesteckten MRO-Moduls
wurden benutzt:

Die MRO8-Module missen durch MRO8 TS-Module ersetzt werden. Diese werden mit Flach-
kabel tber MRC TS- und MUT-Module am in den Baugruppentrager eingesteckten MGO-Modul
verbunden (— Kapitel 12.2 "Installationsanweisungen zur Einhaltung der EMV-Richtlinien"). Pro
MRC TS-Modul konnen 5 MRO 8 TS-Module mit jeweils 8 Relais angeschlossen werden.

Der Anschlussvorgang wird im Kapitel 12.10 "Anschluss der Relaisausgange" naher beschrieben.

1.b) MRO 8 TS-Module sind bereits installiert:

Der Anschluss kann an vorhandenen MRO 8 TS-Modulen erfolgen, anderenfalls missen zuséatz-
liche MRO 8 TS-Module installiert werden.

2. Es wird ein zuséatzliches MGO-Modul benétigt.

2. a) In den vorhandenen Baugruppentrdgern sind noch freie Steckplédtze vorhanden:
Sowohl das zusatzliche MGO-Modul als auch die zusatzlichen MRO 8 TS-Module missen instal-
liert werden. Diese werden mit Flachkabel iiber MRC TS- und MUT-Module am in den Baugrup-
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pentrager eingesteckten MGO-Modul verbunden (— Kapitel 12.2 "Installationsanweisungen zur
Einhaltung der EMV-Richtlinien"). Pro MRC TS-Modul kdnnen 5 MRO 8 TS-Module mit jeweils
8 Relais angeschlossen werden. Der Anschlussvorgang wird im Kapitel 12.10 "Anschluss der
Relaisausgange" naher beschrieben.

2 b) In den vorhandenen Baugruppentrédgern sind keine freien Steckplétze fiir MGO-Module
vorhanden:

Beim AnschlieRen neuer Baugruppentrager immer die Stromversorgung abschalten.

(2) Nach dem Abschalten der Stromversorgung den zusatzlichen Baugruppentrager montieren
und installieren.

Die Verbindung der Baugruppentrager und die erforderlichen Konfigurationsanderungen

(MIB-Modul) sind in Kapitel 12 "Installation" beschrieben. Darauf achten, dass die richtige CAN-

Bus-Bitrate und CAN-Knotennummer gewahlt wurden.

Zusatzliche Relaismodule sind wie unter Punkt 2 a) beschrieben anzuschlielRen.

Zusatzliche Schaltausgénge

Hier gelten dieselben Richtlinien (besonders diejenigen fir das MGO-Modul) wie fir den

Anschluss zusatzlicher Relais (siehe Kapitel 12.10 "Anschluss der Relaisausgange"). Statt der

MRO- und MRC TS-Module werden jedoch MGT 40 TS-Module benétigt, die Gber Flachband-

kabel und ein MUT-Modul mit dem in den Baugruppentrager eingesteckten MGO-Modul

verbunden werden (— Kapitel 12 "Installation").
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Anschluss zusatzlicher Analogausgange

Entsprechend der maximalen Anzahl an anschlieBbaren Sensoren werden max. 256 Analogaus-
gange vom SUPREMATouch zur Verfigung gestellt.

Ein MAO-Modul stellt 8 Analogausgange zur Verfugung. Pro Baugruppentréger kénnen bis zu
10 MAO-Module eingesteckt werden. Dies setzt allerdings den Einsatz mindestens eines
weiteren Baugruppentragers voraus, der die entsprechenden MAI-Module enthalt, die den
Anschluss der Sensoren ermdglichen.

Je nach Erweiterungsstand des Systems ist nach einem der folgenden Verfahren vorzugehen:
1. Auf einem vorhandenen MAO-Modul wurden nicht alle 8 moéglichen Analogausgange
zugeordnet. Die Anzahl der freien Analogausgédnge entspricht der Anzahl der anzuschlie-
Renden neuen Analogausgange.

Es sind keine zusatzlichen Module erforderlich. Die zusatzlichen Analogausgange kénnen an
dem vorhandenen MAT- oder MAT TS-Modul angeschlossen werden.

2. Alle vorhandenen MAO-Module sind zugeordnet oder die Anzahl der freien Analogaus-
gange ist kleiner als die Anzahl der neu anzuschlieBenden Analogausgédnge. In den
vorhandenen Baugruppentréagern sind noch ausreichend freie Steckplatze fiir zusatzliche
MAO-Module vorhanden.

In diesem Fall werden entsprechend der Anzahl der neu anzuschlieRenden Analogausgange
zusatzliche MAO-Module bendtigt.

Weiterhin sind zusatzliche MAT-/MAT TS-/MUT-Module notwendig.

3. Alle vorhandenen MAO-Module sind voll oder die Anzahl der freien Analogausgange ist
kleiner als die Anzahl der neu anzuschlieRenden Analogausgénge. In den vorhandenen
Baugruppentragern sind keine freien Steckplatze fiir zusatzliche MAO-Module vorhanden.
In diesem Fall werden entsprechend der Anzahl der neu anzuschlieRenden Analogausgange
zusatzliche MAO-Module bendtigt.

Weiterhin sind zusatzliche MAT-/MAT TS-/MUT-Module notwendig.

Zusatzlich sind ein oder mehrere neue Baugruppentrager und die notwendigen CAN-Bus-Verbin-
dungskabel erforderlich.

Beim Anschliellen neuer Baugruppentrager immer die Stromversorgung abschalten.

(1) Nach dem Abschalten der Stromversorgung den zusatzlichen Baugruppentrager montieren
und installieren.

Die Verbindung der Baugruppentrager und die notwendigen Konfigurationsanderungen
(MIB-Modul) sind im Teil Installation und im Inbetriebnahmehandbuch beschrieben.
Darauf achten, dass die richtige CAN-Bus-Bitrate und CAN-Knotennummer gewahlt wurden.

SUPREMATouch

112



MSA

The Safety Company

SUPREMATouch | -

J— Status
1.8% LEL Measure
1.3% LEL Measure

1.3% LEL Measure
1.3% LEL Measure
1.3% LEL easure
1.3% LEL Measure
1
1

The Safety Company

Measure
easure

ae

Installations- und Inbetriebnahmehandbuch
SUPREMATouch

Feuer- und Gaswarneinrichtung

C€ [

MSAsafety.com



MSA

The Safety Company
MSA Europe GmbH
Schlisselstrasse 12
8645 Rapperswil-Jona

Schweiz
info.ch@MSAsafety.com
www.MSAsafety.com

© MSA 2018 Alle Rechte vorbehalten



Sonderbedingungen zur Erfiillung der Anforderungen von DIN EN 61508 fiir SIL 1-3 gemaR TUV-

9.1

Sonderbedingunfcj;en zur Erfillung der Anforderungen von DIN EN 61508 fiir
SIL 1-3 gemal TUV-Zertifikat

Bedingungen fiir Konfiguration, Installation, Betrieb und Wartung
Die folgenden Kriterien sind fir alle sicherheitsbezogenen Anwendungen zu berticksichtigen

(1) Das Verriegeln (Inhibit) von Messeingangen ist nur wahrend Wartungs- und Reparaturar-
beiten zulassig.

(2) Nach jeder Konfiguration oder Parametrierung ist eine Uberpriifung durch Riicklesen und
Vergleichen der Daten mit dem SUPREMA Manager durchzufihren.

(3) Die Alarmzustande des SUPREMATouch missen regelmaRig im Rahmen der ublichen
Gaskalibrierungen uberpruft werden.

(4) Die Alarm- und Relaisfunktionen einschlief3lich der Systemstérungsrelais missen mindes-
tens einmal pro Jahr gepruift werden.

(5) Das Verriegeln (Inhibit) von Messstellen muss sicherheitsbezogen tber das Inhibit-Relais
verarbeitet werden.

(6) Ein Ausfall von Messstellen muss sicherheitsbezogen iber das Signalstorung-Relais signa-
lisiert werden.

(7) Sensorkabel missen gegen mechanische Beschadigungen geschitzt werden (z. B. durch
Einsatz eines armierten Kabels).

(8) Die Relais mussen unter normalen Bedingungen angezogen sein.

(9) Die Relaiskontakte missen durch eine Sicherung mit einem Wert geschitzt werden, der
dem 0,6-fachen des angegebenen Nennstroms des Relaiskontakts entspricht.

(10) Die Systemstdérungsrelaiskontakte (selbst fir Satelliten) missen sicherheitsbezogen fur
Warnungen verarbeitet und Uberwacht werden.

(11) Bei galvanisch gekoppelten Systemkomponenten mussen die Nullpotentiale aller Netzteile
verbunden sein.

(12) Falls eine Komponente ausfallt, muss die Reparatur oder der Austausch innerhalb von 72
Stunden abgeschlossen sein.

(13) Es durfen nur Module und Komponenten mit den in Kapitel 9.7 "Zugelassene Softwarever-
sionen" angegebenen Hardware- und Software-Versionen verwendet werden.

(14) Die Hinweise in diesem Handbuch zur Installation, Bedienung und Wartung sind zu
beachten.

(15) Eine Umgebungstemperatur Gber 40 °C ist zu vermeiden.

(16) Alle mit einem MRO-Modul verbundenen Gerate mussen dieselbe Spannungsebene
aufweisen.

(17) Externe Stromversorgungen mussen mindestens den Anforderungen von EN 60950 und
EN 50178 entsprechen.

(18) Bei der Installation des SUPREMATouch-Feuer- und Gaswarnsystems sind die nationalen
Vorschriften und Normen zu beachten.

(19) Die Installation des SUPREMATouch-Feuer- und Gaswarnsystems hat so zu erfolgen, dass
ein maximaler Verschmutzungsgrad 1 (EN 60664-1) gewahrleistet ist. (Es tritt keine oder nur
trockene, nicht leitfahige Verschmutzung auf. Die Verschmutzung hat keinen Einfluss.)

(20) Bei Verwendung der MLE-Module miissen die im Technischen Bericht Nr.: 968/EZ 163.04/
04 vom 22. 11. 2004 beschriebenen Bedingungen berucksichtigt werden.
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9.2

9.3

Zusatzliche Bedingungen zur Erfullung der Anforderungen von IEC 61508 fiir einen
bestimmten SIL
Neben den allgemeinen Bedingungen sind fir einen bestimmten SIL die folgenden Kriterien zu

erfillen:

SIL 1:

Die Installation muss gemaR Konfiguration 1 in Kapitel 9.4 "Konfigurationen" durchgefiihrt
werden.

SIL 2:

Die Installation muss gemaf Konfiguration 1 oder 2 in Kapitel 9.4 "Konfigurationen" durchgefiihrt
werden.

Konfiguration 1 hat eine Hardwarefehlertoleranz von 0, was im Fehlerfall eine geringere Verflg-
barkeit zur Folge hat als Konfiguration 2, die aufgrund von Redundanz eine Hardwarefehlertole-
ranz von 1 hat.

Bei Konfiguration 2 sind bei Verwendung der MRO8- und/oder MRO8-TS-Module die Kontakte
der Relais flr denselben Alarm (Alarm A und Alarm B) von Teilsystem A und B seriell zu
verschalten oder sicherheitsbezogen zu verarbeiten.

(Beim Einsatz der MRO16 TS-Module ist diese Verschaltung bereits intern realisiert.)

SIL 3:

Die Installation muss gemaf Konfiguration 3 in Kapitel 9.4 "Konfigurationen" durchgefihrt
werden.

Zwei unabhangige Sensoren mussen in derselben Gegend verwendet werden. Die Sensoren in
derselben Gegend missen an unterschiedlichen MAI20-Modulen (Analogeingang) ange-
schlossen sein.

Bei Konfiguration 3 sind bei Verwendung der MRO8- und/oder MRO8-TS-Module die Kontakte
der Relais fur denselben Alarm (Alarm A und Alarm B) von Teilsystem A und B seriell zu
verschalten oder sicherheitsbezogen zu verarbeiten.

(Beim Einsatz der MRO16 TS-Module ist diese Verschaltung bereits intern realisiert.)
Mogliche Konfigurationen und erreichbare SILs

Die folgende Tabelle zeigt, welche Konfiguration gewahlt werden muss, um die Anforderungen
eines speziellen SlLs zu erflllen.

SIL1 SIL 2 SIL 3
LDM HDM LDM HDM LDM HDM
Konfiguration 1 X X X
Konfiguration 2 X X X
Konfiguration 3 X X X X X X

(LDM = Low Demand Mode, HDM = High Demand oder Continuous Mode)

Abhangig von der gewahlten Konfiguration sind bei der Implementierung des sicherheitsrele-
vanten Signalpfads (Safety Loop) die folgenden sicherheitstechnischen Kenngrofien zu beriick-
sichtigen:

Sicherheitsrelevante KenngréBen ohne Verwendung der MLE10-Module

PFH PFD SFF Apy  App H;rr‘:;"lz::‘ezh'
Konfiguration 1 3;7;1'8;7)(3’5 % ( 1,9;9\;‘;:;“_ ;) 97 % 347t 4897 ft 0
Konfiguration 2 \1/6?10;1'328)(1’6 % (0,6?’2,8\2/;:10:&2) 97 % 347 fit 4897 fit 11
Konfiguration 3 3;581“(_)39) (7.6 % ¥ ,o%/’(,?s;:wo;Ls) 97 % 347 fit 4897 fit 1

) Mit Ausnahme der analogen Stufe der Eingangsmodule MAI und MGI, die eine Hardwarefeh-
lertoleranz = 0 haben!
MTBF = 16 Jahre flr die Sicherheitsfunktion (fiir alle Konfigurationen)
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Sicherheitsrelevante KenngréBen mit Verwendung der MLE10-Module

Konfiguration 1

PFH

3,810 (3,8 %
von SIL1)

. . 1,67*108 (1,7 %
Konfiguration 2 von SIL2)

. . 8,21*10° (8,2 %
Konfiguration 3 von SIL3)

PFD

2,07*10°
(2,1% von SIL1)

5,88*10™
(0,6% von SIL2)

1,04*10°
(1,0% von SIL3)

Hardwarefehler-

SFF Aoy App toleranz
97 % 380 fit 5224 fit 0

97 % 380 fit 5224 fit 11
97 % 380 fit 5224 fit 1

) Mit Ausnahme der analogen Stufe der Eingangsmodule MAI und MGI, die eine Hardwarefeh-

lertoleranz = 0 haben!

MTBF = 16 Jahre fir die Sicherheitsfunktion (fir alle Konfigurationen)
Bei den Konfigurationsvarianten ist zu beachten, dass die Sensoren nicht Bestandteil der Priifung
waren und ihre Eignung fiir den jeweiligen Sicherheitsintegritatslevel (SIL) separat nachzuweisen

ist.

9.4
Konfiguration 1

{ Measure
Point

Konfigurationen

SUPREMA — Fire- and Gas Warning System

(Single-Channel-Configuartion)

MAI

. ‘Sensor:

MCI

MUX

MPI 1

r ADU

SUPREMA — CAN

MRO

» MDA

pet—— @
Alarm

———————»
System Fail

Abb. 68 Bei einer einkanaligen Konfiguration kénnen die MLE-Module nicht verwendet werden
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Konfiguration 2
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Abb. 69 Konfiguration ohne MLE10-Module
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Abb. 70 Konfiguration mit MLE 10-Module
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Sonderbedingungen zur Erfiillung der Anforderungen von DIN EN 61508 fiir SIL 1-3 gemaR TUV-

Konfiguration 3
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Abb. 71 Konfiguration ohne MLE10-Module
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Abb. 72 Konfiguration mit MLE 10-Module
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9.5 Zugelassene Systemerweiterungen iiber CAN-Bus

SUPREMA central
- D
SUPREMA central SUPREMA satellite
% CAN A %
| <20m
SUPREMA central SUPREMA satellite
IMSA| CANA 1 VSR
D cANbrdoe
SUPREMA central SUPREMA satellite
VSR CANA Z Z Fire Optic i IMSA |
CAN bridge CAN/Fibre Optic CAN/Fibre Optic
Abb. 73 Systemerweiterungen mit CAN-Bus und einkanaliger Konfiguration
SUPREMA central
- D
SUPREMA central SUPREMA satellite
CANA :
Lt 1<20m
CAN B
SUPREMA central SUPREMA satellite
CANA Z
'm«@ CAN bridge %
CAN B ﬂ
SUPREMA central SUPREMA satellite

CAN A i i Fibre Optic i
Thesoety Compony CAN bridge CAN/Fibre Optic CAN/Fibre Optic Thesaety Compeny
CAN B i i Fibre Optic i

Abb. 74 Systemerweiterungen mit CAN-Bus und redundanter Konfiguration

9.6 Auflistung der zugelassenen Hardwaremodule und Softwareversionen
Zugelassene Hardwaremodule

Modul Layoutversion Bedeutung

MIB20 2 INTERCONNECTION BOARD
MCP20 5 CENTRAL PROCESSING UNIT
MDO20 3,4,5 DISPLAY & OPERATION
MDA20 4 Datenerfassung

MGO20 4 Allgemeiner Ausgang

MAI30 7 Analoges Eingangsmodul
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Modul
MAR30
MGI30

MGR30

MAI20

MAR10

MST10

MST20

MSI10

MFI10

MCI20

MCI20 BFE
MAT 10

MAT 10 TS
MPI10 WT 100
MPI10 WT 10
MPI110 HL 8101
MPI110 HL 8113
MUT10
MRC10 TS
MRO10 8
MRO108 TS
MRO10 16 TS
MRO20 8 TS
MRO20 16 TS
MRO10 16 TS SSR
MRO20 8 TS SSR

MRD10

MGT40 TS

MLE10

SUPREMA Baugruppentrager-Typ 20/
E 20

(mit internem 150-W-Netzteil oder
ohne Netzteil)

SUPREMA CAN-BRUCKE CBM

Layoutversion

Al OO O » NP>

—_
N -
~

o

alalw alalw w N w s

N

10026772
(Artikelnummer)
4

Sonderbedingungen zur Erfiillung der Anforderungen von DIN EN 61508 fiir SIL 1-3 gemaR TUV-

Bedeutung
Analoges Eingangs-Redundanzmodul
Allgemeines Eingangsmodul

Allgemeines Eingangs-Redundanz-
modul

analoge Eingabeeinheit
analog redundant
SYSTEM TERMINALS
SYSTEM TERMINALS
Schalteingang

FIRE INPUT

CURRENT INPUT

analoger Anschluss
analoger Anschluss

Passiver Detektoreingang

UNIVERSAL TERMINAL

RELAY CONNECTION
Relaisausgang (8 Relais)
Relaisausgang (8 Relais)
Relaisausgang (16 Relais)
Relaisausgang (8 Relais)
Relaisausgang (16 Relais)

Solid State-Relaisausgang (16 Relais)
Solid State-Relaisausgang (8 Relais)

RELAY DUMMY

Allgemeiner Anschluss

LOGIC EXTENSION-Module

SUPREMA CAN-LWL-Konverter — faseroptischer Konverter

MDC20

2

SUPREMATouch
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Sonderbedingungen zur Erfiillung der Anforderungen von DIN EN 61508 fiir SIL 1-3 gemaR TUV-

Far nicht sicherheitsbezogene Anwendungen (z. B. Analogwertausgang, Dateniibertragung an
ein PLS-System) kénnen dartber hinaus folgende Komponenten eingesetzt werden:

Modul

MAO10
MAO20
MHD10

Layoutversion Bedeutung

6 Analoge Ausgangseinheit
4 Analoge Ausgangseinheit
2 HIGH DRIVER

SUPREMA PKV 30-COS/AUER

9.7 Zugelassene Softwareversionen

Modul

MDA20
MGO20
MCP20
MDO20
MAI30/MAR30
MGI30/MGR30
MAI20

MAR10

MAO10

MLE10

9.8 TUV-Zertifikat

Softwareversion Bauteil
2.01.02 Steuerung
3.01.02 Steuerung
3.03.01 Steuerung
3.03.01 Steuerung
1.02.01 Steuerung
1.02.01 Steuerung
MAI MAO1 CPLD
MAR MAO1 CPLD
2.02.01 Steuerung
MAO MAO1 CPLD

MLE 10_4_XXX_YYY_ZZ

(XXX_YYY_ZZ: Ident.-Nr. der kundenspezifischen Anwendung, fir die
ein separater Eignungsnachweis zu erbringen ist.)

Zertifikat-Nr.: 968/EZ 163.24/16
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Besondere Bedingungen zur Erfillung der ATEX-Anforderungen

Hersteller:

Produkt:

Schutzart:

Leistung:

Kennzeichnung:

EU-Baumusterprifbe-
scheinigung:

Qualitatstiberwa-
chende Priifstelle:

Herstellungsjahr:

Serien-Nr.:

Erflllt die Bestimmungen der EMV-Richtlinie 2014/30/EG
DIN EN 50270 : 2015 Typ 2, DIN EN 61000 - 6 - 4 : 2011

Erfullt die Bestimmungen der Niederspannungsrichtlinie-Richtlinie 2014/35/EG

Besondere Bedingungen zur Erfiillung der ATEX-Anforderungen

MSA Europe GmbH
Schllsselstrasse 12
8645 Rapperswil-Jona
Schweiz

SUPREMATouch

siehe Fernsensor, das Steuersystem muss aul3erhalb des Gefahren-
bereichs installiert werden

DIN EN 60079-29-1 :2008-07
DIN EN 50104 :2011-04
DIN EN 50271 :2011-04

@ I1(1) G (2) G

DMT 03 ATEX G 003 X

0158

siehe Label

siehe Label

DIN EN 61010 : 2010
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Besondere Bedingungen zur Erfiillung der ATEX-Anforderungen

Besondere Bedingungen fiir die sichere Anwendung gemafR der EU-Baumusterpriifbe-
scheinigung DMT 03 ATEX G 003 X

Bei Verwendung von 4-20 mA-Transmittern besonders auf Folgendes achten:
— Die technischen Daten der 4-20 mA-Schnittstelle

— Verhalten bei Stromen unter 4 mA

— Verhalten bei Stromen Uber 20 mA

Warmetdnungs-Fernsensoren miissen immer an flinfadriges Kabel angeschlossen werden,
wenn die Lange des dreiadrigen Kabels, die fir die ordnungsgemafe Leitungsiiberwachung
zulassig ist, Uberschritten wurde (siehe Kapitel 16 "Sensordaten”.

Die Systemfehlerrelais aller Baugruppentrager im System missen tberwacht werden.

Fir jeden Kanal muss der Alarm mit der hdchsten Sicherheitsrelevanz als haltend konfiguriert
sein.

Relaisausgange fiir sicherheitsrelevante Schaltvorgange missen als nicht gewahlter Neuer
Alarm konfiguriert sein.

Zeitverzogerte Relais durfen fir sicherheitsrelevante Zwecke nicht verwendet werden. Wenn
sich ihre Verwendung nicht vermeiden lasst, muss die Zeitverzégerung fur den erforderlichen
Vorgang auf den kleinstmdglichen Wert eingestellt werden. Bei der Bestimmung der Zeitver-
zdgerung muss die gréoRtmdgliche Zunahme der Gaskonzentration berticksichtigt werden.
Alle Steuerelemente, darunter auch digitale Eingange und Eingaben Giber Kommunikations-
schnittstellen, missen vor unbefugter oder unbeabsichtigter Stérung oder Bedienung
geschiitzt sein.
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Besondere Bedingungen zur Erfiillung der ATEX-Anforderungen

Module, die gemaR DMT 03 ATEX G 003 X gepriift wurden

Modul
MAI30

MAR30
MGI30
MGR30

MAO20

MAR10

MAT 10

MAT 10 TS
MBC20-AdvEI*
MBC20-Modbus*
MCP20

MDC20

MDO20

MGO 20

MGT40 TS

MIB 20

MRC10 TS

MRD10

MRO10 8
MRO108 TS
MRO10 16 TS
MRO10 16 TS SSR
MRO208 TS
MRO20 8 TS SSR
MRO20 16 TS
MST20

MUT10

SUPREMA CAN-BRUCKE CBM
SUPREMA CAN-LWL-Konverter

SUPREMATouch-Baugruppentrager

(mit internem 250-W-Netzteil oder
ohne Netzteil)

*Nicht Bestandteil der Funktionspriifung.

Layoutversion
7

N

AMaNvoalaoolso s AN

A2 22O W WNDNODN

Funktion
Analoges Eingangsmodul

Analoges Eingangs-Redundanz-
modul

Allgemeines Eingangsmodul

Allgemeines Eingangs-Redundanz-
modul

Analoge Ausgangseinheit
Analog redundant

Analoger Anschluss

Analoger Anschluss
Bus-Kommunikationseinheit
Bus-Kommunikationseinheit
CENTRAL PROCESSING UNIT
DISPLAY CONNECTION-Modul
Anzeige und Betrieb
Allgemeiner Ausgang
Allgemeiner Anschluss
INTERCONNECTION BOARD
RELAY CONNECTION

RELAY DUMMY

Relaisausgang (8 Relais)
Relaisausgang (8 Relais)
Relaisausgang (16 Relais)

Solid State-Relaisausgang (16 Relais)

Relaisausgang (8 Relais)

Solid State-Relaisausgang (8 Relais)

Relaisausgang (16 Relais)
SYSTEM TERMINALS
UNIVERSAL TERMINAL
10034641

10052948

Detektoren, die gemalR DMT 03 ATEX G 003 X gepriift wurden

» Serie 47 K-ST

» Serie 47 K-PRP

* Serie 47 K-HT

» Serie 47K HT-PRP

SUPREMATouch
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Besondere Bedingungen zur Erfiillung der ATEX-Anforderungen

10.1 Normen
Das System wurde entsprechend den folgenden Normen und Richtlinien entwickelt und muss
nach diesen Normen installiert, betrieben und gewartet werden.

Richtlinien Normen Beschreibungen
Anforderungen an das Betriebsverhalten von
Geraten fur die Messung brennbarer Gase

Auswahl, Installation, Einsatz und Wartung von
EN 60079-29-2  Geréaten fur die Messung von brennbaren Gasen und
Sauerstoff
Anforderungen und Prifungen fir Warngeréate, die
Software und/oder Digitaltechnik nutzen
Detektion und Messung von Sauerstoff; Anforde-
rungen an das Betriebsverhalten und Prifmethoden
Elektromagnetische Vertraglichkeit - Elektrische
2014/30/EU (EMV) EN 50270 Gerate fir die Detektion und Messung von brenn-

baren Gasen, toxischen Gasen oder Sauerstoff

Elektromagnetische Vertraglichkeit. Fachgrund-

2014/34/EU (ATEX) EN 60079-29-1

EN 50271

EN 50104

EN61000-6-4 normen - Stéraussendung fiir Industriebereiche
2014/35/EU (Nieder- Sicherheitsanforderungen an elektrische Mess-,
S EN61010 B
spannungsrichtlinie) Steuer- und Laborgerate
Funktionale Sicherheit sicherheitsbezogener elektri-
IEC61508 scher/elektronischer/programmierbarer elektroni-

scher Systeme.

Technische Dokumentation fiir die Beurteilung von
2011/65/EU EN50581 elektrischen und elektronischen Produkten hinsicht-
lich der Beschrankung gefahrlicher Stoffe
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Module

Module

Das SUPREMATouch ist ein modulares System. Nachfolgend werden alle Modulfunktionen
ausfuhrlich beschrieben.

Messwerteingang

Die Messwerte werden mit den folgenden Einheiten erfasst

Module als Messwerteingang

analoges Eingangsmodul

(Signalverarbeitung und Digitalisierung fur 8 Eingange).

analoges Redundanzmodul
(redundante Signalerfassung, Digitalisierung).

MAI-Modul

MAR-Modul

MAI-Modul: Analoges Eingangsmodul

Das MAI-Modul ist zum Betrieb von 8 Sensoren und zur Verarbeitung der Eingangssignale dieser

Sensoren vorgesehen. Die Stromversorgungsausgéange fur die Sensoren und die Signaleingange

sind im Stromversorgungssystem mit 24 V DC kurzschluss- und Uberlastsicher.

Briickenstrom, Nullpunkt und Empfindlichkeit kénnen mit der Anzeige und den Stellelementen im

MAI-Modul oder mithilfe von Softwarefunktionen eingestellt werden. (Einstellung ist nur nétig,

wenn ein Sensor ersetzt wird und bei manueller Voreinstellung).

Statt Sensoren kdnnen auch Schaltkontakte oder Rauchdetektoren angeschlossen werden. Das

auszuwertende Signal wechselt nun zwischen den Zustanden ,geschlossener Stromkreis*

(ca. 4 mA) und ,Alarmsignal“ (ca. 20 mA).

Funktionen:

» 1 Steckplatz fir das MAR-Modul (Redundanz)

* Anzeige- und Bedienelemente (Briickenstrom, Nullpunkt, Empfindlichkeit)

* Messung der Signalspannung und Sensorversorgung (24 V DC)

* Anschlussklemmen fiir die Sensoren sind auf dem MAT-Modul (Stromversorgung, Signale)

» Status-LEDs fiir Versorgungsspannung, AD-Wandlung, Stellvorgénge.

» Sensoren werden durch Auswertung der Messsignale Uberwacht

» Europa-Karte mit 96-poliger VG-Leiste

* In einem Baugruppentrager kdnnen bis zu 8 MAI-Module fiir die Auswertung von 64 Eingangs-
signalen installiert werden.

MAR-Modul (Analoges Redundanzmodul)

Dieses Modul wird fiir die redundante Verarbeitung von Eingangssignalen verwendet. Es wird in
das MAI-Modul eingesteckt. Die Sensorsignale werden digitalisiert und parallel zum MAI-Modul
weitergeleitet. Die vom MAI 30 gemessenen Signale werden mit den vom MAR 30 gemessenen
Signalen verglichen.

Die Funktion ist hierbei mit der des MAI-Moduls identisch.

» Wird fur die redundante Verarbeitung von Eingangssignalen verwendet

+ Messwerte werden parallel zum MAI-Modul digitalisiert

» Versorgung und Eingangssignaliibernahme erfolgen durch das MAI

* In redundanten Systemen ist fir jedes MAI-Modul ein MAR-Modul erforderlich
Datenverarbeitung/MCP-Modul (Prozessormodul)

Die Daten werden vom Prozessormodul (MCP-Modul) verarbeitet.

Dieses Modul steuert alle Systemfunktionen. Die CPU kommuniziert ber eine oder mehrere
CAN-Bus-Leitungen mit den anderen Systemmodulen. Die Messwerte werden Ulber das Trans-
mitter-/Detektor-Eingangsmodul erfasst und die Ergebnisse der Signalauswertung tber das
MGO-Modul (Relaistreiberausgange) und das MDO-Modul (Anzeige) ausgegeben.
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Far héhere Sicherheitsanforderungen kann ein zweites MCP-Modul in das System eingebunden
werden. Es wird dann eine redundante Verarbeitung und Signalauswertung durchgefuhrt.

+ Uberwachung und Steuerung aller Systemfunktionen

» Auswertung der Signale von bis zu 256 Sensoren

» Steuerung von bis zu 512 Schaltausgangen (Relaistreiberausgéngen)

» Speicherung der Systemparameter

» Datenausgang (MDO-Modul, Grafik-LCD (iber MDO), MAO-Modul 4 bis 20 mA (iber MDO),
MGO-Modul, Relais, Drucker (iber MDO) usw.)

*  Kommunikation mit den anderen Modulen Gber den CAN-Bus

» Speicherung der Historie der Kalibrierdaten, Messwerte und Temperaturwerte
» Sensor-Kalibrierung

» Linearisierung von Kennlinien

+ Systemstérungsrelais wird aktiviert, wenn eine Systemfehlfunktion auftritt

» Europa-Karte mit 96-poliger VG-Leiste

ﬁnﬁei 3 + Bedienung / MDO-Modul (Anzeige- und Bedienmodul, Display and Operating
odule

Mit dem Anzeige- und Bedienmodul (MDO-Modul) werden Informationen angezeigt und Befehle
manuell eingegeben.

Das System wird vom MDO-Modul aus bedient, Statusmeldungen werden ausgegeben (Sammel-
alarm-LEDs) und Alarmmeldungen im Klartext angezeigt. Das System wird mit einem Touchpanel
zusammen mit einer Windows-ahnlichen Benutzeroberflache (Konfiguration, Durchfiihren der
Kalibrierung usw.) bedient.

» Grafik-Display (320 x 240 Pixel) mit LCD-Bildschirm mit Hintergrundbeleuchtung
» Systembedienung Uber Touchscreen

» Einzelfunktionstasten zum Quittieren der Hupe und Zurlicksetzen des Alarms

» Klartextmeldungen fiir Alarme und Fehlfunktionen der Sensoren

» Grafische Darstellung von Alarm- und Stérungszustanden (,LED-Feld®)

» Balkendarstellung der Messwerte

* Anzeige des Systemstatus
(Sammel-LEDs flr Alarme, Signalstérung, Systemstérung, Verriegelung)

» PC-Steuerung (Datenanzeige, Druckersteuerung)

+ System-Uhr (RTC) mit Backup-Batterie

* 1 x USB/RS 232, galvanisch getrennt (Laptop/PC)

* 1 xRS 232, galvanisch getrennt (Druckerschnittstelle)

+ Systemstérungsrelais wird aktiviert, wenn eine Systemfehlfunktion auftritt

» Flash-Speicher-Logbuch, unterteilt in Kalibrierung (4 Kalibriereintrage sowie 3 Voreinstel-
lungen pro Messstelle), System-Ereignisse (10.000 Eintlj_'ége), Alarm-Ereignisse
(50.000 Eintrage), Signal-Ereignisse (50.000 Eintrage), Anderungen (400 Eintrage), Versor-
gungsspannung (200 Eintrage) und Prozessortemperatur (200 Eintrage) fir Diagnosezwecke

DISPLAY CONNECTION-/MDC-Modul

Die DISPLAY CONNECTION UNIT (MDC-Modul) wird zum Anschlielen des MDO-Moduls an das

System verwendet. Seine einzigen Funktionen sind die physikalische Verbindung und die

Auswahl der Stromversorgung.

Digitaler und analoger Ausgang
GENERAL OUTPUT-Modul
(40 Schaltausgange, 24 V/0,5 A)

RELAY CONNECTION-Modul
(5 x MRO, 2 x 40 Kanale, Flachbandkabel)

RELAY OUTPUT-Modul
(Baugruppentrager-Relaismodul, 8 Relais, 230-V-AC-/3-A-Kontakte)

MGO-Modul

MRC TS-Modul

MRO10 8-Modul
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RELAY OUTPUT-Modul
(Tragschienen-Relaismodul, 8 Relais, 230-V-AC-/3-A-Kontakte)

RELAY OUTPUT-Modul

(Tragschienen-Relaismodul, redundant, 16 Relais, 230 V AC/3 A)
SOLID STATE RELAY OUTPUT-Modul
(Tragschienen-Solid-State-Relaismodul, 16 Relais, 24 V AC/100 mA)
RELAY OUTPUT-Modul

(Tragschienen-Relaismodul, 8 Relais, 230-V-AC-/5-A-Kontakte)
SOLID STATE RELAY OUTPUT-Modul (Tragschienen-Solid-State-
Relaismodul, 8 Relais, 24 V AC/100 mA)

RELAY OUTPUT-Modul
(Tragschienen-Relaismodul, 16 Relais, 230-V-AC-/5-A-Kontakte)

MRO10 8 TS-Modul
MRO10 16 TS-Modul
MRO10 16 TS SSR
MRO20 8 TS

MRO20 8 TS SSR
MRO20 16 TS

MGO-Modul (allgemeines Ausgabemodul)

Das MGO-Modul gibt Alarmmeldungen oder anderen Steuersignalen aus. Es erhalt die Schaltin-

formation fur die Relaisausgangstreiber vom MCP-Modul Uber den CAN-Bus. Der Ausgang ist

kurzschluss- und Uberlastsicher. Die Treiberausgénge 1-8 des ersten MGO-Moduls im System

dienen zum Ansteuern der 8 Sammelalarme (Alarme 1-4, Signalstérung, Hupe, Verriegelung,

Stromversorgung).

In redundanten Versionen des Systems steuert jedes der beiden MGO-Module 8 Relais auf dem

MRO 16 TS-Modul an (16 Sammelalarm-Relais/redundant); die Arbeitskontakte dieser Relais

sind in Reihe geschaltet.

+ 40 Relaistreiberausgange fur Relais, Schiitze, Magnetventile, Lampen oder LEDs (24 V/0,3 A)

» Die Daten werden iber den CAN-Bus vom MCP-Modul tbertragen

» Das Systemstdrungsrelais wird aktiviert, wenn ein Systemfehler auftritt

» Europa-Karte mit 96-poliger VG-Leiste

MRO-Modul: Relaisausgabe-Modul (Relay Output Module)

* Relaismodul, Montage auf der BGT-Rickseite

* 8 Relais fir Sammelalarme (1.-4. Alarm, Signalstérung, Hupe, Verriegelung, Stromversor-
gung)

* Ansteuerung erfolgt durch MGO-Module

» Relaisverriegelung tber das MST/MRC-Modul (LOCK)

» Schaltzustandsanzeige (LED griin, angezogen = EIN)

* Reihenschaltung von zwei Kontakten fiir redundante Ausfiihrungen

* Anschluss Gber 2 Klemmen

+ Maximal zwei Umschaltkontakte pro Relais
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MRC TS-Modul (Relaisverbindung)/MRO TS-Modul (Relaisausgang)

Die Ausgangssignale des MGO-Moduls werden Uber ein 40-poliges Flachbandkabel von dem
MUT-Modul auf das MRC TS-Modul und von dort Uiber ein 20-poliges Flachbandkabel auf die
MRO TS-Module an die Relais gegeben.

* Anschlussmodul fir 5 MRO 8 TS-/MRO 16 TS-Module am MUT-Modul

» Aufteilung 2 x 40-poliges FRC-Flachbandkabel auf 5 x 20-poliges MRO-Flachbandkabel

* Anschlusse fir EXT-, INT- und BAT-Relaisversorgungen

» Anschluss fir Relaisverriegelung

MAO-Modul (ANALOG OUTPUT)

Dieses Modul wird eingesetzt, wenn Analogausgange (max. 256) im System installiert sind. Jedes
MAO-Modul hat 8 Analogsignalausgange fiir 4- bis 20-mA-Stromschleifen. Die Zuordnung
zwischen den Ausgangen und den Signaleingangen kann konfiguriert werden.

» 0- bis 24-mA-Ausgangstreiber, Messsignalausgange (galvanisch getrennt vom System)

Messsignalausgang: 4-20 mA

22 mA (Werte zwischen 20 und 22 mA sind noch
glltige Messwerte, aber aufierhalb des Bereichs)

Signal bei Verriegelung 3,0 mA
Signal fiur Signalstérung: 3,2 mA
Stérung abhangig von Free A/Free B (Siehe Kapitel 12 "Installation")

Messbereichsiiberschreitung:

»  Werte unter 3 mA und Uber 22 mA missen als Stérung behandelt werden

+ Maximale Birde: 500 Ohm

» Datentbertragung vom MDO-Modul erfolgt tiber CAN-Bus A

» Das Systemstoérungsrelais wird aktiviert, wenn eine Prozessorstérung auftritt
» Europa-Karte mit 96-poliger VG-Leiste

Netzversorgung, Bus-Verbindungen, Verbindungstechnik

MAT-Modul Analogklemmenmodul (Anschlisse flr Sensoren am Baugruppentrager)
MAT TS-Modul Analogklemmenmodul (Anschlisse fir Sensoren auf Tragschiene)
MIB-Modul Interconnection board (Baugruppentrager, Bus-Leiterplatte)
MSP-Modul gils\;egg)ersorgungsmodul (Stromversorgungsmodul, 85-265 V AC/
MST-Modul System Terminals (RS 232, RES, ACK, LOCK, CAN)

MUT-Modul Universal Terminals (40-poliger Flachbandkabelanschluss)

11.5.1 MSP-Modul (Systemversorgungsmodul)
» Baugruppentrager-Stromversorgungsmodul, 250 VA

»  Weitbereichseingang, 85 bis 265 V AC
» Ausgangsspannung 24 V DC

11.5.2 MIB-Modul (INTERCONNECTION BOARD)
Mit dieser Leiterplatte wird die Systemverdrahtung des Baugruppentragers durchgefiihrt. Es gibt

15 Steckplatze fiir Module. Einige dieser Steckplatze sind fir bestimmte Modultypen reserviert.
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Die im Baugruppentrager installierten Module kénnen durch Einstecken von ,Anschlussmodulen®

(MAT-Modul, MUT-Modul usw.) auf der Ruckseite des Baugruppentragers verbunden werden.

* Rickwandverdrahtung fir 2 MCP-Module, 1 MDC+MDO-Modul, 2 MDA-Module (fir Abwarts-
kompatibilitat), 8 MAI/MGO/MAO/MBC-Module und zusétzliche 2 MGO/MAO/MBC-Module

» Stromversorgung fur alle Module (EXT, INT und BAT)

* Anschlisse fir 3 x 24-V-DC-Stromversorgungen, Schraubklemmen (4 mm2)

» Bereitstellung unterbrechungsfreier 24-V-Systemversorgung

» Datenlibertragung zwischen den Modulen tGiber den CAN- oder SPI-Bus

» 2 Systemstérungsrelais, 1 Umschaltkontakt, 3 Anschlussklemmen

» DIL-Schalter fir CAN-Baugruppentrager-ID, CAN-Bus-Abschluss, Systemverhalten
(Free A/B) und Baudrate

» Elektrische Verbindung der eingesteckten Module

* Klemme oder Anschlussmodule (MST, MAT, MUT usw.) werden auf der Ruckseite des MIB-
Moduls eingesteckt

11.5.3 MST-Modul (SYSTEM TERMINALS)

* Anschlussmodul fir Systemerweiterungen.

» Auf der Rickseite des Baugruppentragers installiert.

» Schnittstelle MST10: 2 CAN-A, 2 CAN-B, RS 232-A (PC, Bedienung), RS 232-B (serieller
Drucker, Ausgabe von Meldungen), RS 232-C (ungenutzt), Alarm-Reset (RES), Hupenquittie-
rung (HACK), Relaisverriegelung (LOCR), Passwort-Schliisselschalter (PSW).

» Schnittstelle MST20: 2 CAN-A, 2 CAN-B, RS 232-A (PC-Bedienung), RS 232-B (serieller
Drucker, Meldungsausgang), USB (PC-Bedienung), Ethernet, Alarm-Reset (RES), Hupenquit-
tierung (HACK), Relaisverriegelung (LOCR), Passwort-Schllsselschalter (PSW).

11.5.4 MAT-Modul (Analoges Redundanzmodul)

» Anschlussklemmen flir Fernmesskopfe

* Anschlussklemmen fir Sensoren, 4- bis 20-mA-Ausgange usw. (1,5 mm

+ 8 Eingange mit jeweils 5 Klemmenanschlissen

* Bis zu 4 MAT-Module kénnen fiir den Anschluss von bis zu 32 Sensoren vorgesehen werden

11.5.5 MAT-Modul TS (Analoges Redundanzmodul)

Ahnlich wie MAT-Modul, aber zur vom Baugruppentrager abgesetzten Montage auf C- oder Hut-
Schiene.

Zum Anschluss an den Baugruppentrager werden ein 40-poliges Flachbandkabel und ein MUT-
Modul bendétigt.

11.5.6 MUT-Modul (Universal Terminals)

Uber dieses Modul werden vom Baugruppentrager abgesetzte Module (MRC TS-Modul,

MAT TS-Modul usw.) mit einem 40-poligen Flachbandkabel mit der im Baugruppentrager
steckenden Karte verbunden (Adapterstecker, 96-polig auf 40-polig)

2)

Relaisausgidnge

Uber MGO-Module (jeweils 40 Open-Collector-Treiber) kénnen bis zu 512 Schaltausgénge vom
System gesteuert werden. Diese Schaltausgange kénnen als Treiber fur Relais, Magnetventile,
Schutze, Lampen oder LEDs benutzt werden (24 V DC/0,3 A). Wenn Relaisausgange bendtigt
werden, kdnnen verschiedene Relaismodule eingesetzt werden:

MRC TS-Modul Relaisverbindung, Ansteuerung von 5 Relaismodulen

MRO 8-Modul 8 Sammelalarmrelais auf dem Baugruppentrager

MRO 8 TS-Modul 8 Relais, Montage auf Tragschiene

MRO 8 SSR TS O_pt|onale 8 Solld-State-Re!als, Montaqe auf Tragschiene
(fir Schaltanwendungen mit Kleinststromen)

MRO 16 TS-Modul 16 Relais, redundante Ausflihrung, Montage auf Tragschiene
Optionale 16 Solid-State-Relais, redundante Ausfuhrung,

MRO 16 SSR TS Montage auf Tragschiene (flr Schaltanwendungen mit

Kleinststrémen)

SUPREMATouch

131



Module

11.5.7 MRO 8-Modul (Relaisausgangmodul: Sammelalarme)
Dieses Modul ist einzusetzen, wenn nur Relais fiir Sammelalarmierung benétigt werden und die

Montage direkt im Baugruppentrager erfolgen soll. Das Modul kann direkt in das MIB-Modul
eingesteckt werden (Riickseite des Baugruppentragers). Es stellt dann die 8 Sammelalarmrelais
zur Verfligung. Sind mehr Relaisausgange vorzusehen, dann sind MRO 8 TS-Module zusammen
mit dem MRC TS-Modul einzusetzen (Tragschienenmontage). Jedes Relais hat einen Umschalt-
kontakt, der mit Schraubklemmen verbunden ist.

Funktion des Moduls

» Das Modul wird auf der Riickseite des Baugruppentragers eingesteckt

» Es wird durch das MGO-Modul im Baugruppentrager angesteuert

+ 8 Relais fur Sammelalarmierung: 1. Alarm, 2. Alarm, 3. Alarm, 4. Alarm, Signalstérung, Hupe,
Verriegelung, Versorgung

» Je Relais ist ein Umschaltkontakt auf Schraubklemmen gefihrt

» Standardkonstruktion: Relais angezogen = kein Alarm. Das Relais ist abgefallen, wenn auf
einer oder mehreren Messstellen ein Alarm gesetzt ist (Ruhestromprinzip)

» Sonderausfuhrung: (fur sicherheitsrelevante Anwendungen nicht zulassig): Relais abgefallen
= kein Alarm. Das Relais ist angezogen, wenn auf einer oder mehreren Messstellen ein Alarm
gesetzt ist (Arbeitsstromprinzip)

» Die Relais kénnen tiber das MST-Modul verriegelt werden (zur Verhinderung von Alarmen)

MRO 8-Modul: Relaiszuordnung

Relais 1: Erster Alarm

Relais 2: Zweiter Alarm

Relais 3: Dritter Alarm

Relais 4: Vierter Alarm

Relais 5: Signalstérung (Sensor)

Relais 6: Hupe

Relais 7: Verriegelung

Relais 8: Unterbrechung der Stromversorgung

11.5.8 MRC TS-Modul (RELAY CONNECTION-Modul)
Dieses Modul wird eingesetzt, wenn vom Baugruppentrager abgesetzte Relaismodule auf einer

Tragschiene montiert werden. Ein MRC TS-Modul wird zur Ansteuerung von bis zu 5 TS Relais-
modulen eingesetzt. Die Relaisversorgung und das Flachbandkabel, die fiir die Steuerung der
Relais durch das MGO-Modul erforderlich sind, werden an dieses MRC TS-Modul ange-
schlossen. Es konnen 5 MRO-Module (wahlweise je 8 oder 16 Relais) angesteuert werden. Das
MRC TS-Modul ist tiber ein 40-poliges Flachbandkabel (2 fiir die redundante Ausfiihrung) und ein
auf dem Baugruppentrager montiertes MUT-Modul mit dem MGO-Modul verbunden. In der redun-
danten Ausfiihrung werden 2 MGO-Module eingesetzt und sind Gber 2 MUT-Module und 2 Flach-
bandkabel mit dem MRC TS-Modul verbunden.

» Anschlisse fir die Relaisversorgung (3 x 24 V DC)

» Anschlisse fur die Relaisverriegelung

» Bricke (BR1) fiir den ausgewahlten Verriegelungstyp (Ruhestrom/Arbeitsstrom)

11.5.9 MRO 8 TS-Modul (Relaisausgangmodul: Nicht-redundant)

Dieses Modul ist vorgesehen, wenn zusatzlich zu den Sammelalarmen weitere Meldungen beno-
tigt werden. Jedes Relais hat einen Umschaltkontakt (230 V AC/3 A). Das Modul stellt 8 Relais
mit je einem Umschaltkontakt zur Verfigung. Die Relais werden durch ein Gber das MRC TS-
Modul betriebenes MGO-Modul gesteuert.
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11 5.10MRO 8 TS-Modul: Funktion des Moduls
Das Modul wird Gber das MRC-Modul durch ein MGO-Modul gesteuert

» 8 Relais fur Alarmierung oder Steuerungsfunktionen

* 1 Umschaltkontakt je Relais ist auf Klemmen geflihrt

* Die Relais kdnnen mit der LOCK-Funktion verriegelt werden (kein Alarm). Die Verriegelungs-
funktion kann tGber das MRC TS-Modul gesteuert werden

11.5.11MRO 8 TS-Modul: Relaiszuordnung
Die ersten 8 Ausgange des Systems werden mit Sammelalarmsignalen belegt. Die anderen
Ausgange kénnen anderen gewtlinschten Signalen zugeordnet werden.

11.5.12MRO 16 TS-Modul (Relaisausgangmodul (redundant))
Fir Systeme, die fiir Redundanz ausgelegt sind, wird das MRO 16 TS-Modul eingesetzt. Fir die

Ubertragung einer Meldung sind die Arbeitskontakte von 2 Relais in Reihe geschaltet und auf 2
Klemmen gefiihrt. Die Relais werden von verschiedenen MGO-Modulen angesteuert und sind so
konfiguriert, dass das Relais bei Alarm abgefallen ist (Ruhestrom).

11 5.13MRO 16 TS-Modul: Modulfunktion
Relaismodul fir redundantes System

* 2 x 8 Relais fiir Alarmierung oder Steuerungsfunktionen
» Das Modul wird iber das MRC-Modul durch zwei MGO-Module gesteuert

» Die beiden Arbeitskontakte von 2 Relais sind auf dem MRO 16 TS-Modul in Reihe geschaltet
und auf 2 Anschlussklemmen gefiihrt. Im Alarmfall 6ffnet einer oder beide Kontakte

» Ansteuerung erfolgt durch 2 getrennte MGO-Module
* Relais kdnnen tUber das MRC TS-Modul verriegelt werden (kein Alarm)

11.5.14MRO 16 TS-Modul: Relaiszuordnung
Die ersten 8 Ausgange des Systems werden mit Sammelalarmsignalen belegt. Die anderen

Ausgange kénnen anderen gewtlinschten Signalen zugeordnet werden.
Modul-Mindestanforderungen

In der Minimalversion fiir 8 Eingdnge sind die folgenden Baugruppen einzusetzen:
MAI 30-Modul analoges Eingangsmodul.
MCP-Modul Central Processing-Modul

Anzeige- und Bedienmodul (Display +

MDO- und MDC-Modul Operation Module)

Allgemeines Ausgangsmodul (General

MGO-Modul Output Module)

MRO 8-Modul Relaisausgangs-Modul (Sammelalarme)
Stromversorgung und externe Verdrahtung /

Module

Baugruppentrager

Durch Integration weiterer Baugruppen der oben aufgelisteten Typen kann ein System fur bis zu
256 Sensoren und bis zu 512 Relaistreiberausgdnge ausgebaut werden.

Redundante Systeme fiir héhere Sicherheitsklassen werden durch das Hinzufligen von einer oder
mehreren zusatzlichen CENTRAL PROCESSING-Modulen (MCP-Modulen), gedoppelter Module
fur Datenerfassung (MAR) und Alarmierung (MGO) sowie eines zweiten CAN-Bus und einer
zweiten oder dritten Spannungsversorgung realisiert. (— Kapitel 15 "Redundante Systeme").
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12.2

Installation

Installation

Installationsort

Das Steuergerat SUPREMA darf nur in nicht explosionsgefahrdeten Bereichen installiert werden.
Weiterhin sind die angegebenen Temperatur- und Feuchtebedingungen einzuhalten und der
Kontakt mit korrosiven Stoffen ist zu vermeiden.

ACHTUNG!

Der Installationsort des SUPREMATouch muss auf3erhalb der EX-Zonen 0,1 und 2 liegen und frei
von brennbaren, explosiven oder korrosiven Gasen sein.

Installationsanweisungen zur Einhaltung der EMV-Richtlinien

Die Gerate von MSA werden gemaf der EMV-Richtlinien 2014/30/EG und der entsprechenden

Norm EN 50270 entwickelt und gepruft. Die Anforderungen der EMV-Richtlinien kénnen nur bei

Beachtung der Installationsanweisungen des Herstellers eingehalten werden. Dies gilt nur fir

geprufte Gerate und Systeme des Herstellers.

Allgemeine Anweisungen zur Installation von gepriiften Gerdten und Systemen von

MSA Europe zur Gewahrleistung der Einhaltung der EMV-Richtlinien

» Fur den Anschluss der verschiedenen Gerate an das Stromversorgungsnetz ist ein stérungs-
freier Erdanschluss bzw. ein stérungsfreier Potentialausgleich bereitzustellen.

» Der Betreiber hat gemaf der EMV-Richtlinie eine entsprechende netzriickwirkungsfreie Span-
nungsversorgung zu gewahrleisten.

» Bei Versorgung der Gerate mit einer Gleichspannungsquelle ist die Versorgungsleitung
geschirmt auszufiihren.

» Fur den Anschluss von Sensoren ist geschirmtes Kabel zu verwenden.

+ Steuerleitungen sind geschirmt auszufiihren (Reset, Quittierung, Messstromausgang, Drucker
usw.).

» Geschirmte Kabel mlssen fir den Schirm eine Bedeckung von mindestens 80 % aufweisen.

» Steuer- und Sensorleitungen ist ortlich getrennt von Energieversorgungsleitungen zu
verlegen.

» Geschirmte Leitungen sind in einem Stiick zu verlegen. Bei eventuell notwendiger Verlange-
rung Uber Klemmenkasten ist der Klemmenkasten geschirmt auszufiihren, und die Verbin-
dungen im Klemmenkasten sind so kurz wie moglich zu halten.

* Ungeschirmte und abisolierte Leitungen sind so kurz wie mdglich und ohne Schleifen an die
entsprechenden Anschlussklemmen zu legen.

» Externe Betriebsmittel, die mit den Gaswarngeraten betrieben werden (Hupen, Schiitze,
Pumpen, Motoren usw.), miissen entstort sein und den EMV-Richtlinien entsprechen.

» BeiderInstallation von ortlich abgesetzten EMV-Filtern des Gerates ist die Versorgungsleitung
zwischen dem Filter und dem Gerat geschirmt auszufihren.

« Bei erforderlichen zuséatzlichen UberspannungsschutzmaRnahmen hat der Betreiber in die
Sensorleitung entsprechende von MSA Europe zugelassene Uberspannungsschutzfilter zu
installieren.
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12.2.1 Anweisung zur Einhaltung der EMV-Anforderungen fiir das
SUPREMATouch-Steuersystem
Zur Einhaltung der EMV-Produktnorm EN 50270 (Elektromagnetische Vertraglichkeit. Elektrische

Gerate fur die Detektion und Messung von brennbaren Gasen, giftigen Gasen oder Sauerstoff)

mussen folgende Punkte missen beachtet werden:

» Am gewahlten Aufstellungsort des Systems muss gewabhrleistet sein, dass keine Gbermafige
elektromagnetische Belastung vorliegt.

» Der Netzanschluss muss mit einem Netzfilter vom Typ FN 2060 (Schaffner) oder dhnlich
versehen sein.

» Fur die externe 24-Volt-Versorgung wird ein Netzfilter FN 660 (Schaffner), 20 A, oder ahnlich
bendtigt.

» Esist darauf zu achten, dass die NetZfilter einen guten (niederohmigen) Kontakt zur Montage-
platte des Schaltschranks haben.

» Fur den Potentialausgleich ist ein stérungsfreier Erdungspunkt vorzusehen.

* Netzleitungen sind von Fernmess-/Datenleitungen fernzuhalten (> 30 cm).

» Wenn nicht anders angegeben, sind alle Kabel geschirmt (> 80 % Bedeckung) auszufiihren;
sie sind am Baugruppentrager anzuschlief3en.

* Der Baugruppentrager ist mit einem separaten Potentialausgleich zu versehen.

» Die Anbindung der Leitungsschirme hat so kurz wie moéglich zu erfolgen.

» Leitungen fiir die Datentibertragung (CAN, RS 232 usw.) sind geschirmt auszufiihren. Es darf
keine Potentialdifferenz zwischen der Schnittstelle des Leitungsschirms und der Masse geben.

Der Leitungsschirm muss lbergangswiderstandsfreien Kontakt zu den Gehausen der Steck-
verbinder haben.

» Die Leitungen fiir raumlich getrennte Baugruppentrager missen gegen mechanische Bescha-
digungen geschitzt verlegt werden (CAN, RS 232 usw.).
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Abb. 75 MAT-Modul, Schirmanschluss
Anschluss der Sensoren:

(21) Mit MAT-Modul direkt am Baugruppentrager:

Die Fernmessleitungen fiir passive/aktive Transmitter sind geschirmt (>80 % Bedeckung) auszu-
fihren und der Leitungsschirm ist an den dafir vorgesehenen Klemmen anzuschlie3en.

(22) Mit MAT TS-Modul im Schaltschrank (40-poliges Flachbandkabel):
Die maximale Lange fur 40-poliges Flachbandkabel betragt 5 Meter.

SUPREMATouch

135



MUT-Modul an MAT TS-Modul

Installation

Passive/aktive Transmitterleitungen und Analogausgangsleitungen sind generell geschirmt
auszufuhren. Der Leitungsschirm ist direkt, und so kurz wie méglich, an den dafiir vorgesehenen

Schirmanschluss anzuschliel3en.
MUT-Modul an MRC TS-Modul

Das Flachbandkabel ist geschirmt auszufiihren. Der Leitungsschirm ist direkt, und so kurz wie
mdglich, an den dafir vorgesehenen Schirmanschluss anzuschlief3en.

MRC TS-Modul an MRO 16 (8) TS-Modul

Fir die Verbindung der einzelnen Relaismodule sind keine geschirmten Leitungen erforderlich.
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12.3

12.4

12.5

Installation

Installationsschritte

ACHTUNG!

Die Anweisungen fir Komponenten befolgen, die aufgrund von statischer Aufladung beschadigt
werden koénnten!

Installationsvorschriften fiir den EX-Bereich beachten!

1) Das Gerat und seine Komponenten auspacken und Uberprifen.
2) Die Eignung des Aufstellungsorts und die Verkabelungsanforderungen utberpriifen.
3) Strom- und Spannungsversorgung Uberprifen und Verfiigbarkeit sicherstellen.

4) Je nach Typ des ausgelieferten Systems Schaltschrank oder 19-Zoll-Montagebaugruppen-
trager installieren.

(5) Konfiguration der Module tberprifen und ggf. neu konfigurieren.

(6) Module im 19-Zoll-Montagebaugruppentrager installieren (sofern nicht bereits werkseitig
installiert).

a) Die Module maéglichst mit Schrauben an der Riickwand befestigen (Drehmoment 1 Nm).

(7) Bei erweiterten Systemen mit mehreren 19-Zoll-Montagebaugruppentragern den CAN-Bus
anschlieBen oder die Verbindung Uberprifen, wenn sie bereits hergestellt wurde.

(8) Sensoren installieren und mit dem SUPREMATouch verdrahten.

Die Module méglichst mit Schrauben an der Rickwand befestigen
(Drehmoment: 1 Nm).

(9) Relais- und Stromausgange mit den anzusteuernden externen Geraten verbinden.
(10) Strom- und Spannungsversorgung anschliel3en.

(11) Nach Abschluss der Installation die Inbetriebnahme nach den Anweisungen in Kapitel 13
"Inbetriebnahme" durchfiihren.

Auspacken
Nach Erhalt der Sendung die folgenden Schritte durchfiihren:

(1) Das Gerat bzw. dessen Komponenten vorsichtig auspacken. Hierbei alle auf oder in der
Verpackung vorhandenen Anweisungen beachten.

(2) AuBerdem den Inhalt der Lieferung auf eventuelle Transportschaden und anhand des Liefer-
scheins auf Vollstandigkeit Gberprifen.

Verkabelung

Die Klemmen auf den analogen Klemmeneinheiten (MAT-Modul und MAT TS-Modul) sind fiir
den Anschluss von Leitern mit einem Querschnitt von 0,2 bis 1,5 mm? ausgelegt.

Die Klemmen auf den Relaisausgangsmodulen (MRO8-, MRO8 TS- und MRO16 TS-Modul)
sind fiir den Anschluss von Leitern mit einem Querschnitt von 0,2 bis 2,5 mm? ausgelegt.

Die Klemmen auf dem externen Anschlussmodul MGT40 TS sind fiir den Anschluss von Leitern
mit einem Querschnitt von 0,2 bis 2,5 mm? ausgelegt.

Auf dem Interconnection Board (MIB-Modul) sind die Klemmen flr den Anschluss der Versor-
gungsspannungen fir Leiterquerschnitte von 0,2 bis 4,0 mm? ausgelegt, die Anschlussklemmen
des Systemstorungsrelais fir Leiterquerschnitte von 0,14 bis 1,5 mm?Z.

Auf dem System Terminals-Modul (MST-Modul) sind die Anschlussklemmen fir das Zuruick-
setzen des Alarms, das Zurticksetzen der Hupe, die Relaisverriegelung und den Schlissel-
schalter fur Leiterquerschnitte von 0,2 bis 2,5 mm? ausgelegt. Das System-Terminals-Modul
(MST-Modul) besitzt aulerdem 2 SUB-D-Steckanschlussleisten (9-polig) fir den CAN-Bus-
Anschluss und 3 SUB-D-Buchsenleisten fur RS232-Verbindungen.
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Die Klemmen flr die Versorgungsspannung auf dem Relaisanschlussmodul (MRC TS-Modul)
sind fiir Leiterquerschnitte von 0,2 bis 2,5 mm? ausgelegt.

Die getrennt vom Baugruppentrager installierten Module (MAT TS-, MRC TS- und MGT40 TS-
Module) und das Universal Terminal-Modul (MUT-Modul) sind mit einem 40-poligen geschirmten
Flachbandkabel verbunden. Das Relaisanschlussmodul (MRC TS-Modul) ist tiber ein 20-poliges
Flachbandkabel mit den Relaisausgangsmodulen (MRO8 TS, MRO16 TS) verbunden.

Zulassige Leiterquerschnitte

Modul Leiterquerschnitt
MAT-/MAT TS-Modul 0,2 mm? - 1,5 mm?
MRO8/MRO8 TS/MRO16 TS-Modul 0,2 mm? - 2,5 mm?
?i/leF;;J.%;mdu' (Versorgungsspannung, Relaisver- 0.2 mm?2 - 2,5 mm?2
MGT40 TS-Modul 0,2 mm? - 2,5 mm?
MIB-Modul (Versorgungsspannung) 0,2 mm? - 4,0 mm?
MIB-Modul (Systemstorungsrelais) 0,14 mm? - 1,5 mm?
MSP-Modul (Baugruppentrager-Netzteil, 250) 0,2 mm? - 4,0 mm?

MST-Modul (Zuricksetzen von Alarm und Hupe,

2 _ 2
Relaisverriegelung, Schliisselschalter) 0,2mm*-2,5mm

Kabelspezifikationen

max. Leitungswi-

Sensor- Maximale

Sensor Aderanzahl Kabeltyp derstand Linge Anmerkungen
(Schleife) in Ohm —2"9
Serie 47K 5x 0,75 mm? Y(C)Y 36 Ohm 750 m Geschirmtes Kabel ist
5x1,5mmZ Y(C)Y 36 Ohm 1500 m vorgeschrieben.
36 Ohm (3,4 Ohm 750 m (70 m
3x 0,75 mm? Y(C)Y : A
Serie 47K ©) fir ATEX) fur ATEX) Geschirmtes Kabel ist
2 36 Ohm (3,4 Ohm 1500 m (140 m vorgeschrieben.
3x1.5mm= Y(C)Y fir ATEX) fir ATEX)
Ultima X 2-Leiter 2x0,5mm?2 Y(C)Y 2000 m Geschirmtes Kabel ist
vorgeschrieben.
3x0,5mm? 300 m . :
Ultima X 3-Leiter  3x 1,0 mm2 Y(C)Y 750 m \?Oers‘g;';?rtizz;abe' Ist
3x 1,5 mm? 1250 m 9 :
PrimaX Siehe besonderes Trans-
mitterhandbuch.

. Siehe besonderes Trans-
PrimaX IR mitterhandbuch.
FlameGard 5 2 Schleifenwider- Siehe besonderes Trans-
MSIR 3x1.5mm= Y(C)Y stand 20 Ohm ~ 1000m mitterhandbuch.
FlameGard 5 UV/ 2 Schleifenwider- Siehe besonderes Trans-
IR 3x1.5mm= Y(C)Y stand 20 Ohm 700m mitterhandbuch.
FlameGard 5 UV/ 2 Schleifenwider- Siehe besonderes Trans-
IR-E 3x1.5mm= Y(C)Y stand 20 Ohm /00 M mitterhandbuch.

. ) 2 Schleifenwider- Siehe besonderes Trans-
Ultima MOS-5 3x1,5mm= Y(C)Y stand 20 Ohm 500 m mitterhandbuch.

. ) 2 Schleifenwider- Siehe besonderes Trans-
Ultima MOS-5E 3 x 1,5 mm=  ¥(C)Y stand 20 Ohm 500 m mitterhandbuch.

Empfanger ohne Relais

. ) 2 Schleifenwider- und Heizvorrichtung.

Ultima OPIR-5 3x1.5mm= Y(C)Y stand 20 Ohm 200m Siehe besonderes Trans-
mitterhandbuch.
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Kabelspezifikationen

Sensor-
Sensor

Aderanzahl Kabeltyp
UltraSonic EX-5 3x 1,5mm? Y(C)Y
UltraSonic 1S-5 3x 1,5 mm?2 Y(C)YY
Ultima X5000

S5000

Senscient ELDS

max. Leitungswi-

Maximale
derstand Linge
(Schleife) in Ohm —2"9
Schleifenwider-
stand 20 Ohm  1000m
Schleifenwider- 1800 m

stand 40 Ohm

Die maximale Lange eines Kabels wird folgendermafien berechnet

= R*K*A
2

wobei R die maximale Blirde in Ohm darstellt
m

k =56 >
Oohm * mm?

(Leitfahigkeit von Kupfer); und A ist der Leiterquerschnitt in mm2.

Installation

Anmerkungen

Siehe besonderes Trans-
mitterhandbuch.

Siehe besonderes Trans-
mitterhandbuch.

Siehe besonderes Trans-
mitterhandbuch.

Siehe besonderes Trans-
mitterhandbuch.

Siehe besonderes Trans-
mitterhandbuch.

Wenn keine Information tber die maximale Biirde verfiigbar ist, kann nur die angegebene maxi-

male Lange verwendet werden.

Die maximal zulassige Lange des CAN-Busses kann folgender Tabelle entnommen werden. Die
Abstande kdnnen mit reduzierter Bit-Rate und einer CAN-Briicke erhoht werden.

Maximal zuldssige CAN-Bus-Lange

Bitrate in kBit/s 10

Maximale Bus-Lange in
m

50 1256 250 500

5000 2500 1000 500 250 100

1000
25

ACHTUNG!

Die Anweisungen fiir Komponenten befolgen, die aufgrund von statischer Aufladung beschadigt

werden konnten!

Die Installation der Kabel hat in Ubereinstimmung mit den vorhergehenden EMV-Anweisungen

und -Vorschriften zu erfolgen.
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12.6 Modulkonfiguration

Installation

Die Module sollten in der hier angegebenen Reihenfolge spannungslos konfiguriert werden. Bei
Systemen, die bereits konfiguriert wurden, muss die Konfiguration der einzelnen Module Gberpriift

werden.

12.6.1 Konfiguration des MIB-Moduls
Auf der Riickseite des MIB-Moduls ist ein DIL-Schalter vorgesehen. Mit diesem Schalter kénnen

die CAN-Bus-Parameter eingestellt werden.

S

-+
&S
T
on
e ]
S

-
¥22
L
POS 10

51
>
in

013

14

DO ffedrd

Abb. 77 MIB-Modul, DIL-Schalter (BGT = Baugruppentréger-Nr.)

CAN-Bus-Bitrateneinstellung

Die Bit-Rate des CAN-Bus muss entsprechend der SystemgréfRe und der Kabellange eingestellt
werden. Die maximale Bit-Rate fiur den zentralen Baugruppentrager (der Baugruppentrager mit

MCP und MDO) betragt 125 kBit/s.

CAN-Bus-Bitrateneinstellung

Schalter Nr.

Bei Alternativbestlickung

Bitrate = 125 kBit

Bitrate = 10 kBit

Bitrate = 20 kBit

Bitrate = 50 kBit

Bitrate = 125 kBit

Bitrate = 250 kBit
Standardeinstellung fir bis zu 256 MP

Bitrate = 500 kBit

Bitrate = 1 MBit

- = Beliebiger Schalter

CAN FREE Baud :g;g:"ppe"'
A B A B |4 |2 4 2 1
1 2 3 4 5 6 |7 |8 |9 |10

5 4 3 2 |

EIN |EIN

EIN |AUS

AUS [EIN

AUS |AUS

EIN |EIN

EIN |AUS

AUS |EIN

AUS |AUS
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Baugruppentrager-CAN-Knotennummer (BGT-Nummer)
Die bei der Verwendung mehrerer Baugruppentrager (BGT) einzustellenden CAN-Knotennum-
mern sind aufgelistet. Die Standardeinstellung fir einen einzelnen Baugruppentrager ist BGT 1.

Baugruppentrager-CAN-Knotennummer (BGT-Nummer)

CAN |FREE |Baud 5;:3:””9“'

A B |[A B |4 2 1 |4 2 1

1 |12 |3 4 |5 |6 |7 |8 9 10
Bei Alternativbestiickung 10 9 (8 |7 6 |5 |4 |3 2 1
BGT 1 Standa"rdeinstellung fur einzelnen EIN |EIN
Baugruppentrager (BGT)
BGT 2 EIN |AUS
BGT 3 AUS |EIN
BGT 4 AUS |AUS
BGT 5 EIN |EIN
BGT 6 EIN |AUS
BGT 7 AUS |EIN
BGT 8 AUS |AUS

- = Beliebiger Schalter

CAN-Bus-Abschlusswiderstinde

Beide CAN-Bus-Systeme (CAN-A + CAN-B) des SUPREMATouch missen an jedem Bus-Ende
einen Abschlusswiderstand haben. Ein Bus-Ende befindet sich auf dem MDO-Modul. Hier ist ein
Abschlusswiderstand fest angeschlossen. Fir ein 1-BGT-System befindet sich das zweite Bus-
Ende auf der MIB-Rickwandverdrahtung. Besteht das System aus nur einem Baugruppentrager,
sind die Schalter 1 und 2 des DIL-Schalters auf ON zu stellen.

Ist ein weiterer Baugruppentrager flr das System vorgesehen, werden die Baugruppentrager
Uber die MST-Module auf der Rickseite mit vorkonfektionierten CAN-Bus-Kabeln gekoppelt.
Fir ein System mit mehreren Baugruppentragern miissen die DIL-Schalterkontakte 1 und 2
(CAN-A, CAN-B) des letzten Baugruppentragers — bei dem der CAN-Bus endet — nach unten
gestellt werden; alle DIL-Schalterkontakte 1 und 2 (CAN-A, CAN-B) auf den dazwischenliegenden
Baugruppentragern miissen oben stehen.

CAN-Bus-Abschlusswiderstande

CAN FREE Baud Baugruppen-
trager

A B A B 4 12 |1 |4 2 1
Schalter Nr. 1 2 3 4 5 |6 |7 |8 9 10
Bei Alternativbestickung 10 |9 8 7 6 |5 |4 |3 2 1
Abschlusswiderstand geschlossen (Stan- EIN |EIN
dard)
Abschlusswiderstand offen AUS |AUS

- = Beliebiger Schalter

Einschalt- und Stérungsverhalten MGO-Modul

Wenn die Einstellungen fiir FREEA / FREEB lokal an den MGO- oder MAO-Modulen vorge-
nommen werden (Position INT), oder wenn auf dem Baugruppentrager keine solchen Module
installiert sind, dann missen die Schalter FREEA / FREEB auf dem MIB auf ON geschaltet
werden.
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MGO-Modul, Konfiguration des Einschalt- und Stérungsverhaltens

CAN FREE Baud Baugrup-
pentrager
A A B 4 2 |1 14 |2 |1
Einschaltverhalten Verhalten bei CAN-Bus- 1 3 4 516 7 18 |9 10
Storung
Bei Alternativbestiickung 10 8 7 6 5 4 |3 2 1
. . Alle Relais behalten
QSGGT:I'I:': bleiben | en letzten Zustand EIN |EIN
9 bei. (Standard)
. . Nach 72 h fallen alle
Alle Relais bleiben Relais AUS |EIN
abgefallen
abgefallen
Alle Relais ziehen |Alle Relais behalten
an ihren letzten Zustand bei EIN ]AUS
Alle Relais ziehen Nach 72 h ziehen alle AUS |AUS
an Relais an.

- = Beliebiger Schalter

Einschalt- und Stérungsverhalten MAO-Modul
Nach der Einschaltphase wird an den Analogausgangen 10 bis 15 Sekunden lang ein Signal von

0 mA ausgegeben.

Wenn die Einstellungen fiir FREEA / FREEB lokal an den MGO- oder MAO-Modulen vorge-
nommen werden (Position INT), oder wenn auf dem Baugruppentrager keine solchen Module
installiert sind, dann missen die Schalter FREEA / FREEB auf dem MIB auf ON geschaltet

werden.

MAO-Modul, Konfiguration des Einschalt- und Stérungsverhaltens

CAN FREE Baud Baugrup-

pentrager

A A B 4 12 1 14 |2 |1

Einschaltverhalten | »o/nalten bei CAN-Bus- |4 3 4 516 (7 8 |9 [10
Storung

Bei Alternativbestiickung 10 8 7 6 5 4 3 2 1

Alle Analogaus-
gange auf 2 mA.

Alle Analogausgange
auf 2 mA nach 2 min.

Alle Analogaus-
gange auf 2 mA.

Letzter Zustand wird
beibehalten.

Alle Analogaus-
gange auf 0 mA.

Alle Analogausgange
auf 0 mA nach 2 min.

Alle Analogaus-

Letzter Zustand wird
beibehalten.

gange auf 0 mA.

- = Beliebiger Schalter

12.6.2 Konfiguration des MAT-Moduls
Auf der Unterseite der Leiterplatte sind fiir jeden Eingang zwei Lotbriicken fir den 3-/5-adrigen

Betrieb der Sensoren vorgesehen:

AUS

EIN

AUS

EIN

Lotbriicke OFFEN

= 5-adriger Betrieb
= 3-adriger Betrieb

Lotbriicke GESCHLOSSEN
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A\ VORsIcHT!

Die Loétbricken fiir den 3-adrigen Betrieb sind nur beim Anschluss passiver Detektoren (MPI-
Modul) zu schlieRen. Fir den 5-adrigen Betrieb mit aktiven Transmittern (MCI-Modul) missen die
Létbricken offen sein!

Zuordnung: BR1, BR2 = Eingang 1
BR3, BR4 =] Eingang 2
BR5, BR6 = Eingang 3
BR7, BR8 = Eingang 4
BR9, BR10 = Eingang 5
BR11, BR12 = Eingang 6
BR13, BR14 = Eingang 7
BR15, BR16 = Eingang 8
Ugrz2 [IBR1 U
ClBra [IBR3
LlBre L[IBRS5
Llere L[IBR7
LI BRr10 L/BRO

U Br12 L BR11

[ BRr14 LI BR13

Opri6 LVBRI5E  — |

A

Abb. 78 Konfiguration des MAT-Moduls

12.6.3 Konfiguration des MAT TS-Moduls
Auf der Oberseite der Leiterplatte sind neben dem Flachbandstecker fiir jeden Eingang 2 Lotbri-

cken fiir den 3-/5-adrigen Betrieb der Sensoren vorgesehen:

Létbricke OFFEN = 5-adriger Betrieb
Lotbricke GESCHLOSSEN = 3-adriger Betrieb

A\ voRrsicHT!

Die Loétbriicken fiir den 3-adrigen Betrieb sind nur beim Anschluss passiver Detektoren zu
schlielen. Flr den 5-adrigen Betrieb mit aktiven Transmittern missen die Lotbriicken offen sein!
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Entspricht X1/1-X1/2

Zuordnung: BR1, BR2 =
BR3, BR4 N
BR5, BR6 =
BR7, BR8 N
BR9, BR10 S
BR11, BR12 =
BR13, BR14 S
BR15, BR16 =

Installation

Entspricht X1/4-X1/5
Eingang 1
Eingang 2
Eingang 3
Eingang 4
Eingang 5
Eingang 6
Eingang 7
Eingang 8

ol [o ol |o .
= e
== = =
e = e =
- SHEE s==s
B (e) (@) (o) (o)
X8 X7 X3
wd) FE % e
_EE P 5 G G O B0 G5
] [ TUVAN B
/AN RN

i AN )

BR16 BR15 BR14 BR13 BR12 BR11 BR10 BR9 BR 8 BR7 BR6 BR5 BR4 BR3 BR 2 BR1

Abb. 79 Konfiguration des MAT TS-Moduls
12.6.4 Konfiguration des MRO8-Moduls

Auf dem Modul ist eine Létbriicke (BR1), mit der die Funktion der Relaisverriegelung fiir die
Sammelalarme (Kapitel 12.13 "Systemanschliisse (MST-Modul)") festgelegt wird:

Lotbriicke BR1 = OFFEN = Relais ziehen an, wenn die Relaisverriegelung eingeschaltet ist
Lotbriicke BR1 = GESCHLOSSEN = Relais fallen ab, wenn die Relaisverriegelung eingeschaltet

ist
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Abb. 80 Konfiguration des MRO 8-Moduls

ACHTUNG!

Da die Betriebsart der Sammelalarme im System nach dem Ruhestromprinzip festgelegt und
nicht veranderbar ist, sollte die Létbriicke BR1 auf keinen Fall geschlossen werden (es sei denn,
es ist eine Alarmierung bei Verriegelung der Relais erwiinscht).

12.6.5 Konfiguration des MRC TS-Moduls
Auf dem Modul ist eine Lotbriicke (BR1), mit der die Funktion der Relaisverriegelung (Kapitel

12.10 "Anschluss der Relaisausgange") fur die angeschlossenen Relaismodule festgelegt wird:

Lotbricke BR1 = OFFEN = Relais ziehen an, wenn die Relaisverriegelung eingeschaltet ist
Lotbriicke BR1 = . . . , . .
GESCHLOSSEN = Relais fallen ab, wenn die Relaisverriegelung eingeschaltet ist

= s

X1 E:IE:]

2
X9 |:| X10 I:l X11 XBH iz
oc/ olo/ i clo @ S 18 » oo

HEgEi
<

- & - - -

| [EXT INT BAT _LOCR |

[ \\
BR1=S1

Abb. 81 Konfiguration des MRC TS-Moduls
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ACHTUNG!

Da die Betriebsart der Sammelalarme im System nach dem Ruhestromprinzip festgelegt und
nicht veranderbar ist, sollte die Lotbriicke BR1 auf dem ersten MRC TS-Modul im System (die
ersten 40 Relaisausgange) auf keinen Fall geschlossen werden (es sei denn, es ist eine Alarmie-
rung bei Verriegelung der Relais erwlinscht). Weiterhin sollten die ersten 32 verfligbaren Relai-
sausgange (Relaisausgang 9-40, 1. MGO-Modul im System) wie die Sammelalarme nach dem
Ruhestromprinzip konfiguriert sein, wenn die Option der Relaisverriegelung tiber den LOCK-
Anschluss verwendet wird.

12.6.6 Konfiguration des MRO 8 TS-Moduls

Die Funktion der Relaisverriegelung wird durch die Létbricke BR1 auf dem MRC TS-Modul fest-
gelegt.

12.6.7 Konfiguration des MRO 16 TS-Moduls

Die Funktion der Relaisverriegelung wird durch die Létbricke BR1 auf dem MRC TS-Modul fest-
gelegt.

12.6.8 Konfiguration des MUT-Moduls

Keine Konfiguration

12.6.9 Konfiguration des MAR-Moduls
Keine Konfiguration

12.6.10Konfiguration des MST-Moduls
Keine Konfiguration

12.6.11Konfiguration des MAO-Moduls (MAO20)

Schalter S200 Funktion

1 2 3 4

EIN EIN EIN EIN Werkseinstellung/nicht verandern
AUS X X X Bootloader aktiv

FREE-A-/-B-Einstellungen

Nach der Einschaltphase wird an den Analogausgangen 10 bis 15 Sekunden lang ein Signal von
0 mA ausgegeben.

Schalter S3 Funktion

1 2 3 4

AUS AUS EIN EIN Funktion FREE-A/B durch Schalter auf dem MIB-Modul

X X AUS AUS  Funktion durch Schalter FREE-A/B auf dem MAO-Modul
Einschaltverhalten Verhalten bei CAN-Storung

AUS AUS AUS AUS Alle Analogausgénge auf 2 mA ~I€ Analogausgange auf
2 mA nach 2 min

Letzter Zustand wird beibe-

AUS EIN AUS AUS Alle Analogausgange auf 2 mA halten

N Alle Analogausgange auf
EIN AUS AUS AUS Alle Analogausgange auf 0 mA 2 mA nach 2 min

Letzter Zustand wird beibe-

EIN EIN AUS AUS Alle Analogausgange auf 0 mA halten

X: beliebiger Schalter
CAN-A/B-Einstellungen

Schalter S4 Funktion
1 2 3 4

Ansteuerung des MAO-Moduls durch CAN-A-Bus (auch fr

EIN - |EIN AUS |AUS redundante Anwendungen)
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Abb. 82 Konfiguration des MAO20-Moduls

=

Das MAO-Modul wird immer von CAN-Bus A gesteuert.

Konfiguration des MGO20-Moduls

Die Betriebsart fur das Eingangssignal uber den CAN-A- oder CAN-B-Bus sowie das Einschalt-
und Konfigurationsverhalten sind mit den DIL-Schaltern S3 und S4 einzustellen. Der Schalter S1
entfallt. Abbildung 83 zeigt die Positionen der Schalter auf der Leiterplatte.

Das Modul MGO 20 ist mit einem Bootloader zum Einspielen einer neuen Firmware ausgestattet.
Der Schalter S2-1 = OFF aktiviert den Bootloader-Modus.

A VvorsicHT!

Im Bootloader-Modus ist die normale Funktion des Moduls deaktiviert. Dieser Modus darf daher
nur vom MSA Kundendienst genutzt werden!

Das Einschalt- und Stérungsverhalten des MGO-Moduls wird iiber den DIL-Schalter auf
dem MIB-Modul (FREE A + FREE B) konfiguriert.

SUPREMATouch

147



Installation

O ofl__
&) o CHHE
. s8]
O] pesa
[O]pas1
RESET
s
i
[Olpess
[Dlozse
32
O o]

Abb. 83 MGO 20-Modul

Ab der Layoutversion 12 sind fur SIL-Anwendungen die Betriebsarten fur die Ansteuerung tber
den CAN-A- oder

CAN-B-Bus und das Einschaltverhalten tber die DIL-Schalter S3 und S4 zu konfigurieren.
Schalter S2 Funktion

1 2 3 4

EIN |EIN |AUS |AUS |Werkseinstellung/nicht verandern

AUS |X X X Bootloader aktiv

FREE-A-/-B-Einstellungen

Schalter S3 Funktion

1 2 3 4

AUS |AUS |EIN |EIN |Funktion durch Schalter FREE-A/B auf dem MIB-Modul (Standard)

X X AUS |AUS |Funktion durch Schalter FREE-A/B 1+2 auf dem MGO-Modul
Relaisverhalten

Verhalten bei CAN-Stérung Einschaltverhalten
AUS |AUS |AUS AUS |Angezogen nach 72 h Aktiviert
AUS* |[EIN* |AUS* |AUS* |Abfall nach 72 h* Abgefallen*

EIN |AUS |AUS |AUS |Letzter Zustand wird beibehalten  Aktiviert
EIN |EIN |AUS |AUS |Letzter Zustand wird beibehalten  Abgefallen

* Fur SIL 3-Betrieb ist die Funktion Abfall auf 72 h eingestellt.
CAN-A/B-Einstellungen

Schalter S4 Funktion

1 2 3 4

EIN |EIN |AUS |AUS |Ansteuerung des MGO-Moduls durch CAN-A-Bus
AUS |AUS |[EIN |EIN Ansteuerung des MGO-Moduls durch CAN-B-Bus
12.6.12Konfiguration des MCP 20-Moduls

Das MCP 20-Modul wird werkseitig konfiguriert geliefert. Anderungen der Konfiguration sind nicht
vorgesehen.
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Im Rahmen der Installation und Inbetriebnahme des Systems oder beim Austausch des

MCP 20-Moduls muss die Schaltereinstellung (S700 durchgehend auf OFF eingestellt), die in
Abbildung 84,

MCP 20-Modul, Standardkonfiguration, dargestellt ist, Gberprift und nétigenfalls korrigiert
werden.

Schalter S700

1 2 3 4

AUS AUS AUS AUS Werkseinstellung / nicht verandern
EIN X X X Bootloader aktiv

X X X X Reserviert

Das Modul MCP 20 ist mit einem Bootloader zum Einspielen einer neuen Firmware ausgestattet.

ACHTUNG!

Im Bootloader-Modus ist die normale Funktion des Moduls deaktiviert. Dieser Modus darf daher
nur vom MSA Kundendienst genutzt werden!

ol

H @)

I:.] ON. N

O [ls700

H@|
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o
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X400

1C700
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Abb. 84 MCP-Modul, Standardkonfiguration

12.6.13Konfiguration des MDO20-Moduls )

Das MDO 20-Modul wird werkseitig konfiguriert geliefert. Anderungen der Konfiguration sind nicht
geplant.

Im Rahmen der Installation und Inbetriebnahme oder beim Austausch des MDO 20-Moduls muss
die Schaltereinstellung (S200 durchgehend auf OFF eingestellt), die in Abbildung 85, ,MDO 20-
Modul, Standardkonfiguration®, dargestellt ist, jedoch tberprift und nétigenfalls korrigiert werden.
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e
S200
W
~

Abb. 85 MDO-Modul, Standardkonfiguration
Schalter S200
1 2 3 4
AUS AUS AUS AUS Werkseinstellung/serielle Baudrate 19200 Baud
AUS AUS AUS EIN Serielle Baudrate 115200 Baud
EIN X X X Bootloader aktiv
X X EIN EIN Reserviert

Das Modul MDO 20 ist mit einem Bootloader zum Einspielen einer neuen Firmware ausgestattet.

ACHTUNG!

Im Bootloader-Modus ist die normale Funktion des Moduls deaktiviert. Dieser Modus darf daher
nur vom MSA Kundendienst genutzt werden!

12.6.14Konfiguration des MDC20-Moduls
Keine Konfiguration

12.6.15Konfiguration MAI30 / MGI30 )

Das MAI 30 / MGI 30-Modul wird werkseitig konfiguriert geliefert. Anderungen der Konfiguration
sind nicht vorgesehen.

Im Rahmen der Installation und Inbetriebnahme des Systems oder beim Austausch des MAI 30 /
MGI 30-Moduls muss die in Abbildung Abb. 86 dargestellte Schaltereinstellung (S100 durchge-
hend auf OFF eingestellt) jedoch Uberprift und nétigenfalls korrigiert werden.

Schalter S100

1 2 3 4

AUS AUS AUS AUS Werkseinstellung flr Standardbetriebsmodus
Einstellung flr Kompatibilitatsmodus (Betrieb mit

AUS AUS AUS EIN MDA nurgMAI P (

EIN X X X Bootloader aktiv

X X X X Reserviert

Das Modul MAI 30 / MGI 30 ist mit einem Bootloader zum Einspielen einer neuen Firmware
ausgestattet.
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Abb. 86

Im Bootloader-Modus ist die normale Funktion des Moduls deaktiviert. Dieser Modus
darf daher nur vom MSA Kundendienst genutzt werden!

12.6.16 Konfiguration MAR30 / MGR30 )

Das MAR 30 / MGR 30-Modul wird werkseitig konfiguriert geliefert. Anderungen der Konfiguration
sind nicht vorgesehen.

Im Rahmen der Installation und Inbetriebnahme des Systems oder beim Austausch des MAR 30 /
MGR 30-Moduls muss die in Abbildung Abb. 87 dargestellte Schaltereinstellung (S100 durchge-
hend auf OFF eingestellt) jedoch Uberprift und nétigenfalls korrigiert werden.

Schalter S100

1 2 3 4

AUS AUS AUS AUS Werkseinstellung flr Standardbetriebsmodus
Einstellung flr Kompatibilitatsmodus (Betrieb mit

AUS AUS AUS EIN MDA nufMAR P (

EIN X X X Bootloader aktiv

X X X X Reserviert

Das Modul MAR 30 / MGR 30 ist mit einem Bootloader zum Einspielen einer neuen Firmware
ausgestattet.

i —
= élDOD
- [
SD
Abb. 87
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Im Bootloader-Modus ist die normale Funktion des Moduls deaktiviert. Dieser Modus
darf daher nur vom MSA Kundendienst genutzt werden!

12.6.17 Konfiguration MHS 30
Keine Konfiguration

12.6.18 Konfiguration des MBC 20-Moduls .
Das MBC 20-Modul wird werkseitig konfiguriert geliefert. Anderungen der Konfiguration sind nicht

vorgesehen.

Im Rahmen der Installation und Inbetriebnahme des Systems oder beim Austausch des

MBC 20-Moduls muss die in Abbildung 88 dargestellte Schaltereinstellung (S500 durchgehend
auf OFF eingestellt) jedoch Uberprtft und nétigenfalls korrigiert werden.

Schalter S500

1 2 3 4

AUS AUS AUS AUS Werkseinstellung/Betrieb an CAN A
AUS AUS AUS EIN Betrieb an CAN B

EIN X X X Bootloader aktiv

X X EIN EIN Reserviert

Das Modul MBC 20 ist mit einem Bootloader zum Einspielen einer neuen Firmware ausgestattet.

A WARNUNG!

Im Bootloader-Modus ist die normale Funktion des Moduls deaktiviert. Dieser Modus darf daher
nur vom MSA Kundendienst genutzt werden!
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Abb. 88 Konfiguration des MBC20-Moduls

12.6.19Konfiguration des MBT20-Moduls
Keine Konfiguration
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12.6.20Konfiguration im SUPREMATouch-Menii
Einstellungen/Messstellen/Sensordaten

Sensor MFI
Messbereich 0 bis 100 %
Einheiten beliebig

12.6.21 MRD-Relais-Dummy

Modulanwendung/-funktion

Am MRC-Modul kdnnen bis zu 5 Relaismodule angeschlossen werden (MRO 8 / MRO 16). Wenn
nicht alle 5 Relaismodule angeschlossen werden, muss in jeden der nicht benutzten Relaismo-
dulanschlisse ein MRD-Modul eingesteckt werden. Durch dieses Modul werden die nicht
benutzten Relais simuliert.

Mit einem angeschlossenen MRD-Modul werden die Treiberausgange des MGO-Moduls mit einer
festen Last bereitgestellt. Bei der Uberwachung der Treiberausgénge kann daher ein fehlerhafter
Zustand erkannt werden.

Alle 40 Ausgange der MGO-Module werden Uberwacht. Ausgangsstérungen (offener Stromkreis/
Kurzschluss) werden identifiziert und als Systemstérung gemeldet.

ReEF1 4+
—d
- X7
X2 PIN 1
—
X6
PIN 1
1 —
X X5
PIN 1
5 8 REF2
- I e —T
>x o 73 e S8 DD _ + X4
[aiq
El D — D E| D -0 = PIN 1
o — o) - X12
M 71 —d
X3
M X

X1 BAT X8 L

Abb. 89 Ansicht des MRC-Moduls

MRC
X3-X7 = 20-poliger Anschluss fir Relaismodule MRO 8/MRO 16
Nicht benutzte Relaismodulanschlisse sind mit MRD-Modulen zu bestlicken.

Moduleinsatz/-anschluss

Auf jedem MRD-Modul ist ein Widerstand in Reihe mit einer Leuchtdiode geschaltet und bildet die
Last flir das MGO-Modul. Die Leuchtdioden zeigen den Schaltzustand des MGO-Treiberaus-
gangs an.

LED EIN = Treiberausgang leitend = Relais angezogen
LED AUS = Treiberausgang nichtleitend = Relais abgefallen
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Abb. 90 Ansicht des MRD-Moduls

LED 1-8 = Treiberausgange Kanal A
LED 9-16 = Treiberausgange Kanal B

ACHTUNG!

Auf richtige Polung der Module achten, siehe Abbildung Abb. 90 "Ansicht des MRD-Moduls".

Systemkonfiguration [Hardware]

Steckplatzzuordnungen

Nachdem alle Module konfiguriert wurden (bzw. nachdem ihre Konfiguration tUberprift wurde),
sind alle bendtigten Module in die Baugruppentrager einzustecken bzw. von hinten auf die
Kontakte aufzustecken und mit den vorgesehenen Halterungen mechanisch zu befestigen.

Zuordnung: Frontseite: = Riickseite:
Steckplatz 1 = MST-Modul
Steckplatze 2-5 = frei
Steckplatze 6-15 = Pos. 1-10
Rear: MST MXT | MXT | MXT | MXT | MXT | MxT | MXT | MxT | MxT | MxT

Pos.1 P03A2 F’os.3 Pos.4 Pos.5 Pos.6 F’os.7 Pos.8 F’os.9 Pos.10
siot1 | siot2 | siot3 | siotd | siotD | siot6 | siot7 | siot8 | siot9 |siot 10 siot 11| siot 12| siot 13| siot 14 | siot 15

Front: MAI | MAI | MAI | MAI | MAI | MAI | MAI | MAI
MCP | MCP | MCP | MDA | MDA |MGO|MGO|MGO | MGO|MGO MGO | MGO|MGO|MGO|MGO
MDC|MDC|MDC MAO | MAO| MAO | MAO | MAO | MAO | MAO | MAO | MAO | MAO

MBC | MBC|MBC|MBC|MBC |MBC | MBC|MBC| MBC| MBC

Abb. 91 Steckplédtze und Positionen des Baugruppentrdgers

Fir jeden Steckplatz auf der Frontseite gibt es einen entsprechenden Modulanschlussstecker auf
der Rlckseite. Zur Installation der Module von vorne die Frontplatte [6sen und nach unten drehen.
Folgende Regeln beachten:

12.7.1 Frontseite:
Steckplatze 1-3:

Die ersten 3 Steckplatze nur fur das MCP- und/oder MDC-Modul verwenden. In nicht redundanten
Systemen ist Steckplatz 2 der Standardsteckplatz fir das MCP-Modul (Kapitel 15 "Redundante
Systeme").

Steckplatze 4-5:

Steckplatze 4 und 5 nur fir das abwartskompatible MDA-Modul verwenden.

Steckplatze 6-13:

Die Steckplatze 6-13 konnen mit MAI-, MAO-, MBC- oder MGO-Modulen belegt werden.
Steckplatze 14-15:

Steckplatze 14 und 15 nur fir MAO-, MBC- oder MGO-Module verwenden.
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12.7.2 Riickseite:
Anschlussplatz 1:

Den ersten Anschlussplatz nur fur das MST-Modul verwenden. Standardmafig werden die
Baugruppentrager mit montiertem MST-Modul ausgeliefert, so dass fur die Konfiguration nur die
Positionen 1-10 zur Verfiigung stehen.

Position 1-10:
Die Positionen 1-10 kdnnen mit MAT-, MUT-, MRO- oder MBT-Modulen belegt werden.

ACHTUNG!

Das MRO 8-Modul darf nur auf Position 9 installiert werden! Der Einsatz mehrerer MRO 8-Module
in einem Baugruppentrager ist nicht moglich.

Steckplatze im
Baugruppen-
trager

Steckplatze 1-3:  Steckplatze nur fir MCP- und/oder MDC-Module
Steckplatze 4-5:  Steckplatze nur fiir MDA-Module (veraltet)
Steckplatze 6-13: Steckplatze fur INPUT-/OUTPUT-Module

Steckplatze nur fur INPUT-/OUTPUT-Module (aber keine
MAI-Module)

MAI / MAR-Module
INPUT: MBC-Module

MGI / MGR-Module
OUTPUT: MGO-Modul

MAO-Modul

MBC-Modul

Steckplatze 14-15:

Anschlussplatze auf der Riickseite des Baugruppentragers:

MST: Anschlussplatz nur fiir das MST-Modul
(Position 1--10): Anschlussplatz fiir:
- MAT-Modul (8 x 5 Anschlussklemmen)

— MUT-Modul (40-poliges Flachbandkabel)
— MRO 8-Modul (Position 9!)

X
POS 10
POS 9
POS 8
POS 7
POS 6
POS 5
POS 4
POS 3
POS 2

N L PE GND GND +24V +24V/|

REE

SYSTEM POWER MSP 10

& £ & S .. -

Abb. 92 Rlickseite des Baugruppentrdgers

12.7.3 Systemanforderungen

Fir den Aufbau eines funktionsfahigen Systems miissen folgende Anforderungen erfiillt sein:
Genau ein MCP-Modul, ein MDC-Modul und ein MDO-Modul werden flr ein System bendétigt (bis
zu 8 Baugruppentrager, nicht redundante Ausfihrung). Das MDC-Modul muss ordnungsgemafn
per Flachbandkabel mit dem in der Frontplatte montierten MDO-Modul verbunden sein.
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ACHTUNG!

In der Standardausfiihrung mit einem MAT-Modul im Baugruppentrager muss das erste MAI-
Modul in Steckplatz 7 (Pos 2) eingesteckt werden, das zweite MAI-Modul in Steckplatz 9 (Pos 4)
usw. Daraus ergeben sich also folgende Messkanalnummern: Erstes MAI-Modul (Pos. 2): 9 bis
16. Zweites MAI-Modul (Pos. 4): 25-32 usw.

Es ist unbedingt darauf zu achten, dass die auf der Riickseite eingesteckten Module mit
den auf der Frontseite eingesteckten Modulen kompatibel sind (so ist z. B. die Kombination
eines MAI-Moduls mit einem MRO 8-Modul nicht funktionsfahig [siehe folgende Tabelle]).

Die ruckseitig gesteckten Module mussen sich an den gleichen Steckplatzen wie die funktionell
dazugehdrenden frontseitig gesteckten Module befinden.

Ein MAT-Modul deckt 2 Steckplatze ab, ein MRO 8-Modul 3 Steckplatze.

Folgende Kombinationen frontseitig und riickseitig montierter Module sind méglich bzw. erforder-
lich:

Zuordnung der Anschlussmodule
Vorderseite Riickseite
MCP-Modul MST-Modul
MAT-Modul (direkter Anschluss von Sensoren) MUT-Modul (Verbindung zu

MAI-Modul MAT TS-Modul oder MGT 40 TS-Modul zum abgesetzten Anschluss von
Sensoren)

MRO 8 Modul (direkter Anschluss von Relaisausgangen) nur Pos. 9 / Steck-
platz 14

MUT-Modul (Anschluss an das MRO 8 TS-Modul oder an das

MGO-Modul MRO 16 TS-Modul tiber MRC TS-Modul fur Fernverbindung von Relaisaus-
gangen)
MUT-Modul (Verbindung mit MGT 40 TS-Modul zur Bereitstellung von Treibe-
rausgangen zum Anschluss von Magnetventilen usw.)
MAT-Modul (Direktanschluss der 4- bis 20-mA-Ausgange)

MAO-Modul MUT-Modul (Anschluss an das MAT TS-Modul oder an das MGT 40 TS-Modul
fur Fernverbindung der 4- bis 20-mA-Ausgange)

MBC-Modul MBT-Modul

Weitere Informationen zu den Funktionen der einzelnen Module finden sich in Kapitel11
"Module"

12.7.4 Belastungsgrenzen

ACHTUNG!

Darauf achten, die Belastungsgrenzen einzuhalten, um einen zuverlassigen Betrieb zu gewahr-
leisten.

Die Betriebsspannung kann in einem Bereich von 19,2 bis 32 V DC liegen. Die im Folgenden
angegebenen Werte gelten fiir eine Betriebsspannung von 24 V DC.

Systemkonfiguration/Belastungsgrenzen

Maximaler Ausgangsstrom eines Eingangs 400 mA

Maximale Ausgangsleistung eines Eingangs (Sensor und Kabel) 5w

Maximale Ausgangsleistung fir ein MAI-Modul 40 W
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Systemkonfiguration/Belastungsgrenzen

Maximale Ausgangsleistung fir 8 MAI-Module
Maximale Eingangsleistung fir 8 MAI-Module
Maximale Eingangsleistung fir ein MIB-Modul (fir einen Baugruppentrager) 480 W

Maximaler Laststrom fiir ein MIB-Modul
Maximaler Laststrom MIB-Modul/GND-Klemme

Installation

320 W
400 W

20A
32A

(MAI-Modul- und MGO-Modulstrom)
Maximaler Ausgangsstrom fur ein MSP-Modul (Baugruppentrager-Netzteil) 6,5 A
Maximale Ausgangsleistung fur ein MSP-Modul (Baugruppentrager-Netzteil) 150 W

MGO-Modul/Belastungsgrenzen

Nennstrom eines Treiberausgangs

Maximalstrom eines Treiberausgangs

Maximalstrom fir 8 Treiberausgange

(jedes MGO-Modul besitzt 5 Treiber-ICs mit jeweils 8 Treiberausgangen)
Maximalstrom-Summe aller Laststrome eines MGO-Moduls (ein MGO-
Modul stellt 40 Treiberausgange zur Verfligung)

0,3A
1,0A

4,0A(8x0.5A)

12 A (40 x 0.3 A)

Bei der Einstellung der maximalen Modulzahl pro Baugruppentrager missen folgende Gesichts-

punkte berucksichtigt werden:

» Die Leistung der anzuschlieRenden Sensoren einschliellich der aus den Kabellangen resul-
tierenden Verluste (MAI-Modul/MIB-Modul).

» Die Stréme der an die Relaistreiberausgange angeschlossenen Module (MGO-Modul/MIB-
Modul: GND-Klemme).

» Der Leistungsbedarf der Systemmodule (siehe Tabelle Leistungsbedarf der Systemmodule in
Kapitel 12.14 "Stromversorgung des Systems herstellen").

* Die Leistung der vorhandenen Versorgungsspannung.

Weitere Einzelheiten finden sich in den Tabellen in Kapitel 12.14 "Stromversorgung des Systems

herstellen" und Kapitel 17 "Technische Daten" und in den Bedienungs- und Wartungsanleitungen

der anzuschlieRenden Sensoren.

ACHTUNG!

Bei mehr als 32 mit passiven Detektoren bestiickten Messstellen muss ein Lufter im Einbau-
rahmen installiert und betrieben werden, um eine Uberhitzung zu vermeiden.

12.7.5 Konfigurationsbeispiele
Standardsystem mit 8 Eingangen/8 Sammelalarmrelais

Rear
MAT MRO
| Pos. 1 Pos. 2 Pos.3 | Pos.4 | Pos. B Pos. 6 Pos. 7 | Pos.8 Pos.9  Pos. 10
siot 1 Siot2 | sot3 | siotd | sot5 | st 6 | st 7 | sot8 | st 9 | st 10 | st 11 st 12 | siot 13 | sit 14 st 15
MCP MDA MAI MGO
Front
Abb. 93 Konfigurationsbeispiel 1
Standardsystem mit 32 Eingangen/8 Sammelalarmrelais
Rear
| MAT | MAT | MAT MAT  MRO
| Pos. 1 Pos. 2 Pos. 3 Pos. 4 Pos. 5 Pos. 6 Pos. 7 Pos. 8 Pos. 9 Pos. 10
Slot 1 St 2 | siot 3 st 4 | st 5 | st 6 slot 7 slot 8 st 9 | siot 10 | siot 11 | siot 12 siot 13 | siot 14 | siot 15
MCP MDA MAL MAI MAIL MAI MGO
Front

Abb. 94 Konfigurationsbeispiel 2
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Standardsystem mit 64 Eingdngen/8 Sammelalarmrelais

Rear

MUT MUT MUT MUT MUT MUT MUT ‘ MUT | MRO-8

Pos. 1 Pos. 2 Pos. 3 Pos. 4 Pos. B Pos. 6 Pos. 7 Pos. 8 Pos. 9 Pos. 10
stot 1 slot 2 Slot3 | sotd | st5 | st 6 slot 7 slot 8 sit 9 | siot 10 | siot 11 | siot 12 siat 13 siot 14 siet 15
MCP MDA | MAI MAI MAI MAI MAI MAI MAL | MAI MGO

Front
Abb. 95 Konfigurationsbeispiel 3
Standardsystem mit 32 Messstellen, redundante Ausfiihrung

Rear

MST ‘ MAT MAT MAT MAT MUT MUT
Pos. 1 Pos. 2 Pos. 3 Pos. 4 Pos. B Pos. 6 Pos. T Pos. 8 Pos. 9 Pos. 10
siot 1 Slot 2 slot 3 slot 4 st 5 | siot 6 Slot 7 siot 8 50t 9 st 10 st 11 siot 12 | siot 13 | st 14 siot 15

MAI MAI MAI MAI
MCP  MCP MDA MDA v + A A
‘ MAR MAR MAR MAR

MGO | MGO

Front
Abb. 96 Konfigurationsbeispiel 4

12.8 Systeme mit mehreren Baugruppentriagern
12.8.1 Systeme mit zentraler Messwerterfassung
In Systemen mit mehreren Baugruppentragern, die nicht voneinander isoliert sind, missen
folgende Punkte beachtet werden:
» Die Spannungsversorgung jedes Baugruppentragers muss gewahrleistet sein. Die GND-
Anschlisse aller Baugruppentrager missen miteinander verbunden sein.

» Bestehen die Zentrale oder die Satelliten aus mehreren Baugruppentragern, so missen bei
jeder Baugruppentrager-Gruppe die GND-Anschliisse miteinander verbunden sein.

» Die Baugruppentrager missen tber einen CAN-Bus miteinander verbunden sein und auf
jedem Baugruppentrager muss das Systemstérungsrelais angeschlossen sein und Gberwacht
werden.

» Die Kopplung der Baugruppentrager erfolgt Uber die MST-Module auf der Rickseite mit
vorkonfektionierten CAN-Bus-Kabeln.

» Fur ein System mit mehreren Baugruppentragern missen die Kontakte 1 und 2 (CAN-A, CAN-
B) des DIL-Schalters auf dem MIB-Modul im letzten Baugruppentrager — bei dem der CAN-Bus
endet — geschlossen sein. Alle DIL-Schalterkontakte 1 und 2 (CAN-A, CAN-B) auf den dazwi-
schenliegenden Baugruppentragern missen offen sein (Kapitel 12.6 "Modulkonfiguration").

» Alle Baugruppentrager miissen dieselbe Einstellung fiir die CAN-Bus-Bitrate aufweisen, die
den Standardeinstellungen entspricht, die fiir die Gesamtzahl der betreffenden Eingange defi-
niert wurden (Kapitel 12.6 "Modulkonfiguration").

» Jeder Baugruppentrager muss eine eigene CAN-Knotennummer besitzen. Die Standardein-
stellung fiir den ersten Baugruppentrager ist 111 (Kapitel 12.6 "Modulkonfiguration").

» Bei nicht redundanten Systemen wird standardmaRig die CAN-A-Bus-Verbindung verwendet;
bei Aufbau eines redundanten Systems wird auch CAN-B angeschlossen (Kapitel 15 "Redun-
dante Systeme").

» Bei mehr als 32 mit passiven Detektoren bestlickten Messstellen muss ein Liifter im zur
Kihlung im Einbaurahmen installiert und betrieben werden.

Die folgende Beschreibung bezieht sich nur auf MST-Ausfihrungen mit zwei Steckver-
bindern (mannlich und weiblich) fur jeden CAN-Bus.

Nur ein CAN-Bus wird beschrieben, der optionale zweite CAN-Bus wird auf die gleiche
Weise verbunden.

Zu den Anschlissen und Klemmenbelegungen siehe Kapitel 12.13 "Systemanschliisse (MST-
Modul)".
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ACHTUNG!

Das Systemstorungsrelais muss fir alle Baugruppentrager angeschlossen und beobachtet
werden!

Verbindung von 2 Baugruppentragern:
Der CAN-Abschlusswiderstand am BGT 1 ist nicht gesetzt, am BGT 2 ist er gesetzt.

Verbindung von 3 Baugruppentragern:

rack 1 rack 2 rack 3

Socket Plug | | Socket Plug

CAN wiring CAN wiring
Abb. 97 Verbindung von 3 Baugruppentrdgern
Der CAN-Abschlusswiderstand am BGT 1 und BGT 2 ist nicht gesetzt, am BGT 3 ist er gesetzt.

Verbindung von 4 Baugruppentragern:

Der CAN-Abschlusswiderstand am BGT 1, 2 und 3 ist nicht gesetzt, am BGT 4 ist er gesetzt.
Fir jeden zusatzlichen Baugruppentrager wird eine CAN-Leitung mit Buchse / Stecker bendtigt.
Eine Liste von CAN-Bus-Verbindungselementen findet sich in Kapitel 19 "Bestellangaben".

Zur Reduzierung der Installationskosten fur Systeme mit groRen Distanzen zwischen den
Sensoren und Alarmen der SUPREMA-Auswerteeinheit kdnnen die Messwerterfassung und die
Alarmansteuerung in Sensornahe erfolgen.

Das lasst sich dadurch erreichen, dass ein SUPREMA-Baugruppentrager (Baugruppentrager mit
MDO-Modul) in einer Einsatzzentrale installiert wird und ein SUPREMA-Satelliten-Baugruppen-
trager (Baugruppentrager ohne MDO), der nur mit Messstellen und/oder Ausgangen bestlckt ist,
vor Ort installiert wird. Die beiden Baugruppentrager kommunizieren tiber den CAN-Bus mitein-
ander.

Das bedeutet, dass anstelle von bis zu 64 Sensorkabeln nur ein CAN-Bus-Kabel (oder
zwei flr ein redundantes System) angeschlossen werden muss und dass die System-
storungsrelais auf allen Baugruppentragern anzuschlieRen sind.

ACHTUNG!

Bei Entfernungen >20 m muss eine CAN-Briicke verwendet werden.

Beispiele fiir Satellitenanwendungen:
Mit einem Satelliten

SUPREMA central SUPREMA satellite

E Th gty Compary

i
Jo =iz
= CAN bridge

Abb. 98 System mit einem Satelliten und CAN-Briicke
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Mit zwei oder n Satelliten:

SUPREMA central SUPREMA satellite 1

[MSA| +|Z} [MSA\
Py Wy
CAN bridge

SUPREMA satellite 2

o] —
Thesfeyonpey
CAN bridge

SUPREMA satellite n

] -

CAN bridge

Abb. 99 System mit mehreren Satelliten und CAN-Briicken
Verbindungsinformation:

central unit satellite
(rack 1) (rack 2)

jack [ ] plug
NETO |__|NET1 CAN wiring
CAN Bridge CBM

Abb. 100 Anschluss CAN-Briicke CBM

Der Abschlusswiderstand von BGT 1 ist zu deaktivieren und ein 120-Ohm-Widerstand zwischen
Klemme 2 und 4, NET 0, des CAN-Anschlusses anzuschliel3en.
Ein 120-Ohm-Widerstand fir Net 1 muss unter die Klemme (2 nach 4) NET1 des CAN-

Anschlusses angeschlossen werden. Der CAN-Abschlusswiderstand am Baugruppentrager 2 ist
zu setzen.
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SUPREMA CAN-Briicke CBM

Wird ein Satellit mit einer Leitungslange > 20 m betrieben, muss eine SUPREMA CAN-Bricke
CBM vorgesehen werden. Diese ist fur die galvanische Trennung, die Anpassung der Bitraten und
die Filterung der CAN-Identifiers (Reduzierung der Daten) erforderlich.

power supply

/
|
code switch SW 211 {High)

I—
m
()
[

-
m
o
-
F i
L]
T

code switch SW 210 (Low)

serial interface

(@]
(&L
D=
=
e
=

power supply

CAN or device net 0
CAN or device net 1

Abb. 101 SUPREMA CAN-Briicke CBM

Die SUPREMA CAN-Brucke wird mit 24 V DC (X101) versorgt. Der CAN-Bus des Basis-Baugrup-
pentréagers wird an NET 0 (X400), der Satelliten-Baugruppentrager an NET1 (X400) ange-
schlossen (die genaue Anschlussbelegung ist im CAN-Brucken-Hardwarehandbuch ersichtlich).
Fir die Parametrierung ist eine serielle Schnittstelle (D-SUB-Steckverbinder X100) vorgesehen.
Die CAN-Brickenparameter kénnen mithilfe der "CAN Bricke-Rechenfunktion" in SUPREMA
Manager eingestellt werden.

Die Kodierschalter SW211 und SW210 der CAN-Briicke dienen nur fiir den internen Service und

missen immer auf der Position 0 stehen. Beide LEDs (1 und 2) im Dauerlicht geben einen Gut-

Zustand an. Bei einem Fehler auf einem der beiden CAN-Busse blinkt die entsprechende LED:

LED 1 far NET 1 und LED 2 fiir NET O.

Fur eine korrekte Funktion der SUPREMA CAN-Brlicke ist zu beachten:

» Einstellung der Bitrate am zentralen Baugruppentrager (abhangig von der Anzahl der Mess-
stellen)

» Einstellung der Bitrate am Satelliten-Baugruppentrager (abhangig von der Entfernung des
Satelliten)

» Baugruppentrager-Nummer (DIP-Schalter am MIB-Modul)

» Bestlickung der Satelliten-Baugruppentrager (Steckpositionen der MGO, MAO, MAI/MAR,
MGI/MGR-Module)

+  Wenn mehr als ein Baugruppentrager angeschlossen und aufRerhalb des Schaltschranks
betrieben wird, muss die CAN-Briicke-Rechenfunktion der SUPREMA Manager Software
verwendet werden, um die notwendige Verringerung der Baudrate in Abhangigkeit von der
Entfernung in Metern zu berechnen.

Es kénnen maximal 32 Filter eingestellt werden, d. h., in einen Satelliten kdnnen
maximal 15 MGO-/MAO-Module oder 10 MAI-Module integriert werden.
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Baudrateneinstellung am zentralen Baugruppentrager

Messstellen Bitrateneinstellung in kBit/s
Simplex/Duplex
1-256 250

Baudrateneinstellung am Satelliten-Baugruppentrager

Messstellen Entfernung in m Bitrateneinstellung in

kBit/s
1-64 0-800 50
65-128 0-400 125
129-256 0-200 250

Die Parametrierung einer CAN-Bricke fir den CAN-Bus-B erfolgt wie die Parametrie-
rung fir den CAN-Bus-A.

Technische Daten:

Versorgungsspan- Nennspannung 24 V DC 10 %

nung Stromaufnahme (bei 20 °C): im Regelfall 85 mA

X 100 (DSUB9, Stecker) — serielle Schnittstelle

X 101 (6-pol. Schraubverbinder UEGM) — 24 V Versorgungsspannung

X 400-S10331 (Combicon-Bauform, 5-pol. MSTB2.5/5-5.08) — CAN oder
DeviceNet NET 0

X 400-S10-CAN2 (Combicon-Bauform, 5-pol. MSTB2.5/5-5.08) — CAN
oder DeviceNet NET 1

Temperaturbereich |5 bis 50 °C Umgebungstemperatur

Steckverbinder

Feuchte max. 90 %, nicht kondensierend

MaRe des Gehauses |Breite: 40 mm, Hohe: 85 mm, Tiefe: 83 mm (einschlieRlich Hutschienen-
(BxHxT) halterung und Steckeriiberstand DSUB9, ohne CAN/DeviceNet-Stecker)
Gewicht ca.200g

Systeme mit dezentraler Datenaufzeichnung (Satelliten) und LWL-Konvertern

Bei groRen Entfernungen oder erwarteten elektromagnetischen Stérungen kann der optionale
Lichtwellenleiter verwendet werden. Hierbei treten keine Potenzialausgleichsstréme zwischen der
Basisstation und dem Satelliten auf. Der LWL-Konverter setzt elektrische Signale in Lichtsignale
um, die nicht durch andere elektrische Signale gestdrt werden. Eine sternformige Netzwerktopo-
logie ist zwingend erforderlich, da die CAN-Bus-Auslastung sonst kritische Werte annimmt.

Beispiele fiir Satellitenanwendungen
Mit einem Satelliten und einem LWL-Konverter:

SUPREMA central SUPREMA satellite
| | Fibre Optic > [MSA
141 141 1< 2000m Z]i i

= CAN bridge  CAN/Fibre Optic CAN/Fibre Optic
: converter converter

Abb. 102 System mit einem Satelliten und LWL-Konverter
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Mit 2 oder n Satelliten und LWL-Konvertern:

SUPREMA central SUPREMA satellite 1
+‘Z} Fibre Optic
sy z z Thesfety Compony
| <2000m
= CAN bridge  CAN/Fibre Optic CAN/Fibre Optic
- converter converter

SUPREMA satellite 2

‘_‘Z} Fibre Optic
z z heseyconpony
| <2000m
CAN bridge  CAN/Fibre Optic CAN/Fibre Optic
converter converter

SUPREMA satellite n

4‘Z} Fibre Optic
E z heseyconpony
1 <2000m
CAN bridge  CAN/Fibre Optic CAN/Fibre Optic
converter converter

Abb. 103 System mit mehreren Satelliten und LWL-Konvertern

Hier wird nur CAN A dargestellt, CAN B wird auf die gleiche Weise aufgebaut.
Verbindungsinformation:

Base station Satellite
Rack 1 Rack 2
Jack LWL cable J Plug
NET O NET 1 CAN Line
CAN Bridge
CBM LWL Converter LWL Converter

Abb. 104 Anschlussschema fiir LWL-Konverter

Der Abschlusswiderstand am Baugruppentrager 1 muss deaktiviert werden und zusatzlich ist ein
120-Ohm-Widerstand unter die Klemme (2 nach 4) NET 0 des CAN-Anschlusses zu klemmen.
Far Net 1 ist zusétzlich ein 120-Ohm-Widerstand unter die Klemme (2 nach 4) NET 1 des CAN-
Anschlusses zu klemmen. Die Abschlusswiderstande der beiden LWL-Konverter sind zu akti-
vieren (S5), ebenso der des Satelliten.

SUPREMA CAN-LWL-Konverter

Die Spannungsversorgung (24 V) des CAN-LWL-Konverters erfolgt iiber einen COMBICON-
Steckverbinder, der auch einen Relaiskontakt fiir den Stérungsausgang besitzt. Der CAN-Bus
wird auch Uber einen 4-poligen COMBICON-Steckverbinder angeschlossen. Die LW-Leitung wird
Uber einen ST-Steckverbinder angeschlossen. Die Baudrate des Konverters kann mit DIP-Schal-
tern eingestellt werden. Zusatzlich befindet sich noch ein Schalter fiir den CAN-Abschlusswider-
stand im Konverter.

Die LWL-Konverter haben eine sehr gute Diagnosefunktion, die es ermdglicht, Fehler sehr schnell
zu lokalisieren. Eine Balkendarstellung zeigt die Signalqualitat auf der Lichtwellenleiterseite an
und eine LED zeigt eventuelle Fehler auf der ,Kupfer®-Seite an.

Fir eine korrekte Funktion der SUPREMA-LWL-Konverter ist zu beachten:

» Die CAN-Baudrate muss mit der des SUPREMA (oder der CAN-Briicke) Ubereinstimmen.

» Die Leitungslange muss auf die Bitrate ausgelegt sein (max. 2000 m).

* LW-Leitungskreuzung zwischen TD und RD beachten.
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Abb. 105 Anschlussbelegung fiir LWL-Konverter
Terminals/LEDs des LWL-Konverters

PSI-MOS
..[FO 850...

Abb. 106 LWL-Konverter-Klemmen/-LEDs

Installation

1. Spannungsversorgung: +24 V DC

2. Spannungsversorgung: 0 V DC

3. Anschluss Schaltkontakt (nur Basismodul)

4. Anschluss Schaltkontakt (nur Basismodul)

5. CAN-Anschluss: Schirm (shield) (nur Basismodul)
6. CAN-Anschluss: GND (nur Basismodul)

7. CAN-Anschluss: C_High (nur Basismodul)

8. CAN-Anschluss: C_Low (nur Basismodul)

9. LED: Betriebsbereit / Redundanz-Standby-Betrieb
10. LED: Busaktivitét

11. LED: Busfehler

12. LED-Feld: Qualitat des LWL-Signals

13. LED: LWL-Fehler

14. LWL-Anschluss: Sendeleitung

15. LWL-Anschluss: Empfangsleitung

16. Backplane
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12.9

Technische Daten:

Spannungsversorgung
Stromaufnahme

Anschluss der Busschnittstelle
Busabschlusswiderstand
Datenlbertragungsrate
Anschluss LWL-Schnittstelle
Wellenlange
Betriebstemperatur
Funktionspriufung EXAM
Lagertemperatur
Abmessungen (B x H x T)
Gewicht

Feuchte

LWL-Leitungsspezifikation:

Leitungstyp Wellenldnge
F-S200/230 850 nm
F-G 62,5/125 850 nm
F-G 50/125 850 nm

Installation

10V bis 48 V DC

max. 100 mA

CANopen, COMBICON, 4-polig

120 Ohm zuschaltbar

10, 20, 50, 125, 250, 500, 800 kBit/s einstellbar
ST (B-FOC)

850 nm

-20 °C bis +60 °C

+5 °C bis +55 °C

-40 °C bis +85 °C

22,5 mm x 105 mm x 115 mm
ca.120 g

10 % bis 95 %, nicht kondensierend

Anschluss Dampfung Maximale Liange
ST® (B-FOC) 8 dB/km 1500

ST® (B-FOC) 3 dB/km 2000*

ST® (B-FOC) 2,5dB/km  2000*

* Andere Leitungslangen nach Riicksprache mit MSA.
Fir den Einsatz mit dem SUPREMATouch werden Multi-Mode-LWL bendétigt. Weitere technische
Daten und Betriebsbedingungen sind dem LWL-Konverter-Handbuch zu entnehmen.

Anschluss der Sensoren

A WARNUNG!

Vor dem Anschlielen der Sensoren immer die Stromversorgung des Systems ausschalten.

A VORsicHT!

Ein falscher Anschluss der Sensoren kann zu Schaden sowohl am SUPREMATouch als auch am

Sensor selbst fihren.

» Daraufachten, dass die den Sensoren entsprechenden Anpassungsmodule in das zugehorige
MAI-Modul eingesteckt sind (auf richtige Reihenfolge achten (Kapitel 12.6 "Modulkonfigura-

tion")).

Nachdem die Sensoren angeschlossen sind, sie wieder durch Ziehen des Verbindungsste-

ckers am MAT- oder MAT TS-Modul elektrisch trennen. Danach die Sensoren wieder einzeln
einstecken, nur im Rahmen des Inbetriebnahmevorgangs (Kapitel 13 "Inbetriebnahme").
Wenn das MGT 40 TS-Modul verwendet wird, ist dieses durch Ziehen des Flachbandkabelver-
binders am MUT-Modul zu trennen.

Zur Sicherstellung der korrekten Funktion des Systems sind die EMV-Richtlinien und ihre

Bestimmungen einzuhalten (Kapitel 12.2 "Installationsanweisungen zur Einhaltung der EMV-

Richtlinien").

Am SUPREMA anzuschlieRende Kabel miissen die zulassigen Kabelquerschnitte und maximalen
Kabellangen einhalten. Eine detaillierte Beschreibung der Anschllsse finden sich im
Anschlussplan flr den betreffenden Sensor und im Sensordatenblatt (siehe Kapitel 16 "Sensor-
daten"). Weiterhin sind die Betriebs- und Wartungsanweisungen fiir den anzuschlieRenden

Sensor zu beachten.
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Hinweise fiir den Betrieb mit Warmeténungssensoren

Sensorgifte

FUr den sicheren Betrieb der Warmetdnungssensoren muss sichergestellt werden, dass in der
Umgebungsluft keine Stoffe und Gase vorhanden sind, die den Sensor schadigen bzw. vergiften.
Zu diesen Sensorgiften gehoren Silikon, Silanverbindungen, Schwefelwasserstoff, Schwefelver-
bindungen. Im Zweifelsfall sofort an einen MSA-Mitarbeiter wenden, der das mdgliche Vorhan-
densein von Sensorgiften bestimmen und alternative Messverfahren vorschlagen muss.
Sauerstoffkonzentration

Der Betrieb mit Warmeténungssensoren ist nur oberhalb einer O2-Konzentration von 10 Vol.-%
moglich. Bei O2-Konzentrationen tber 22 Vol.-% erlischt die EX-Zulassung fiir die Fernmess-
kopfe.

Freimessen

Vor der Installation der Sensoren muss sichergestellt werden (z. B. durch Uberpriifung mit Hand-
messgeraten), dass die Umgebungsatmosphare frei von brennbaren Gasen ist. Ansonsten kann
die Eindeutigkeit der Messwertanzeige am SUPREMATouch nicht gewahrleistet werden.
3-Leiter-Betrieb passiver Sensoren

Die Anforderungen an die Leitungsiiberwachung nach EN 60079--29--1 werden fiir passive
Detektoren im 3-Leiter-Betrieb nur bis zu einem maximalen Leitungswiderstand von 1,7 Ohm pro
Ader bzw. 3,4 Ohm Schleifenwiderstand erfillt. Wenn der Leitungswiderstand 1,7 Ohm pro Ader
bzw. 3,4 Ohm Schleifenwiderstand tberschreitet, wird der 5-Leiter-Betrieb empfohlen.

Ubersicht iiber die Klemmenbelegung

Wenn die Sensoren direkt an den Baugruppentrager anzuschlief3en sind, ist das MAT-Modul
einzusetzen. Fir den abgesetzten Anschluss (Tragschienenmontage) kann das MAT TS-Modul
(maximaler Leitungsquerschnitt 1,5 mm?, Sensoren einzeln galvanisch trennbar) oder das
MGT 40 TS-Modul (maximaler Leitungsquerschnitt 2,5 mm?, 8 Sensoren pro Modul, nur
gemeinsam galvanisch trennbar) eingesetzt werden. Die abgesetzten Module werden Uber die
dazugehdrigen Flachbandkabel mit dem MUT-Modul am Baugruppentrager verbunden.

MAT-Modul/MAT TS-Modul/Sensoranschliisse
Die Funktion der MAT-Modul-/MAT TS-Modul-Klemmenanschlisse ist abhéngig von dem im
Baugruppentrager eingesteckten Modul.

Klemmenbelegung, Sensorverbindungen zum MAI

Sensortyp Klemme 1 Klemme 2 Klemme 3 Klemme 4 Klemme 5
Z\ézé passiv 5- K' (WeiR) 4Ifl(BBrraun) S(UG;Un) I_Dlé?elb) D' (Grau)
\;\g;g/, passiv 3- Briicke-K ffBB:aun) 8 (l?)zun) P|é?elb) Briicke-D
(MSA) Brucke-K Brucke-D
gi(ltl:a/i/ter g-iggarlné%ND) t24V
gt(ltlc\a/i/ter g-iégarlnA t24V GND
:ﬁ!g'ji_t:gﬂg +M(WeiR)  +H(Grin)  -M(Braun)  -H (Gelb)

Terminal

@12345@

N0000f,

Abb. 107 MAT-Modul/MAT TS-Modul, Anschlussstecker

SUPREMATouch

166



Installation

Fir den 3-adrigen Betrieb der passiven WT-Sensoren sind Briicken vorzusehen:

Klemme 1-2: BR K-K'
Klemme 4-5: BR D-D'

Wenn keine Drahtbriicken an den Klemmen gesetzt werden kénnen, besteht die Moglichkeit, auf
der Riickseite des MAT-Moduls Létbricken zu setzen. (neben dem Flachbandstecker des MAT

TS-Moduls). (Kapitel 12.6 "Modulkonfiguration™)
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MGT 40 TS-Modul / Klemmenbelegungen fiir Sensorverbindungen zum MAI-Modul

Messstellen- ?ﬂ:o TS-M WTlpassiv WTI|?assiv aktiv_l aktiv./ Halb_leiter/
nummer Klemmen-Nr. 5-Leiter 3-Leiter 2-Leiter 3-Leiter 4-Leiter
2 K' (Weil}) Signal Signal +M (Weild)
1 K' (Braun) K (Braun) +24 'V +24 'V +H (Griin)
1 4 0 (Griin) 0 (Grin) -M (Braun)
3 D (Gelb) D (Gelb) GND -H (Gelb)
6 D' (Grau)
5 K' (Weil3) Signal Signal +M (Weil3)
8 K' (Braun) K (Braun) +24 'V +24 'V +H (Grin)
2 7 0 (Gruin) 0 (Grun) -M (Braun)
10 D (Gelb) D (Gelb) GND -H (Gelb)
9 D' (Grau)
12 K' (Weil}) Signal Signal +M (Weil3)
11 K' (Braun) K (Braun) +24 V +24 'V +H (Griin)
3 14 0 (Griin) 0 (Grin) -M (Braun)
13 D (Gelb) D (Gelb) GND -H (Gelb)
16 D' (Grau)
15 K' (Weil3) Signal Signal +M (Weil3)
18 K' (Braun) K (Braun) +24 V +24 'V +H (Griin)
4 17 0 (Gruin) 0 (Grln) -M (Braun)
20 D (Gelb) D (Gelb) GND -H (Gelb)
19 D' (Grau)
22 K' (Weil}) Signal Signal +M (Weil3)
21 K' (Braun) K (Braun) +24 V +24 'V +H (Griin)
5 24 0 (Griin) 0 (Grin) -M (Braun)
23 D (Gelb) D (Gelb) GND -H (Gelb)
26 D' (Grau)
25 K' (Weil) Signal Signal +M (Weil3)
28 K' (Braun) K (Braun) +24 'V +24 'V +H (Griin)
6 27 0 (Griin) 0 (Grun) -M (Braun)
30 D (Gelb) D (Gelb) GND -H (Gelb)
29 D' (Grau)
32 K' (Weil}) Signal Signal +M (Weild)
31 K' (Braun) K (Braun) +24 V +24 'V +H (Griin)
7 34 0 (Griin) 0 (Grin) -M (Braun)
33 D (Gelb) D (Gelb) GND -H (Gelb)
36 D' (Grau)
35 K' (Weil) Signal Signal +M (Weil3)
38 K' (Braun) K (Braun) +24 'V +24 'V +H (Griin)
8 37 0 (Griin) 0 (Griin) -M (Braun)
40 D (Gelb) D (Gelb) GND -H (Gelb)
39 D' (Grau)
SUPREMATouch
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MGT 40 TS-Modul / Belegung MAT-/MGT-Verbindungen

MAI-Modul

Messstellennummer

MAT Klemmennummer.

MGT 40 TS-Modul Klemmennummer.
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Abb. 108 MGT40 TS-Module

12.10 Anschluss der Relaisausgénge
Die Funktion der einzelnen Relaismodule ist ausfihrlich im Kapitel 11 "Module" erlautert. Je nach

Anwendung kdnnen folgende Relaismodule eingesetzt werden:

MRO 8-Modul 8 Sammelalarmrelais auf den Baugruppentragern.
Ansteuerung von 5 Relaismodulen (MRO 8 TS-Modulen),
Montage auf Tragschiene.

MRO 8 TS-Modul 8 Relais, Montage auf Tragschiene.

16 Relais, redundante Ausfiihrung (Kapitel 15 "Redundante
Systeme"), Montage auf Tragschiene.

MRO8 TS SSR-Modul 8 Solid-State-Relais, Montage auf Tragschiene.

16 Solid-State-Relais, redundante Ausfiihrung, Montage auf Trag-
schiene.

MRC TS-Modul

MRO 16 TS-Modul

MRO16 TS SSR-Modul

Die Relaismodule werden vom MGO-Modul angesteuert, auf dem 40 Schaltausgange pro Modul
zur Verfligung stehen. Die ersten 8 Schaltausgange des ersten MGO-Moduls im System sind den
Sammelalarmen fest zugeordnet, wahrend die Gbrigen Ausgange frei konfigurierbar sind (siehe

Abschnitt ,Konfiguration der Relaistreiberausgange®).

Weiterhin stehen auf dem MIB-Modul zwei Systemstoérungsrelais zur Verfligung, die im Falle einer
Systemstorung (SYSTEM FAIL-LED leuchtet) angesteuert werden. In der folgenden Tabelle sind
die Daten zur Kontaktbelastbarkeit der MRO-Module angegeben:

MRO-Modul, Kontaktbelastbarkeit

Maximale Schaltspannung ggg \\; gg
Maximale Schaltleistung AC: 1500 VA
Nennstrom 3 ADC

Maximale Schaltleistung DC: gg x gg ; g QA
(aus Lastgrenzkurve) 100 V DC /b 1A
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ACHTUNG!

Fir den sicherheitsrelevanten Einsatz der einzelnen Relais sind die Alarm- und Stérungsrelais
des SUPREMATouch-Systems in folgendem Zustand zu verwenden:

1. Relais unter Spannung

2. Alarm- oder Stérungskontakt geschlossen

Dies gewahrleistet, dass die Relaiskontakte bei Stromausfall oder Leitungsunterbrechung ein
stérungssicheres Signal ausgeben

Fir einen sicheren Betrieb der Relaiskontakte ist der Relaisausgang mit einer Sicherung als Uber-
stromschutz zu beschalten. Als Sicherungswert ist der maximal zulassige Nennstrom mit dem
Faktor 0,6 zu multiplizieren.

MRO 8-Modul, Relaisausgang Unit Sammelalarme

Dieses Modul wird nur eingesetzt, wenn Relais fir Sammelalarme bendtigt werden und die
Montage direkt am Baugruppentrager erfolgen soll. Das Modul bietet 8 Sammelalarmrelais und
kann direkt in die Riickseite des Baugruppentragers eingesteckt werden. Jedes Relais hat einen
Umschaltkontakt, der mit Klemmen verbunden ist. Die Sammelalarmrelais kdnnen durch
Anschluss eines Schalters am LOCR-Kontakt des MST-Moduls verriegelt werden (siehe
Abschnitt 12.13 "Systemanschlisse (MST-Modul)"). StandardmaRig arbeiten die Sammelalarm-
relais nach dem Ruhestromprinzip (d. h. Relais angezogen = kein Alarm. Das Relais ist abge-
fallen, wenn auf einer oder mehreren Messstellen ein Alarm gesetzt ist).

ACHTUNG!

Fir den sicherheitsrelevanten Einsatz der einzelnen Relais sind die Alarm- und Stérungsrelais
des SUPREMATouch-Systems in folgendem Zustand zu verwenden:

1. Relais unter Spannung

2. Alarm- oder Stérungskontakt geschlossen

Dies gewahrleistet, dass die Relaiskontakte bei Stromausfall oder Leitungsunterbrechung ein
stérungssicheres Signal ausgeben

Das MRO 8-Modul darf nur an POS 9 installiert werden! Der Einsatz mehrerer MRO 8-Module in
einem Baugruppentrager ist nicht méglich.

Zur Relaiszuordnung siehe Kapitel 11.5 "Netzversorgung, Bus-Verbindungen, Verbindungs-
technik".
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MRO8-Modul Relais-Klemmenbelegung

Relais-Nr. Klemmennummer Kontakt
1 1 NO
2 C
3 NC
2 13 NO
14 C
15 NC
3 4 NO
5 C
6 NC
4 16 NO
17 C
18 NC
5 7 NO
8 C
9 NC
6 19 NO
20 C
21 NC
7 10 NO
11 C
12 NC
8 22 NO
23 C
24 NC
O O
=of[s S| Retay !
2|legll _Relay2 |1 1
; g :g Relay 3 E E
2 g Q|| Relay 4 E E
3 :g Relay5 |1
8 g ©Q|_Relay 6 E E
8|S Retay7 |1
® g S| Relay8 E E
O O

Abb. 109 MRO8-Modul, Klemmenbelegung
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Zusitzliche Relaisausgéange

Werden mehr Relaisausgange bendtigt, dann werden MRO 8 TS-Module zusammen mit dem
MRC TS-Modul eingesetzt (Tragschienenmontage). Dabei ist zu beachten, dass die ersten 8
Schaltausgange des ersten MGO-Moduls im System den Sammelalarmen fest zugeordnet sind.
Damit ist das erste MRO 8 TS-Modul, welches ber das MRC TS-Modul mit dem ersten MGO-
Modul im System verbunden ist, immer mit den 8 Sammelalarmen belegt. Der Anschluss des fur
redundante Systeme vorgesehenen MRO 16 TS-Moduls wird im Kapitel 15 "Redundante
Systeme" beschrieben.

6)
<2\
|
1|.>2|>3.>|4> |5.>
1H_[ﬁ — e —s
) t: 5 [:EE:I Lock Bat Int Ext
3| BB = [E e (A
¢ He—= Fooboco0ko0) 553000000003
o E—= B = |° | oodbodeodood oodooobodood] |
MRC -TS MRO -8-TS Nr.1 ....... MRO -8-TS Nr.5

Abb. 110 Anschlussdiagramm der MRC TS- und MRO 8 TS-Module

ACHTUNG!

Der GND von Bat-, Int- und Ext-Anschluss des MRC TS-Moduls muss mit dem GND der SUPRE-
MATouch Versorgungsspannung verbunden werden.

Das MRC TS-Modul wird tber die Klemmleiste A mittels 40-poligem geschirmtem Flachband-
kabel mit dem MUT-Modul verbunden, das in die Rickseite des Baugruppentragers eingesteckt
ist. Das MUT-Modul stellt die Verbindung zu dem in den Baugruppentrager eingesteckten MGO-
Modul her (Kapitel 12.7 "Systemkonfiguration [Hardware]"). Die MRO 8 TS-Module 1--5 sind Uber
ein 20-poliges Flachbandkabel mit den MRC TS-Klemmleisten 1--5 verbunden. Weiterhin muss
die Versorgungsspannung fur die Relais an den Klemmen Bat, Int und/oder Ext angeschlossen
werden.

Optional kann ein Schalter mit der Lock-Klemme zur Verriegelung der Relais angeschlossen
werden. (Kapitel 12.6 "Modulkonfiguration").

MRC TS-Modul, RELAY CONNECTION-Modul

Dieses Modul wird eingesetzt, wenn vom Baugruppentrager abgesetzte Relaismodule mit Trag-

schienenmontage eingesetzt werden. Bis zu 5 TS-Relaismodule (MRO 8 TS) werden Uber ein

MRC TS-Modul angeschlossen. An dieses Modul werden die Relaisversorgung und das Flach-

bandkabel angeschlossen, die fir die Ansteuerung der Relais durch das MGO-Modul benétigt

werden. Das MGO-Modul ist tber ein 40-poliges Flachbandkabel und ein auf dem Baugruppen-

trager montiertes MUT-Modul mit dem MRC TS-Modul verbunden.

Die Relaisversorgung muss uber entsprechende Anschlisse am MRC TS-Modul bereitgestellt

werden. Auch die folgenden Punkte sind zu beachten:

» Die Versorgungseinstellungen des MRC TS-Moduls missen mit dem des Baugruppentragers
Ubereinstimmen (Belegung der Extern-/Intern-/Batterie-Anschlisse muss Ubereinstimmen).

» Beim Einsatz unterschiedlicher Spannungsversorgungen fiir das MRC TS-Modul und den
dazugehdrigen Baugruppentrager missen die GND-Anschliisse verbunden werden, da
ansonsten die Relais nicht schalten.
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Relaisverriegelung

» Durch Anschliel3en eines Schalters an den LOCR-Anschluss des MRC TS-Moduls kénnen alle
Relais der angeschlossenen MRO 8 TS-Module gleichzeitig verriegelt werden.

Einzelne Relais kénnen auf diese Weise nicht verriegelt werden. Die einzige Méglichkeit, ein
einzelnes Relais zu verriegeln, besteht darin, den dazugehdrigen Eingang zu verriegeln
(Kapitel 12.6 "Modulkonfiguration™).

Mit der Briicke (BR1) kann der Verriegelungstyp (Ruhestrom oder Arbeitsstrom) angegeben
werden (Kapitel 12.6 "Modulkonfiguration").

Alarm
Alarm

normal abgefallen = Relais angezogen
normal angezogen = Relais abgefallen

ACHTUNG!

Der Verriegelungstyp muss mit dem im Bedienmenti fiir die Relaisausgange eingestellten Typ
Ubereinstimmen und muss fiir alle an das MRC TS-Modul angeschlossenen Relais gleich sein
(Kapitel 12.7 "Systemkonfiguration [Hardware]")

Da die Sammelalarme nach dem Ruhestromprinzip arbeiten und nicht gedndert werden kénnen,
missen die ersten 32 frei konfigurierbaren Relaisausgange ebenfalls nach dem Ruhestrom-
prinzip (Normal: EIN) konfiguriert werden, wenn Relaisverriegelung vorgesehen ist.

ACHTUNG!

Wird fir die Verriegelung das Ruhestromprinzip ausgewabhlt, dann ist zur Sicherstellung der Span-
nungsversorgung der Relais bei Abschaltung der SUPREMATouch-Spannungsversorgung eine
unabhangige externe Spannungsversorgung an die entsprechenden Klemmen des MRC TS-
Moduls anzuschlieen (EXT/BAT, 24 V DC).

ACHTUNG!

Nach Abschluss der Servicearbeiten muss die Verriegelung der Relais wieder aufgehoben
werden. Wahrend der Verriegelung der Relais ist die Systemstérung eingestellt.

MRO 8 TS-Modul. Relaisausgangmodul

Das MRO 8 TS-Modul wird in Verbindung mit dem MRC TS-Modul eingesetzt, wenn zusatzlich zu
den Sammelalarmen weitere Meldungen benétigt werden. Das Modul besitzt 8 Relais, die jeweils
einen eigenen Umschaltkontakt (250 V AC/3 A) besitzen. Sie werden durch ein iber das MRC
TS-Modul betriebene MGO-Modul angesteuert. Dazu wird das MRO 8 TS-Modul Uber ein 20-
poliges Flachbandkabel mit dem MRC TS-Modul verbunden. Die Verriegelung der Relais erfolgt
Uber die LOCK-Funktion des zugehérigen MRC TS-Moduls. (Der LOCR-Anschluss auf dem MST-
Modul beeinflusst nur die Sammelalarme, wenn ein MRO 8-Modul in den Baugruppentrager
eingesteckt ist.)

MRO10 8 TS-Modul, Relaiszuordnung

Die ersten 8 Ausgange des Systems sind mit den Sammelalarmmeldungen belegt. Die Ausgange
weiterer Module kénnen den Meldungen frei zugeordnet werden.

Zur Relaiszuordnung siehe Kapitel 11.5 "Netzversorgung, Bus-Verbindungen, Verbindungs-
technik".
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MRO10 8 TS-Modul
Die Klemmen sind wie folgt belegt:

Relais-Nr. Klemmennummer Kontakt
1 1 NO
2 C
3 NC
2 13 NO
14 C
15 NC
3 4 NO
5 C
6 NC
4 16 NO
17 C
18 NC
5 7 NO
8 C
9 NC
6 19 NO
20 C
21 NC
7 10 NO
11 C
12 NC
8 22 NO
23 C
24 NC
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MRO20 8 TS-Modul

Die Klemmen sind wie folgt belegt:

Relaisnummer Klemme Kontakt
1 NO
2 M
3 NC
25 NO
26 M
1 27 NC
4 NO
5 M
6 NC
28 NO
29 M
2 30 NC
7 NO
8 M
9 NC
31 NO
32 M
3 33 NC
10 NO
11 M
12 NC
34 NO
35 M
4 36 NC
13 NO
14 M
15 NC
37 NO
38 M
5 39 NC
16 NO
17 M
18 NC
40 NO
41 M
6 42 NC
19 NO
20 M
21 NC
43 NO
44 M
7 45 NC
SUPREMATouch
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Relaisnummer Klemme Kontakt
22 NO
23 M
24 NC
46 NO
47 M

8 48 NC

MRO10/MRO20 16 TS-Modul

Die Klemmen sind wie folgt belegt:

Relaisnummer Klemme Kontakt
1

1 2 NO 1
3

2 4 NO 2
5

3 6 NO 3
7

4 8 NO 4
9

5 10 NO 5
11

6 12 NO 6
13

7 14 NO 7
15

8 16 NO 8
17

9 18 NO 9
19

10 20 NO 10
21

11 22 NO 11
23

12 24 NO 12
25

13 26 NO 13
27

14 28 NO 14
29

15 30 NO 15
31

16 32 NO 16

SUPREMATouch
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Abb. 111 MRO8 TS-Modul

Relaisiiberwachung

Alle Relaisausgange des MGO 20 werden auf Vorhandensein aller Relais geprift. Werden am
MRC-Modul nicht alle Relaismodule angeschlossen, so muss fir jedes fehlende Modul ein
Dummy (MRD-Modul) verwendet werden, damit die Relaisiiberwachung keinen Fehler meldet.
Das MRD-Modul kann direkt an das MRC-Modul angeschlossen werden. Das MRD-Modul verfligt
Uber LED-Anzeigen fir den Relaiszustand. Fehlende oder defekte Relaismodule werden mit einer
roten LED auf dem MDO-Modul angezeigt, gleichzeitig wird im Logbuch eine Fehlermeldung mit
.Datenerfassungsfehler” eingetragen.

Systemstorungsrelais

Auf dem MIB-Modul befinden sich zwei mit Umschaltkontakten ausgelegte Systemstérungsrelais.
Sie werden nach dem Ruhestromprinzip betrieben. Beide Relais fallen im Fehlerfall ab. Die
Anschlussklemmen befinden sich direkt neben den Relais auf dem MIB-Modul.

c1
* 5 &S
1 o~ |
o
h
EEERNR
1 9| &
+Q X15
x
[
d ]

Abb. 112 MIB-Modul, Anschlussklemmen fiir das Systemstérungsrelais
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Klemmenbelegung:

Systemstoérungsrelais und Klemmenbelegung

Klemmen-Nr. an X 601 Kontakt

7 Ruhekontakt Relais 1
8 Mittelkontakt Relais 1
9 Arbeitskontakt Relais 1
10 Ruhekontakt Relais 2
11 Mittelkontakt Relais 2
12 Arbeitskontakt Relais 2

ACHTUNG!

Beide Systemstérungsrelais sind so zu beschalten, dass bereits beim Abfallen eines Relais die
Stérungsmeldung ausgel6st wird. Das gilt auch fur abgesetzte Baugruppentrager.

Anschluss der Schaltausgange

Uber das MGO-Modul (40 Open-Collector-Treiber pro Modul) kénnen bis zu 512 Schaltausgange
vom System gesteuert werden. Diese Schaltausgange konnen als Treiber fir Relais, Magnetven-
tile und LEDs benutzt werden (24 V DC/300 mA). Die ersten 8 Schaltausgange des ersten MGO-
Moduls im System sind den Sammelalarmen fest zugeordnet, wahrend die Gibrigen Ausgange
nach Wunsch konfiguriert werden kénnen (Kapitel 12.7 "Systemkonfiguration [Hardware]"). Die
Schaltausgange kénnen von einem MGT 40 TS-Modul in Tragschienenmontage abgenommen
werden. Das MGT 40 TS-Modul muss Uber ein 40-poliges Flachbandkabel mit dem MUT-Modul
verbunden werden, das dem MGO-Modul zugeordnet ist.

ACHTUNG!

Der Anschluss von Schaltausgangen Uber das MAT- oder das MAT TS-Modul ist nicht vorge-
sehen und nicht erlaubt!

ACHTUNG!

Die Ausgange von diesem Modul (maximal +24 VV DC/300 mA) sind auf die Masse des
SUPREMATouch bezogen. Daher muss die Masse der Versorgungsspannung des Moduls mit
der Masse des SUPREMATouch (GND des Versorgungsanschlusses auf dem MIB-Modul)
verbunden werden.
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Abb. 113 Prinzipschaltbild, Anschluss der Schaltausgénge

ACHTUNG!

Die in Kapitel 12.7 "Systemkonfiguration [Hardware]" angegebenen Belastungsgrenzen sind

einzuhalten!

Die Schaltausgange sind als ,open-collector‘-Ausgange ausgefihrt, d. h. ein interner Transistor
der SUPREMATouch schaltet den negativen Anschluss der Last, wahrend der positive Anschluss
der Last direkt mit der 24 V — Versorgung zu verbinden ist.
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Klemmenbelegung der Schaltausgéange

MGO-Treiberausgang (Schaltausgang) Klemmennummer (MGT40 TS)

1

2 4
3 6
4 8
5 1

6 3
7 5
8 7
9 10
10 12
11 14
12 16
13 9
14 11
15 13
16 15
17 18
18 20
19 22
20 24
21 17
22 19
23 21
24 23
25 26
26 28
27 30
28 32
29 25
30 27
31 29
32 31
33 34
34 36
35 38
36 40
37 33
38 35
39 37
40 39
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Abb. 114 MGT40 TS-Module

Die Kabel missen abgeschirmt werden, wenn die Gefahr GbermaRiger elektromagnetischer

Belastung besteht (Kapitel 12 "Installation").

MHD TS-Modul (High Driver)

» Das MHD verwendet 10 IC-Treiber zum Treiben von 40 kapazitiven oder induktiven
Ausgangen (Ausgang 1-4, 5-8, 9-12 usw.).

+ Die Treiber haben einen Ubertemperatur- und Uberspannungsschutz.

+ Die maximale Verlustleistung pro Treiber ist begrenzt, je mehr Ausgange aktiv sind, desto
geringer muss der Strom pro Ausgang sein.

Das MHD-Modul ist eine externe Erganzung des MGO-Moduls, die das MGO-Ausgangssignal

invertiert.

Im Gegensatz zum MGO-Modul (= Low Driver) schaltet die MHD-Baugruppe Lasten, die

gemeinsam an GND angeschlossen sind (= High Driver).

Das MHD-Modul wird Uber ein 40-poliges Flachbandkabel mit dem Baugruppentrager verbunden

und stellt so 40 Ausgénge zur Verfligung (24 V/0,3 A).

Anschluss mit 40-poligem Flachkabel an MUT (von MGO).

» 24-V-Versorgungs- und Lastanschlisse (max. 20 A)

» Montage auf C- oder Standardschiene

* Ausgange kurzschlussfest

Redundante Versorgung muss extern realisiert werden.
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24V

to SUPREMA to SUPREMA
at MUT-Module power supply AW

(ewer supply

GND / GND GND / +24V
MHD-TS-Modul
40 33 32 25 24 17 16 9 8 1
| | | | | | | | | |
® connecting up to 40 lamps, relays etc. /

Abb. 115 Anschluss MHD TS-Modul (Schaltausgénge invertiert)
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Abb. 116 MHD TS-Modul

12.12 Anschluss der Analogausgange
Mit Analogausgéngen konnen Sensorsignale unter Verwendung des MAO-Moduls extern aufge-
zeichnet werden. Es liefert einen galvanisch getrennten Ausgangsstrom mit 0 bis 20 mA. Jedes
MAO-Modul bietet 8 Analogausgange, die dem Pegel des Sensorsignals folgen. Die Zuordnung
zwischen Signaleingangen und Analogausgangen ist frei konfigurierbar. Das System weist auto-
matisch die Messkanalnummern an 1 bis 8 und die zugehoérigen Messwerte an das erste MAO-
Einsteckmodul (Messkanalnummern) zu. 9 bis 16 wird dem zweiten MAO-Modul zugewiesen,
USW.).
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Die Analogsignale kénnen direkt am Baugruppentrager an den Klemmen eines riickseitig einge-
steckten MAT-Moduls abgenommen werden.

Terminal

1 2 345
S\oooonl

Abb. 117 MAT-Modul/MAT TS-Modul, Anschlussstecker

Klemmen-Nr.1 Klemmen-Nr.2 Klemmen-Nr.3 Klemmen-Nr.4 Klemmen-Nr. 5
-la +la

Tab. 118 MAT-/MAT TS-Modul, Klemmenbelegung, Analogausgénge

Fir den abgesetzten Anschluss mit Tragschienenmontage sind das MAT TS-Modul (Leiterquer-
schnitt 0,2 bis 1,5 mm?) oder das MGT 40 TS-Modul (Leiterquerschnitt 0,2 bis 2,5 mm?) vorge-
sehen, die Uber ein 40-poliges Flachbandkabel und das MUT-Modul mit dem MAO-Modul
verbunden werden.

Klemmenbelegung,
Analogausginge

Analogausgang Klemmen-Nr. (MGT 40 TS) Funktion
1 6 +la
3 -la
2 9 +la
10 -la
3 16 +la
13 -la
4 19 +la
20 -la
5 26 +la
23 -la
6 29 +la
30 -la
7 36 +la
33 -la
8 39 +la
40 -la

Die Kabel sind geschirmt auszufiihren (Kapitel 12.2 "Installationsanweisungen zur Einhaltung der
EMV-Richtlinien").

Ein externes Gerat mit Spannungseingang (z. B. Schreiber, PC mit DAQ-Karte) kann an die
Analogausgange angeschlossen werden, indem ein Widerstand Uber die Eingangsklemmen des
Schreibers angeklemmt wird.

Bei Verwendung eines 100-Ohm-Widerstands wird fiir ein Signal von 0 bis 20 mA ein Spannungs-
bereich von 0 bis 2 V erzielt.

ACHTUNG!

Maximale Biirde 500 Ohm. Die Genauigkeit der Messspannung hangt von der Toleranz des
verwendeten Widerstands ab.
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12.13 Systemanschlisse (MST-Modul)
Uber das rickseitig am Baugruppentrager eingesteckte MST-Modul kdnnen die im Folgenden
beschriebenen Systemerweiterungen und Systemanschlisse realisiert werden.

CANB CAN A
( N ™\
°q ooooooooo
o8 oA A
P
§ J{ 0000 )
CANB RS232
©
02 :
04 Printer
°5
zc:» ODOOOOODO :l O
USB Ethernet =|®
v s
10
1234 78
NN NN NN -

Siﬁuﬁgﬁgﬁ O]

Abb. 119 MST-Modulanschliisse

Connector Female connector
12345 54321
olx)e  [o@)o
6789 9876

Abb. 120 SUB-D-Pinzuordnung

Zur Vereinfachung der CAN-Bus-Verbindung bei Systemen mit mehreren Baugruppentragern
wurde das MST-Modul Uberarbeitet. Fiir jeden CAN-Bus wurde ein zusatzlicher Anschluss hinzu-
gefligt, so dass bei der Verbindung von Baugruppentragern die T-Verbinder eingespart werden
(Kapitel 12.8 "Systeme mit mehreren Baugruppentragern™).

CAN-Bus-Anschliisse (CAN-A/CAN-B)

Die beiden im System vorhandenen Busse CAN-A und CAN-B sind fiir Systemerweiterungen
vorgesehen (Systeme mit mehreren Baugruppentragern). Die Messwerterfassung (MDA- + MAI-
Modul) oder die Schaltausgange (MGO-Modul) kénnen zur Reduzierung der Verkabelung vom
Hauptbaugruppentrager getrennt eingerichtet werden. Bei nicht redundanten Systemen werden
die einzelnen Baugruppentrager mit vorkonfektionierten CAN-Bus-Kabeln tiber den CAN-A-Bus-
Anschluss miteinander verbunden (Kapitel 12.7 "Systemkonfiguration [Hardware]").

SUPREMATouch 185



Installation

Steckerbelegung:

Stecker Name Klemmen-Nr. Zuordnung
CAN_L
GND

GND
CAN_H
CAN_L
GND

GND
CAN_H

X13,X15 | CANA

X14,X16 |CANB

NOIWININO WN

Tab. 121 MST-Modul, Pin-Belegung, CAN-Bus-Anschliisse

Es durfen nur geschirmte (>80 % Bedeckung) CAN-Leitungen verwendet werden. Sie miissen
einen separaten Leitungsschirm haben, der auf das Steckergehause aufgelegt ist. Fir CAN-GND
ist eine Ader in der Leitung vorzusehen.

PC-/Laptop-Anschluss (Systembedienung, RS 232 A/USB)

An diesen Anschluss kann ein PC oder Laptop angeschlossen werden. Mit dem
SUPREMATouch-Bedienprogramm kann das System Uber eine Windows-Oberflache bedient
werden. Dies wird insbesondere flr die erste Einrichtung eines neuen Systems mit einer mittleren
bis grofRen Zahl von Eingédngen empfohlen (Kapitel 14.1 "Anschluss eines PCs / Laptops"),
erleichtert aber auch Kalibrierungen und Routinewartungsarbeiten. Der PC/Laptop sollte folgende
Mindestanforderungen erfiillen:

Systemanforderungen fiir PC:
- Mindestens Pentium 1V, 2 GHz, 2 GB RAM
- Windows XP SP 3

- Verbindungskabel USB: miniUSB / RS 232: RS 232-Verldngerungen, SUB-D-Anschluss 9-
polig, Stecker und Buchse (kein Nullmodemkabel verwenden!)

- RS 232 Konfiguration: 19200/115200 kBit/s, 8 Datenbits, 1 Stoppbit, keine Paritat

Die Klemmenbelegung des RS 232 A-Anschlusses ist in der folgenden Tabelle angegeben
(siehe AbbildungTab. 122 "RS 232 A-Klemmenbelegung"). Der Schirm wird am Steckergehause
aufgelegt.

Buchsen-Nr. Zuordnung

TxD
RxD

GND

O O NO O~ WIN -

Tab. 122 RS 232 A-Klemmenbelegung
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Druckeranschluss (Drucker, RS 232 B)
Uber diesen Anschluss werden die Alarmmeldungen fiir die Protokollierung auf einem Drucker
ausgegeben.

- Anschlusskabel: RS 232-Verlangerung (kein Nullmodemkabel verwenden!)
- RS 232 Konfiguration: 19200 kBit/s, 8 Datenbits, 1 Stoppbit, keine Paritét

Die Pin-Belegung des RS 232 B-Anschlusses ist in der folgenden Tabelle angegeben (siehe auch
Abbildung Abb. 120 "SUB-D-Pinzuordnung"). Der Schirm wird am Steckergehause aufgelegt.

Buchsen-Nr. Zuordnung

RxD
TxD

GND

O O N O OB WIN -

Tab. 123 RS 232 B, Pin-Belegung

Im Falle eines Signalereignisses (Alarm, Stdérung) werden Uber diesen Anschluss standardmafig
folgende Informationen in einer Zeile an einen Drucker ausgegeben:

001 4R 3R 2R 1S SR 00,00 %YUEG Methan QYX123 30.03.98 10:32:00
r' A A A

A a2 2 & A
L»Time

A A A A 4
—— > Date

» Code
> Measuring gas
> Unit
»Measurement value
» Signal failure

(SR = not set, SS = set)
> 1st alarm (S = set)
» 2 st alarm (R = not set)
» 3 st alarm (R = not set)
» 4 st alarm (R = not set)
» Measuring number

Abb. 124 Protokolldrucker, Datenstruktur

Die Ergebnisse werden jeweils auf dem Drucker ausgegeben, wenn der Messwert die Alarm-
schwelle Uber- oder unterschreitet, eine Systemstorung eintritt, ein manuelles Reset erfolgreich
ausgefuhrt wird oder eine Signalstérung eintritt. Der aktuelle Status des Eingangs wird gemaf der
in Abbildung 124 dargestellten Datenstruktur ausgegeben.

ACHTUNG!

Diese Formatierung kann vom Benutzer gedndert werden! Siehe Kapitel Bedienung -> Menu ->
Einstellungen -> Drucker
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Reset-Anschluss (selbsthaltende Alarme zuriicksetzen)
Selbsthaltende Alarme kénnen Gber die Klemmen 7 und 8 durch Schlief3en eines Kontakts (Taste
usw.) zurlickgesetzt werden (entspricht der Funktion der Taste RESET auf dem Bedienpanel).

MST-Klemme 8: RES
MST-Klemme 7: GND

Ethernet

Dieser Anschluss ist zur Verbindung des Systems mit Ethernet vorgesehen. Durch Verwendung
dieses Anschlusses erhalt man Zugriff auf die aktuellen Messwerte und Statusinformationen und
kann die interne Systemuhr mit einem Zeitserver abgleichen.

Acknowledge-Anschluss (Hupenrelais zuriicksetzen)

Das Hupenrelais kann Gber die Klemmen 5 und 6 durch Schlieen eines Kontakts (Taste usw.)
zuriickgesetzt werden (entspricht der Funktion der Taste ACKNL auf dem Bedienpanel).

MST-Klemme 6: HACK
MST-Klemme 5: GND

Aus Sicherheitsgriinden miussen das SUPREMATouch und die Gerate, die darauf zugreifen oder
auf die zugegriffen wird, in einem besonderen, getrennten Netz verwendet werden!

LOCR-Anschluss

Die Relaisverriegelung fir das MRO 8-Modul (Sammelalarme) auf der Rickseite des Baugrup-
pentragers kann Gber die Klemmen 3 und 4 durch SchlieRen eines Kontakts (Taste usw.) aktiviert
werden. Alle 8 Module werden im Block verriegelt. Dieser Anschluss hat keinen Einfluss auf die
MRO 8 TS-Module. Diese Module werden tber den LOCK-Anschluss am MRC TS-Modul verrie-
gelt (Kapitel 12.11 "Anschluss der Schaltausgange").

MST-Klemme 4: LOCR
MST-Klemme 3: GND

ACHTUNG!

Wird die Spannungsversorgung flir das MIB-Modul unterbrochen, ist die Verriegelungsfunktion
des MRO 8-Moduls nicht mehr aktiv.

Passwort-Anschluss

Die Eingabe des Konfigurationspassworts kann tber die Klemmen 1 und 2 durch Schliel3en eines
Kontakts (SchlUsselschalter) ersetzt werden. Wenn das aktuelle Passwort vergessen wurde,
kann Uber diesen Anschluss ein neues Passwort eingegeben werden (Kapitel 12.8 "Systeme mit
mehreren Baugruppentragern").

MST-Klemme 2: PSW
MST-Klemme 1: GND
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12.14 Stromversorgung des Systems herstellen
Vor Beginn der Installation darauf achten, dass Kapitel 12.10 "Anschluss der Relaisausgange"
gelesen und verstanden wurde. Weiterhin ist darauf zu achten, dass das gesamte System,
einschlieRlich Sensoren und Relaismodule, die maximale Last der gewahlten Versorgungsspan-
nung nicht Uberschreitet. Bei Anschluss eines externen Netzteils oder einer Batterie sind die
Versorgungsspannungen Uber einen entsprechenden EMV-Filter zu betreiben. Die Anforde-
rungen der EMV- und der Niederspannungsrichtlinie sind einzuhalten. Alle Stromversorgungsein-
gange mussen mit geeigneten Sicherungen geschitzt sein.

Berechnung des Leistungsbedarfs

Die Leistungsaufnahme fiir die Sensorversorgung ergibt sich aus der Anzahl und den Typen der
angeschlossenen Sensoren sowie dem Widerstand der verwendeten Kabel.

Leistungsbedarf der Sensoren und Kabel

Sensortyp Sensorleistung Leistung je Ohm Kabelwiderstand
D-7100 1,5W 0,1 w*

Serie 47 K 1,5W 0,1 w*
D-7010 25W 0,1 w*
DF-7100 25W max. 0.05 W
DF-7010 4 W max. 0.05 W
DF-8603 4 W 0,1W
DF-8201 1,5W max. 0.05 W
DF-8250 1,5W max. 0.05 W
DF-8502 5W 0,1W
DF-9500 1TW entfallt
DF-9200 1TW entfallt
SafEye 8 W** 0,1W

GD10 35W max. 0.05 W
Ultima X 4 W 0,1W
Ultima X IR TW 0,1W
DF-8510 2W max. 0.65 W
FlameGard 5W 0,1W
PrimaX | 1TW entfallt
PrimaX P 25W 0,05 W
PrimaX IR 5W 0,1W
FlameGard 5 MSIR 36 W 0,1W
FlameGard 5 UV/IR 3,6 W 0,1W
FlameGard 5 UV/IR-E 3,6 W 0,1W
Ultima MOS-5 5W 0,1W
Ultima MOS-5E 5W 0,1W

Ultima OPIR-5 10W 0,1W
UltraSonic EX-5 5W 0,1W
UltraSonic 1S-5 25W 0,05 W
Ultima X5000 Siehe besonderes Transmitterhandbuch
S5000 Siehe besonderes Transmitterhandbuch
Senscient ELDS Siehe besonderes Transmitterhandbuch

* Wert gilt fir einen Brickenstrom von Ibr = 300 mA
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** Nur Detektor und Quelle gréfier als 6 W. Beide (Detektor und Quelle) sollten von einer externen
Spannungsquelle versorgt werden.

Nach Hinzuftigen der Leistungsaufnahme fir die Sensoren kénnen fir die einzelnen Module die
folgenden Leistungswerte angegeben werden:

Leistungsbedarf der Systemmodule

Modultyp Leistung (VA) Modul
MCP-Modul 5
MDO-Modul 10
MDA-Modul 1
MGO-Modul 1
MAI / MAR-Modul 2
MAO-Modul 5
MRO8 1,5
MRO8 TS 1,5
MRO16 TS 3
MBC-Modul 2,5

ACHTUNG!

Die Versorgungsspannung darf erst eingeschaltet werden, nachdem alle notwendigen Installati-
onsschritte abgeschlossen wurden und die Installation im Rahmen der Inbetriebnahme Uberprift
wurde (Kapitel 13 "Inbetriebnahme™).

Anschluss der Gleichspannungsversorgung (MIB-Modul)

Das System wird mit 24 V DC (19,2 bis 32 V DC) versorgt. Es gibt drei Anschlussklemmenpaare
am MIB-Modul, damit die Einspeisung von drei verschiedenen Quellen erfolgen kann (Redun-
danz). Die Einspeisungen sind funktionell gleichwertig, es erfolgt jedoch eine Priorisierung der
Leistungsentnahme:

1. = EXT, 2. = INT, 3. = BAT. Der Wechsel zwischen den Stromquellen erfolgt auf den System-
modulen.

Der Eingangsspannungsbereich (19,2 bis 32 V DC) darf nicht Gberschritten werden! Héhere
Spannungswerte kénnen zur Zerstérung des Gerats fiihren!
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Abb. 125 MIB-Modul, Anschlussklemmen der Versorgungsspannung

Bei Anschluss eines externen Netzteils oder einer Batterie sind die Versorgungsspan-

nungen liber einen entsprechenden EMV-Filter zu betreiben. Die Anforderungen der EMV-

und der Niederspannungsrichtlinie sind einzuhalten.

EXT-Anschluss (externes Netzteil, 24 V DC)

» Anschluss fir externes Netzteil zur Versorgung aller Baugruppen eines Baugruppentragers.

» Erforderlich, wenn eine redundante Stromversorgung vorgesehen ist oder das interne
Baugruppentrager-Netzteil nicht fir die Versorgung aller Sensoren ausreicht.

+ Max. 20 A Versorgungsstrom fiir einen Baugruppentrager.

INT-Anschluss (Baugruppentrager-Netzteil, 24 V DC, 250 VA)

» Anschluss fir internes Baugruppentrager-Netzteil oder externes Netzteil.

» Versorgung aller Baugruppentrager-Module und der Sensoren.

+  Wenn die Stromversorgung des Baugruppentrager-Netzteils nicht ausreicht, muss die Versor-
gung der Sensoren, Module oder Relais durch externe Netzteile erfolgen.

» Das interne Baugruppentrager-Netzteil kann entfallen, wenn die Versorgung — wegen eines
héheren Leistungsbedarfs oder der redundanten Ausfiihrung — durch ein externes Netzteil
Uber die INT-Anschlussklemmen erfolgt.

* Max. 20 A Versorgungsstrom.
BAT-Anschluss (kontinuierliche Batterie-Versorgung)

» Kontinuierliche Batterie-Versorgung fir alle Baugruppen eines Baugruppentragers (21 bis
28 V DC).

» Wenn das interne und/oder das externe Netzteil ausfallt, erfolgt von hier die Systemversor-
gung
* Max. 20 A Versorgungsstrom.
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Anschluss des internen Baugruppentrager-Netzteils (MSP-Modul)
Das System kann durch das im Baugruppentrager eingebaute Netzteil versorgt werden. Das
Netzteil hat einen Weitbereichseingang (85 bis 265 V AC, 47 bis 63 Hz oder 120 bis 330 V DC).

Klemmenbelegung

Netzteil - Klemmenbezeichnung Funktion
+24V +S Ausgang: +24 V DC Verbindungsrichtung
+24V Ausgang: +24 V DC
GND Ausgang: GND
GND -S Ausgang: GND Verbindungsrichtung
PE Schutzleiter-Anschluss
L Phase
Null
MIB-Module

MSP-Module | [CIIGND
e
_ﬂ; w@

@ Intern

; I Batte
(XN eno

+24V

+

—
m
x
[N
[
=
=}

+24V

GND

GND

PE

FRERRIER
)

Abb. 126 Anschlussdiagramm des MSP-Moduls

A WARNUNG!

Der Anschluss der Netzeinspeisung muss unter Beachtung aller sicherheitsrelevanten
Vorschriften im spannungsfreien Zustand erfolgen.

‘

Wie in Abbildung 126 dargestellt, muss die +24-V-Ausgangsklemme des MSP-Moduls an die +ve-
Klemme des INT-Anschlusses angeschlossen werden. Die GND-Ausgangsklemme des MSP-
Moduls muss an die -ve-Klemme des INT-Anschlusses des MIB-Moduls angeschlossen werden.
Die Netzeinspeisung erfolgt Gber die Klemmen ,L* und ,N“ des MSP-Moduls.

ACHTUNG!

Keine Netzeinspeisung am MIB-Modul vornehmen. Dies flhrt zur Beschadigung des SUPREMA
Systems.

Der Schutzleiter wird an der PE-Klemme des MSP-Moduls angeschlossen.

A VORsicHT!

Vor dem Anschalten der Netzspannung im Rahmen der Inbetriebnahme ist die Plexiglasabde-
ckung Uber den Anschlussklemmen des MSP-Moduls wieder anzubringen, um das Risiko einer
unbeabsichtigten Berlihrung mit der Netzspannung zu vermeiden.
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12.15 Beschriftungskonzept
Beschriftungsfelder stehen an den verschiedenen Modulen zur Nummerierung der Einsteckmo-
dule, der Verbindungsstecker und der angeschlossenen Ein- und Ausgange zur Verfugung. Der
Kunde kann sie in einer ihm praktisch erscheinenden Weise kennzeichnen, mit Ausnahme der
Einsteckmodule, die aus Platzmangel nicht gekennzeichnet werden kénnen. Im Folgenden
werden die Beschriftungsfelder und ein mdgliches Beschriftungskonzept beschrieben. Dieses
Konzept ist ein Vorschlag, dem Kunden steht natirlich die Beschriftung entsprechend seiner
Systemkonzeption frei.

Einsteckmodule

Das Beschriftungsfeld fiir die Einsteckmodule (Module MCP, MDA, MAI, MGO und MAO) befindet
sich vorne auf dem Losehebel des Moduls. Es ist daher sofort sichtbar, wenn die Frontabdeckung
des Baugruppentragers hinuntergeklappt ist. Auf der unteren Halfte ist der Modultyp aufgedruckt.
Die obere Halfte steht dem Kunden zur Beschriftung zur Verfligung. Ein mégliches Beschriftungs-
system ist im Folgenden dargestellt.

Rack: No of the rack the module belongs to

Slot: No of the slot the module plugged in
Rack

Slot

<§‘ Module type: MAI, MGO, MCP or MDA

Abb. 127 Beschriftungsfeld, Einsteckmodule

Steckplatze im Baugruppentrager

Auf dem Baugruppentrager befindet sich ein Beschriftungsfeld vor den Steckplatzen. Die Steck-
platznummern und die flr jeden Steckplatz zuldssigen Module sind darauf gedruckt. Im ersten
Baugruppentrager sind zusatzlich die dem jeweiligen Steckplatz zugeordneten Eingangsnum-
mern aufgedruckt (wenn der Steckplatz mit einem MAI-Modul bestiickt wird). Weiterhin kann der
Kunde fiir jeden Steckplatz den verwendeten Modultyp markieren und bei der Verwendung von
MGO- oder MAO-Modulen die Ausgangskanalnummer entsprechend der Position des Moduls im
System eintragen. Wenn mehrere Baugruppentrager installiert sind und MAI-Module eingesetzt
werden, ist es notwendig, ab dem zweiten Baugruppentrager entsprechend der Position im
System die Eingangsnummern einzutragen.

Fir die Nummerierung der Ein- und Ausgangskanale gelten folgende Regeln:
MAI-Module/Messstellen:

Die Eingangsnummern sind den Steckplatzen im Baugruppentrager fest zugeordnet; pro MAI-
Modul kénnen 8 Eingange angeschlossen werden. Wird z. B. das erste MAI-Modul in den 7.
Steckplatz des ersten Baugruppentragers eingesteckt, so erhalten die ersten 8 Eingange die
Nummern 9 bis 16.

MGO-Module/Relaistreiberausgénge:

Die Relaistreiberausgangsnummern sind dem MGO-Modul zugeordnet; je MGO-Modul werden
40 Relaistreiberausgange zur Verfugung gestellt. Das heif3t, unabhangig von der Steckplatz- und
Baugruppentragernummer erhalten die Relaistreiberausgange des ersten MGO-Moduls die
Nummern 1 bis 40, die des zweiten MGO-Moduls 41 bis 80 usw.
MAO-Module/Analogausgénge:

Die Analogausgangsnummern sind fest zugeordnet; pro MAO-Modul stehen 8 Analogausgange
zur Verfliigung. Die Zuordnung zwischen den Analogausgangsnummern und den Eingangsnum-
mern kann parametriert werden.
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Abb. 128 Beschriftung der Steckplétze im 1. Baugruppentrager

Verbindungs- und Anschlussmodule am Baugruppentrager

Fir die auf der Riickseite des Baugruppentragers eingesteckten Module (MRO 8-, MAT- und
MUT-Module) ist ein freies Beschriftungsfeld vorgesehen.

Ein mdgliches Beschriftungssystem:

Zuordnung: Frontseite: Riickseite:
Steckplatz 1 = MST-Modul
Steckplatze 2-4 = frei

Steckplatze 5-15 = Positionen 1--10

Far die Zuordnung der riickseitigen Steckpositionen zu der frontseitigen Steckplatznummerierung
gelten die folgenden Regeln:

Rack: No. of the rack in which the module is installed.

Position: Position No. of the slot in the rack

Nos. of the connected inputs and outputs.

Abb. 129 Beschriftung der Verbindungs- und Anschlussmodule im Baugruppentrdger

Verbindungs- und Anschlussmodule in Tragschienenmontage

Fir die auf Tragschienen montierten Module (MRO 8 TS-, MAT TS-, MRC TS- und MGT 40 TS-

Module) ist ein freies Beschriftungsfeld vorgesehen. Abbildung 130 zeigt ein mdgliches Beschrif-
tungssystem.

Rack: Serial No. of the rack to which the module is connected via a ribbon cable and a
MUT module (or a MRCTS and a MUT module)

2 // 94— | Position: Posi tion No. of the slot in the rack to which the module is connected via a
1-40 % ribbon cable and a MUT module (or a MRCTS and a MUT module).

Serial Nos. of the connected inputs and outputs

Abb. 130 Beschriftung der Verbindungs- und Anschlussmodule in Tragschienenmontage
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MAT-(TS-)Anschlussstecker
Auf der Unterseite des Anschlusssteckers der MAT- bzw. MAT TS-Module ist ein freies Beschrif-
tungsfeld vorgesehen. Abbildung 131 zeigt ein mdgliches Beschriftungssystem.

Rack: No. of the rack on which the MAT (TS) module is mounted

Position: No. of the slot of the MAT (TS) module on the rack

Nos. of the connected inputs and outputs

Abb. 131 Beschriftung des MAT-(TS-)Anschlusssteckers
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13.1

13.2

Inbetriebnahme

Inbetriebnahme

ACHTUNG!

Am MSP-Modul und an den Relaisklemmen der Relaismodule kénnen hohe Spannungen
anstehen. Zur Inbetriebnahme des Systems miissen geeignete SicherheitsmaRnahmen
getroffen werden. Die Inbetriebnahme darf nur von befugten und qualifizierten Personen durch-
geflhrt werden. Vor der Inbetriebnahme muss sichergestellt sein, dass alle Installationsschritte
ordnungsgemaf ausgefiihrt wurden und die Richtigkeit der Kabelanschliisse und der Konfigura-
tion sowohl der einzelnen Module als auch des Gesamtsystems Uberprift wurden.

Ubersicht iiber den Inbetriebnahmevorgang
(1) Darauf achten, dass die Versorgungsspannung abgeschaltet ist.

(2) Uberpriifen, ob die Sensor-, Relais- (Sekundarseite), Schaltausgangs- und Analogaus-
gangsanschlisse des Systems getrennt sind.

(3) Sicherstellen, dass alle benétigten Module ordnungsgemaf im System montiert und mitein-
ander verbunden sind.

(4) In Systemen mit mehreren Baugruppentragern sicherstellen, dass die CAN-Bus-Verbindung
ordnungsgemal hergestellt wurde (Verkabelung, Bitrate, CAN-Knotennummer, Abschluss-
widerstand).

(5) Versorgungsspannung einschalten (— Kapitel 13.2 "Einschalten der Versorgungsspan-
nung").

(6) Systemkonfiguration durchfihren (— Kapitel 4 "Eingabe von Systemparametern”).
(7) Sensoren anschliel®en und konfigurieren (— Kapitel 12.9 "Anschluss der Sensoren").

(8) Relais- bzw. Schaltausgange anschlie3en und konfigurieren (— Kapitel 12.10 "Anschluss
der Relaisausgange").

(9) Bruckenstromeinstellung durchfihren (siehe Kapitel 4.2 "Menl ,Wartung").
(10) Sensor-Erstkalibrierung durchfiihren (— Kapitel 7.3 "Erstkalibrierung mit Voreinstellung").

(11) Gesamtes System einer Funktionsprifung mit Gas unterziehen.
Einschalten der Versorgungsspannung

(1) Unter Beachtung aller sicherheitstechnisch relevanten Malinahmen die Versorgungsspan-
nung des Systems einschalten.

Nach dem Einschalten wird die Meldung ,SUPREMA — MDO--20“ zusammen mit der aktuellen
Software- und Hardware-Revision in der Anzeige auf der Frontplatte des MDO-Moduls angezeigt.
Waéhrend der Inbetriebnahme wird ein Selbsttest durchgefiihrt. Der Fortschritt dieses Selbsttests
wird durch die aufeinander folgende Aktivierung aller LEDs als Binarzahler angegeben. Wenn
eine Kommunikation zwischen dem MDO und dem/den MCP/s aufgebaut wurde, werden alle
Alarm-LEDs ausgeschaltet. Nachdem das Modul den Selbsttest durchlaufen hat, startet es das
System mit der Meldung System startet. Nachdem das System erfolgreich gestartet wurde,
wird im Menu Messen/Liste die den eingesteckten MAI-Modulen entsprechende Anzahl von
Eingadngen angezeigt.

ACHTUNG!

Wenn dieser Vorgang nicht innerhalb von 5 Minuten abgeschlossen ist, die Installation noch
einmal Uberprifen und gegebenenfalls einen MSA Servicetechniker zur Behebung des Problems
heranziehen.
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13.3

13.4

13.5

13.6

Inbetriebnahme

Systemkonfiguration

Die erforderliche Konfiguration / Parametrisierung kann tber MDO erfolgen (siehe Kapitel 4
"Eingabe von Systemparametern") oder mit dem PC-Programm "SUPREMA Manager".
Folgende Daten missen eingegeben werden:

» Systemkonfiguration (nur SUPREMA Manager)

* Sensorparameter

* Relaistreiberausgange (Schaltausgangsparameter)

Voreinstellung passiver Detektoren

Bei passiven Detektoren sind sensortypabhangige Voreinstellungen bei der Erstinbetriebnahme
und auch beim Austausch eines Sensors notwendig. Weiterhin sind die Betriebs- und Wartungs-
anweisungen fur den anzuschliefenden Sensor zu befolgen.

ACHTUNG!

Wenn bei der Inbetriebnahme Fehler auftreten, die mit der Tabelle Systemstérungsmeldungen in
Kapitel 6.4 "Systemstdérungsmeldungen” oder anhand der Eintréage im Logbuch nicht korrigiert
werden kénnen, Kontakt aufnehmen mit einem MSA-Servicetechniker zur Behebung des Prob-
lems.

Um Fehlalarme wahrend der Inbetriebnahme der Sensoren zu vermeiden, empfiehlt MSA, alle
betroffenen Messstellen vor Beginn der Arbeiten zu verriegeln.

Voreinstellung des Briickenstroms
Siehe Kapitel 7.9 "Einstellung des Briickenstroms" mit Einzelheiten hierzu.

Voreinstellung Nullpunkt / Empfindlichkeit

Nach einer ausreichenden Einlaufzeit der Sensoren, die von den Sensor- und Messkomponen-
tentypen abhangt (siehe entsprechendes Sensorhandbuch), muss am MAI-Modul eine Erstkali-
brierung einschlielich einer Voreinstellung durchgefiihrt werden.

Voreinstellung aktiver Sensoren (MAI-Modul)

Bei aktiven Transmittern sind keine Voreinstellungen notwendig. Die Taster zum Einstellen der
Briickenspannung, des Nullpunktes und der Empfindlichkeit sind ohne Funktion.

Nach dem Einschalten der Versorgungsspannung und erfolgreichem Systemstart knnen die
aktiven Transmitter ohne weitere Voreinstellungen an das SUPREMA angeschlossen werden.
Bei Systemen mit passiven und aktiven Transmittern empfiehlt MSA, die Voreinstellung der
passiven Sensoren vor dem Anschluss der aktiven Sensoren durchzufiihren.

Erstkalibrierung mit Voreinstellung

Siehe Kapitel 7.3 "Erstkalibrierung mit Voreinstellung" mit Einzelheiten hierzu.

Abschluss der Inbetriebnahme

Zur Uberprifung der Korrektheit aller Einstellungen empfiehlt MSA, alle Eingange mit Priifgas zu
prufen. Dabei die korrekte Alarmauslésung und die Ansteuerung des richtigen Relaistreiberaus-
gangs Uberprifen. Diese Prifung protokollieren.

Die Inbetriebnahme ist nach einer erfolgreichen Priifung des SUPREMATouch -Systems und
nach Abschluss der Installations- und Kalibriervorgange abgeschlossen. Nun kénnen die
externen Alarm- und Warnsysteme angeschlossen werden.

Zur Gewahrleistung der Eindeutigkeit des Betriebs des Warmetdnungssensors jedes Mal dafir
sorgen (z. B. durch Uberpriifung mit Handmessgeréaten), dass die von den Sensoren zu (iberwa-
chende Umgebungsatmosphére vor dem Einschalten des Systems frei von brennbaren Gasen ist.
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Anschluss von Peripheriegeraten

Anschluss von Peripheriegeraten

Zur Vereinfachung der Bedienung (insbesondere der Konfiguration) des SUPREMATouch kann
Uber verschiedene Anschliisse ein PC oder Laptop mit einer Bediensoftware angeschlossen
werden.

Uber die RS 232-B-Schnittstelle am MST ist der Anschluss eines Protokolldruckers méglich.
Anschluss eines PCs / Laptops

Far diese Verbindung kdnnen die Anschlisse RS 232-A oder USB am MST 20-Modul oder der
RS 232/USB-Anschluss am MDO 20-Modul verwendet werden.

Es darfimmer nur ein PC / Laptop am SUPREMATouch -System angeschlossen sein, auch wenn
mehr als ein USB/RS 232-Anschluss verfligbar ist.

Anschlusskabel: RS 232-Verlangerung, 9-poliger SUB-D-Anschluss, Stecker/Buchse (kein Null-

modemkabel verwenden!) oder miniUSB (MDO) / USB-B (MST) mit einer Ladnge von héchstens
3 Metern.

Zum Anschluss eines PCs / Laptops am MDO 20-Modul die Schrauben der Frontabdeckung
entfernen und die Frontabdeckung 6ffnen.

0O 600
o

N

USB connector

B OE OF
W= Jw

RS232 connector

wwwwwwwwww

g

Abb. 132 MDO-Modul, RS 232-Anschluss

Die Klemmenbelegung des RS 232-/USB-Anschlusses am MDO-20-Modul stimmt mit der fur den
RS 232-A-Anschluss am MST-Modul tberein (Kapitel 12.13 "Systemanschlisse (MST-Modul)").
Das MST-Modul wird auf der Riickseite des Baugruppentragers hinter Steckplatz 1-5 montiert.
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Abb. 133 MDT-Modul, RS 232-Anschluss

Fir den Anschluss des PCs / Laptops wird eine USB- und alternativ eine serielle Schnittstelle

(RS 232) bereitgestellt. Die serielle Schnittstelle des PCs/Laptops muss entsprechend den

folgenden Vorgaben konfiguriert werden:

* RS 232-Konfiguration (COM1): 19200 Baud (durch Einstellen des DIP-Schalters S200--4 am
MDO, die Baudrate kann in 115200 Baud geandert werden), 8 Datenbits, 1 Stoppbit, keine
Paritat

Bediensoftware

Fir eine komfortable Bedienung und Konfiguration des SUPREMATouch-Systems steht optional
die PC-Bediensoftware ,SUPREMA Manager“ zur Verfligung.

Visualisierungssoftware

Auf Anfrage kann eine auf die Spezifikationen des Kunden zugeschnittene Visualisierungssoft-
ware bereitgestellt werden.

Das Programm ist auf CD-ROM erhaltlich.

Die Verwendung der Software ist ausfihrlich in der mit der Software gelieferten Bedienungsanlei-
tung beschrieben.
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14.2 Anschluss eines Protokolldruckers
Zur kontinuierlichen Ereignisprotokollierung kann ein Protokolldrucker an die RS 232-B-Schnitt-
stelle am MST-Modul angeschlossen werden. Das MST-Modul wird auf der Rickseite des
Baugruppentragers hinter Steckplatz 1-3 montiert.

CANB CAN A
@ '
°g ooocooooo
<]
°o CANA
b e]
ofEgo
L ) \ 0000 g
CANB RS232
@ 00000
ofFzs)e
Sol|\ y
o -
80 Printer
(o] ‘
° 000000000
\USB d Ethernet
~ UL
E,—" = [=]
10
123456728
YN N NN NN N =l®
L
g
o

51858180 © o

Abb. 134 MST-Modul, RS 232-Anschluss

Die Klemmenbelegung des RS 232-B-Anschlusses ist in Kapitel 12.13 "Systemanschlisse (MST-
Modul)" beschrieben.

MS001 4R 3R 2R 1S SR 00,00 %LEL Methane QYX123 30.03.98 10:32:00
A

2 a2 2 & A
Ltime

A A A A A A 4

date
»code
» measurement gas
»unit
,measurement value
»signal failure (SR = not set,

SS = set)

1% alarm (S = set)
= 2" alarm (R = not set)
39 alarm (R = not set)
4™ alarm (R = not set)
measuring point no.

vy vy

Abb. 135 Protokolldrucker, Standard-Datenstruktur

Diese Ausgabe erfolgt bei jeder Anderung des Zustands einer Messstelle, d. h. bei jeder Alarm-
schwellenlber- oder -unterschreitung (wenn der Alarm nicht selbsthaltend ist), jeder Signalsto-
rung und bei jedem erfolgreichen manuellen Reset eines selbsthaltenden Alarms oder einer
Signalstérung (Zustand liegt nicht mehr vor). Der aktuelle Zustand der Messstelle mit der in der
obigen Abbildung dargestellt und wird zusammen mit dem Datum und der Uhrzeit der letzten
Zustandsanderung ausgegeben.

Diese Formatierung kann vom Benutzer geandert werden!
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14.3 Bus-Verbindung
Fir eine Anbindung des SUPREMA-Systems an vorhandene Industrieleitsysteme ist es
notwendig, mit anderen Datenbussen zu kommunizieren, um Messwerte und Alarme/Stérungen
zu verarbeiten.
Die dazu erforderliche Signalumsetzung wird durch SUPREMA-Gateways realisiert.

Es kdnnen zwei Gateways pro CAN-Kanal angeschlossen werden.

Nicht alle Gateways sind in allen Zulassungen enthalten!

Zurzeit werden folgende Bussysteme unterstitzt:
* Modbus (TCP und RTU)

» Profibus DP

Weitere Datenbussysteme auf Anfrage.
SUPREMA-Gateway CAN/Modbus

Zu MBC20-Modbus siehe Handbuch.

SUPREMA-Gateway CAN/Profibus DP

nicht Gegenstand der EU-Baumusterpriifbescheinigung DMT 03 ATEX G 003 X.

Profibus DP

Abb. 136 Anschluss des SUPREMA an externe Systeme (iber ein Profibus-Gateway

Das SUPREMA-Gateway Profibus DP kann in verfiigbare SPS-gesteuerte Systeme eingebunden
werden. Das Gateway ist fUr eine Hutschienenmontage ausgelegt und wird mit einer 24 V DC-
Spannung versorgt. Fur den Anschluss der CAN-Schnittstelle steht ein Combicon-Steckverbinder
zur Verfugung. Der 9-polige Steckverbinder X100 dient dem Anschluss der Profibus-Schnittstelle.
Dem Gateway liegen die folgenden 2 Handbicher fur Installation, Parametrierung und Betrieb bei:
+ CAN-CBM-DP Profibus-DP/CAN-Gateway Hardware-Handbuch
+ CAN-CBM-DP Profibus-DP/CAN-Gateway mit SUPREMA CANopen-Firmware Software
Handbuch

Anschluss am SUPREMA:

BGT 1 Gateway
socket Screw terminal
CAN lead

Abb. 137 Anschluss SUPREMA Gateway CAN/Profibus DP
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Der CAN-Abschlusswiderstand im Baugruppentrager 1 ist nicht gesetzt. An der CAN-Bus-
Klemme (2 nach 4) wird ein 120-Ohm-Widerstand zusammen mit dem CAN-Kabel ange-

schlossen.

Technische Daten

Versorgungsspannung

Steckverbinder

Temperaturbereich
Feuchte

Male des Gehduses (LxB
x H)

Gewicht

Nennspannung: 24 V DC = 10 %
Stromaufnahme (bei 20 °C): max. 125 mA
(+20 mA bei TTY-Betrieb der seriellen Schnittstelle)

X100-S10331 (DSUBY9, Stecker) — serielle Schnittstelle
X100-CBMPB (DSUB9, Buchse) — Profibus-DP-Schnittstelle
X101 (6-pol. Schraubverbinder UEGM) — 24 V Versorgungsspan-
nung

X400 (Combicon-Bauform, 5-pol. MSTB2.5/5.08) — CAN oder
DeviceNet

0 bis 50 °C Umgebungstemperatur
max. 90 %, nicht kondensierend

Breite: 40 mm, Hohe: 85 mm, Tiefe: 83 mm
(einschlieBlich Hutschienenhalterung und Steckertberstand
DSUB9, ohne CAN/DeviceNet-Stecker)

ca.200g
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15.1

15.2

Redundante Systeme

Redundante Systeme

Anwendungs-/Funktionssicherheit

Fir die Sicherheitsfunktionen von Gaswarn- und Messgeraten wurden die europaischen Normen
EN 60 079--29--1, EN 50 104, EN 50 271 und EN 50 402 gelten fiir die Uberwachung von brenn-
baren Gasen und Dampfen sowie fiir die Sauerstoffliiberwachung.

Wenn Systeme mit Mikrocomputern betrieben werden, muss zusatzlich EN 61 508 in Bezug auf
die Funktionssicherheit in einer MSR-Anwendung beriicksichtigt werden.

Diese Norm gliedert die Anwendungstypen in Sicherheitsintegritatslevels SIL 1 bis 4. Das System
muss so ausgelegt sein, dass es dem erforderlichen Mal} an Sicherheit entspricht.

Far Sicherheitsintegritatslevel SIL 3 muss das SUPREMATouch gemaf EN 61 508 mit einer
redundanten Stromversorgung ausgestattet sein. Die redundante Stromversorgung fur das
System und das MRC TS-Modul mussen eine Ausfallrate unter 6,73 * 10-6 1/h aufweisen.

Far Sicherheitsintegritatslevel SIL 4 missen zusatzliche Bedingungen eingehalten werden, die
mit dem SUPREMATouch nicht erreicht werden kénnen.

Durch das Hinzufligen des MCP-Moduls, eines zweiten CAN-Busses sowie die erforderlichen
gedoppelten Module fiir Datenerfassung und Alarmeinstellung kann das nicht redundante System
in ein redundantes System konvertiert werden. Im Baugruppentrager missen ausreichend freie
Steckplatze fur die zusatzlichen MGO-Module und ausreichend zusatzlicher Platz im Schalt-
schrank fur zuséatzliche Relaismodule (MRO) zur Verfiigung stehen.

Folgende Modultypen sind fiir die Nachriistung erforderlich:

MCP-Modul CENTRAL PROCESSING

MAI 30-Modul Analogeingang

MAR-Modul analog redundant

MGO-Modul Allgemeiner Ausgang

MRO 8-Modul RELAY OUTPUT (8 Relais)

MGO 16-Modul RELAY OUTPUT (2 x 8 Relais, redundant)

Funktion redundanter Systeme
Das Blockschaltbild (Abb. 138) des redundanten Systems zeigt seinen Aufbau und seine Funk-

tion:

Die Signale der an den MAT-Modulen angeschlossenen Sensoren werden von zwei getrennten
A/D-Wandlern (am MAI und MAR) verstarkt, das Messsignal wird digitalisiert und auf die beiden
CAN-Bus-Systeme (Kanale) tbertragen. Die Signalverarbeitung und -auswertung auf einem
Kanal wird unabhangig vom anderen Kanal durchgefiihrt. In der Tabelle ,Baugruppentragermo-
dule” in Kapitel 15.3 "Aufbau des redundanten Systems" ist die unterschiedliche Baugruppen-
trager-Bestlickung fiir ein nicht redundantes und ein redundantes System dargestellt.

Modulfunktionen siehe 11 "Module".
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Abb. 138 Schaltbild Baugruppentrégersystem (nicht redundant)



Redundante Systeme

15.3 Aufbau des redundanten Systems
Komponenten der Baugruppentrager
In der nicht redundanten Version ist das System einkanalig (Kanal A). Durch Nachriisten von
Modulen fir Kanal B kann das System in einem Baugruppentrager fir bis zu 64 Messstellen
redundant ausgefiihrt werden.

A WARNUNG!

Das Nachristen der fir den redundanten Aufbau erforderlichen Module darf nur im spannungs-
losen Zustand erfolgen, d. h., das gesamte SUPREMATouch-System muss abgeschaltet werden.
Der anschliefiende Neustart muss unter Beachtung der erforderlichen Konfigurations- und Para-
metrierungsschritte durchgefiihrt werden.

Beim Nachrusten sind die Vorschriften zum Umgang mit elektrostatisch gefahrdeten Bauele-
menten zu beachten!

Baugruppentrager-Module

gltaetczk Name Nicht redundant (Kanal A) Redundant (Kanal B)
1 Steckplatz 1 MCP MCP

2 Steckplatz 2 MCP

3 Steckplatz 3 MDC + MDO MDC + MDO
4 Steckplatz 4/MDA 1

5 Steckplatz 5/MDA 2

6 Steckplatz 6/POS 1 MAI MAI + MAR
7 Steckplatz 7/POS 2 MAI MAI + MAR
8 Steckplatz 8/POS 3 MAI MAI + MAR
9 Steckplatz 9/POS 4 MAI MAI + MAR
10 Steckplatz 10/POS 5 MAI MAI + MAR
11 Steckplatz 11/POS 6  MAI MAI + MAR
12 Steckplatz 12/POS 7  MAI MAI + MAR
13 Steckplatz 13/POS 8  MAI MAI + MAR
14 Steckplatz 14/POS 9 MGO MGO

15 Steckplatz 15/POS 10 MGO

Durch Hinzufligen weiterer Baugruppentrager (max. 8 pro System) und der entsprechenden
Module kann das System auf bis zu 256 Messstellen mit bis zu 512 Ausgangen erweitert werden.
* Die MAR-Module werden in die MAI-Module eingesteckt.

* Die MGO-Module: Konfiguration mit Steckbriicken fur CAN A oder CAN B

* Gleiche Anzahl von MGO-Modulen an CAN A und CAN B

* Anschluss von 2 Gateways an CAN A und CAN B

Installation des MAR/MGR-Moduls

Dieses Modul wird fiir die redundante Auswertung von Eingangssignalen verwendet.

Es wird auf das MAI/MGI-Modul aufgesteckt. Die analogen Ausgangssignale der Sensoren
werden parallel zum MAI-Modul mit einem ADC digitalisiert und zum zweiten CAN-Bus Uber-
tragen.

Die Funktion ist hierbei identisch zum MAI/MGI-Modul.

Zum Anschlieen des MAR/MGR-Moduls ist das MAI/MGR-Modul aus dem Baugruppentrager
herauszuziehen. Der Baugruppentrédger muss spannungslos sein. Fir jedes MAI/MGR-Modul ist
ein MAR/MGR-Modul erforderlich.
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Abb. 139 MAI-Modul mit MAR-Modul

Installation des MCP-Moduls

Das zweite MCP-Modul muss an Baugruppentrager-Steckplatz 2 eingesteckt werden.
Vor dem Einstecken der Module muss das SUPREMA System spannungslos sein.
Diese Module laufen als CAN-B, eine Konfiguration der Hardware ist nicht erforderlich.

Ausgangstreiber/Relaisausgange

Mit den MGO-Modulen werden Schaltausgange (24 V DC/300 mA, kurzschluss- und Uberlastsi-
cher) zur Steuerung von Informationen und Alarmen bereitgestellt (LEDs, Relais, Magnetventile
usw.). In redundanten Systemen muss fiir beide Kanale die gleiche Anzahl von MGO-Modulen
angeschlossen sein.

Wenn statt der Treiberausgange Relais benétigt werden, weil eine Potentialtrennung erforderlich
ist oder andere Spannungen zu schalten sind, kdnnen die Relaismodule MRO 8 TS oder

MRO 16 TS eingesetzt werden. Beide Module sind fiir ,G*“- oder Hutschienenmontage nach DIN
geeignet und stellen je Modul 8 Relaisausgange zur Verfiigung. Das MRO 8 TS-Modul besitzt
einen Umschaltkontakt pro Relais. Die Relaiskontakte sind mit Schraubklemmen miteinander
verbunden.

Die Verwendung von MRO 16 TS-Modulen ermdglicht die redundante Auslegung der nachfol-
genden Verdrahtung und Ansteuerung von Stellgliedern und Alarmelementen.

Beim Einsatz von MRO 8 TS-Modulen ist nur die nicht redundante Ansteuerung von Stell- und
Alarmelementen mdglich.

Die Auslegung der an das MRO 8 TS- oder MRO 16 TS-Modul angeschlossenen Schaltung hangt
von den Anforderungen des jeweiligen Einsatzfalles ab. Der Benutzer ist fiir die Einhaltung der
geltenden Normen und Richtlinien verantwortlich.

Die MRO 16 TS-Module besitzen keine Umschaltkontakte. Die Arbeitskontakte der redundanten
Relais sind in Reihe geschaltet. (1 oder 2 Kontakte offen = Alarm). Fir den Anschluss an die
Relaiskontakte werden zwei Schraubklemmenblécke verwendet.

Installation des MGO-Moduls

Vor dem Einstecken der Module muss das SUPREMA System spannungslos sein.

Das Modul muss uber Schalter fur den CAN-B-Bus konfiguriert sein, siehe Kapitel 12.6 "Modul-
konfiguration".

Anschluss des MRO 8 TS-Moduls

Bei redundanten Systemen sind immer die Ausgange von 2 MGO-Modulen anzuschliel3en
(Kanal A + B).
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Die 40 Treiberausgadnge der MGO-Module werden uber die MUT-Module an der Baugruppen-
trager-Ruckseite mit 40-poligem Flachbandkabel an die MRC TS-Module am Stecker A ange-
schlossen. Der Stecker B wird nur benutzt, wenn MRO 16 TS-Module angeschlossen werden. Mit
20-poligem Flachbandkabel werden an den Steckern 1-5 je 8 Treiberausgange des MGO-Moduls
an bis zu 5 MRO 8 TS-Module angeschlossen.

Connection MRO-8-TS Module Redundant

MRC-TS Module

— = N )

of MGO Module I:I D D D fl:'—/_: I__l_l o - e

e JU00000) | CODC0E) [ooooono) 000oae) oaaani
I;IZIEIEI% (] — ﬁi—'

S e oot {ooooonn {oooooun oouue oo

Circuit diagram of a switching contact
(customer’s side), 1 x relay, changer

[ ]

Abb. 140 Anschluss des redundanten MRO 8 TS-Moduls

Die Klemmenbelegung und die Relaiszuordnung des MRO 8 TS-Moduls sind in Kapitel 12.6
"Modulkonfiguration" ausfihrlich beschrieben.

Anschluss des MRO 16 TS-Moduls

Bei redundanten Systemen sind immer die Ausgange von 2 MGO-Modulen auszuwerten
(Kanal A + B). Der Anschluss von bis zu 5 MRO 16 TS-Modulen (40 Ausgéange) erfolgt tber ein
MRC TS-Modul. Mit 20-poligen Flachbandkabeln werden an den Steckern 1-5 je 8 Treiberaus-
gange (Kanal A + B) der MGO-Module an bis zu 5 MRO 16 TS-Module angeschlossen.

Die 40 Treiberausgange des MGO-Moduls des Kanals A werden Uber das zugehérige MUT-
Modul an der Baugruppentrager-Riickseite mit 40-poligem Flachbandkabel an das MRC TS-
Modul am Stecker A angeschlossen.

Die 40 Treiberausgange des MGO-Moduls des Kanals B werden Uber das zugehérige MUT-
Modul an der Baugruppentrager-Riickseite mit 40-poligem Flachbandkabel an das MRC TS-
Modul am Stecker B angeschlossen
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Connection MRO-16-TS Module Redundant

/\ MRC-TS-Module
of MGO Modu g——1 5
(CAN B) L~ E 4
A o m—
,—,_f—\
2 == (]

 —
of MGO Module e e | ey

SR S v . A s T

Supply Lock
24V = 1 8 9 18 19 26 27 34 35 40
MRO-16-TS MRO-16-TS MRO-16-TS MRO-16-TS MRO-16-TS

Circuit Diagram of a switching contact
(customer’s side), 2 x Relays in series:

Abb. 141 Anschluss des redundanten MRO 16 TS-Moduls

Angegebene Relais sind in Reihe geschaltet um Hardware-Redundanz zu erzielen. Die Relais
1-8 werden von CAN A (MCP A) angesteuert, die Relais 9-16 von CAN B (MCP B).

Abb. 142 MRO 16 TS-Modul
MAO-Modul

Das MAO-Modul unterstiitzt keine Redundanz, daher ist eine Nachristung von MAO-Modulen
nicht erforderlich.

Es wird standardmafig mit Schaltern fur CAN A konfiguriert ausgeliefert.
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Redundante Systeme

Logikerweiterung MLE10 (mit SIL 3-Zulassung)

Dieses Modul kann bei redundanten Systemen eingesetzt werden, um spezielle Logikfunktionen,
Schaltverzdégerungen usw. fur die 40 Schaltausgange eines MGO-Moduls zu implementieren. Die
Logikerweiterung MLE10 wird zwischen MGO und MRC/MGT geschaltet. Sie wird mit dem
40-poligen Flachbandkabel angeschlossen.

Dieses Modul ist geprift fiir sicherheitsbezogene Anwendungen bis einschlief3lich SIL 3.
Ausfihrliche Informationen zu Anwendung und Betrieb sowie technische Daten finden sich in der
Betriebs- und Wartungsanleitung fir die Logikerweiterung MLE10 (Mat.-Nr. 10056386).
Inbetriebnahme

Die in jedem MCP- und MDO-Modul gespeicherten Daten enthalten Informationen zur System-
konfiguration, d. h. die verwendeten Module, Versorgungsspannungen, Messstellen und
Alarmausgange.

Weiterhin sind die Messstellen- (Sensortyp, Kalibrierung usw.) und Schaltausgangsparameter
(Schaltrichtung usw.) in weiteren Tabellen in jedem MCP- und MDO-Modul gespeichert.

Wenn die Konfigurationstabelle nicht mit dem Systemstatus lbereinstimmt, wird nach dem
Starten SYSTEMSTORUNG ausgegeben.

Nach dem Anschlieen der Module ist die im SUPREMATouch-Speicher abgelegte Konfiguration
gemal dem Systemstatus zu aktualisieren. Ausfiihrliche Informationen siehe Kapitel 12.6 "Modul-
konfiguration".

Konfigurations-Tool

Die gesamte Konfiguration muss, und die Parametrisierung kann mit dem PC-Programm
SUPREMA Manager durchgefiihrt werden. Version und Bestellangaben sind Kapitel 19 "Bestel-
langaben" zu entnehmen.

Funktionspriifung

Nach der Konfiguration und Parametereinstellung des Systems muss eine Funktionspriifung
durchgefiihrt werden.

Systemstart

Durch AUS-/EINSCHALTEN des Systems wird ein Neustart durchgefihrt. Wahrend der Start-
phase werden verschiedene interne Systemprifungen durchgefihrt. Ein stérungsfreies System
hat nach dem Starten die folgenden Einstellungen:

Anzeige auf der Frontplatte

1. LED SYSTEM POWER EIN

2. LED SYSTEM FAIL AUS

3. LED SYSTEM INHIBIT AUS

4. LED SIGNAL 1 AL AUS

5. LED SIGNAL 2 AL AUS

6. LED SIGNAL 3 AL AUS

7. LED SIGNAL 4 AL AUS

8. LED SIGNAL FAIL AUS

9. LED Display Anzeige Liste

Anzeigen der Module
Alle CAN-Bus-Module besitzen folgende LED-Anzeigen:

LED Funktion Erforderlich
LED 1 GN EXT = verwendet AUS
LED 2 GN INT = verwendet EIN*
LED 3 GN BAT = verwendet AUS
LED 4 RT  Softwarefehler AUS

LED 5 GN CAN-Bus in Betrieb EIN
*= Baugruppentragerbetrieb Gber INT-Klemmen
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Anzeigen der MAI-Module

LED

LED 1-8

LED EXT

LED INT

LED BAT

LED IBR

LED ZER

LED SIG

LED an Steckerleiste

*= Baugruppentragerbetrieb tber INT-Klemmen
Priifung der Signalverarbeitung/Alarmierung

Funktion

MS 1-8 = ausgewahlt
EXT = verwendet
INT = verwendet
BAT = verwendet
IBR an BUCHSEN
UY an BUCHSEN
UA an BUCHSEN
Signalabfrage

Erforderlich
AUS

AUS

EIN*

AUS

AUS

AUS

AUS
BLINKT

Redundante Systeme

Nach erfolgreicher Inbetriebnahme und Parametrierung des Systems ist eine Funktionsprufung

durchzufiihren:

» Alarme durch Prifgasaufgabe auslésen.

» Funktion der Schaltausgange gemaf der Relaiskonfigurierung prifen.

SUPREMATouch
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16 Sensordaten
Die folgenden Transmitter- und Detektortypen kénnen an das SUPREMATouch-System ange-
schlossen werden:

Bezeichnung Modultyp Messprinzip Gebrauch Aktiv Passiv
D-7010 MAI30 Warmetoénung EX X
D-7100 MAI30 Warmetdnung EX X
DF-7010 MAI30 Warmetoénung EX X

DF-7100 MAI30 Warmetdnung EX X

DF-8201 MAI30 Halbleiter TOX X

DF-8250 MAI30 Halbleiter EX X

DF-8502 MAI30 Halbleiter BFE X

DF-8510 MAI30 elektrochemisch BFE X

DF-8603 MAI30 Halbleiter TOX X

DF-9200 MAI30 elektrochemisch TOX/OX X

DF-9500 MAI30 elektrochemisch TOX/OX X

Feuer MAI30

FlameGard MAI30 Infrarot Flamme X
E/IlgrlT%eGard 5 MAI30 Infrarot Flamme

::éameGard SUV/ MAI30 Infrarot/Ultraviolett Flamme X
::;‘E‘eeard > WV maizo Infrarot/Ultraviolett ~ Flamme X

GD10 MAI30 Infrarot EX X

MAC MAI30

PrimaX MAI30 verschiedene EX/TOX/OX X

PrimaXIR MAI30 Infrarot EX X

S5000 MAI30 verschiedene EX/TOX/OX X

SafEye 700 MAI30 Infrarot EX X

Senscient ELDS MAI30 Infrarot EX/TOX X

Serie 47K MAI30 Warmetbénung EX X
Rauch MAI30

Schalter MAI30/MGI30

Ultima MOS-5 MAI30 Halbleiter H,S X

Ultima MOS-5E MAI30 Halbleiter H,S X

Ultima OPIR-5  MAI30 Infrarot EX X

Ultima X MAI30 verschiedene EX X

Ultima X5000 MAI30 verschiedene EX/TOX/OX X
UltraSonic EX-5 MAI30 akustisch Leckage X
UltraSonic IS-5 MAI30 akustisch Leckage X

(EX: Explosive Gase und Dampfe; TOX: Toxische Gase; OX: Sauerstoff; Brandfriiherkennung:
Schwelbranderkennung; Flamme: Flammendetektor)

ACHTUNG!

Andere Sensortypen dirfen nur nach Riicksprache mit MSA in Verbindung mit dem SUPREMAT-
ouch betrieben werden.
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Sensordaten

Die einzelnen Sensorverbindungen sind in den folgenden Kapiteln beschrieben.
Passive Detektoren und Transmitter werden vom SUPREMATouch auf Unterbrechungen oder
Kurzschlisse iberwacht und diese Stérungen wie aufgefiihrt gemeldet.

Fir aktive Transmitter wird das Eingangsstromsignal iberwacht, so dass jede Stérung vom
SUPREMATouch-System erkannt und gemeldet wird.

Weitergehende Informationen zu den Sensoren sind den Betriebs- und Wartungsanlei-
tungen des jeweiligen Sensortyps zu entnehmen.

ACHTUNG!

Bei passiven Detektoren sind die Anforderungen gemaf EN 60079-29-1a erfullt, wenn im 3-
Leiter-Betrieb der Ausgangswiderstand 1,7 Ohm pro Ader bzw. 3,4 Ohm Schleifenwiderstand
nicht Gberschritten wird.

Wenn der Schleifenwiderstand 3,4 Ohm Uberschreitet, wird der 5-Leiter-Betrieb empfohlen.

4-20 mA (2-adrig)

Safety Barrier 4-20mA
MAT (-TS) Module (optional) Transmitter
______ r
-X1 | (k fl\
1 1 L || A 4. 20mA
O—+ T u
“)_C 2| [ L C +24V
[ | .
o 3 T -
4 |
“)_O | |
1o O |
e |
(I)_§C_r _______ _;
Abb. 143
Der Leitungsschirm wird einseitig am SUPREMA aufgelegt.
Anschlussmodul MAI30 (aktiv, 2-adrig, 4 bis 20 mA, Stromsenke)
Sensorsimulationsmodul 4-20 mA (Bestellnummer: 10030262)
Anschlussdaten
Versorgungsstrom max. 400 mA
Maximale Stromaufnahme 40 mA
Kabeltyp 2-adrig, 80 % geschirmt
Maximale Burde abhangig von Transmitter
Maximale Kabellange abhangig von Transmitter
Kabeldurchmesser 9-17 mm
Zulassiger Aderquerschnitt 0,75-2,5 mm?

Einsatzbedingungen
Weitere Einzelheiten siehe Bedienungsanleitung des Transmitters.

Stérungsanzeige flr Unterbrechung oder Kurzschluss:

X= Signalstérung (FAIL-LED)
Offener Stromkreis am MAT  y .y 11 Ader -X1/2  Stecker von MAT (TS) Iésen
(TS)-Modul
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Fehleranzeige X X X
Offene"r Stromkreis bei max. Ader -X1/1 Ader -X1/2
Kabellange

Fehleranzeige X X

Kurzschluss am MAT TS- Ader -X1/1/ -X1/2

Modul

Fehleranzeige X

Kurzschluss bei max.
Leitungslange

Fehleranzeige X

Ader -X1/1/ -X1/2

16.2 4-20 mA (3-adrig)

Safety Barrier 4-20mA
MAT (-TS) Module (optional) Transmitter
L et T i
-X1 | A N
1 | [ 4.20mA
[0 ! ¥ ¥24V
. [ |
o I i
bHo 3| l | ov
. | |
1. 4 I TJ |
. 1
bo i |
s !
<|>7§g _______ JI
Abb. 144
Der Leitungsschirm wird einseitig am SUPREMA aufgelegt.
Anschlussmodul MAI30 (aktiv, 3-adrig, 4 bis 20 mA, Stromquelle)
Sensorsimulationsmodul 4-20 mA (Bestellnummer: 10030262)
Anschlussdaten
Versorgungsspannung 19-30 VDC
Versorgungsstrom max. 400 mA
Kabeltyp 3-adrig, 80 % geschirmt
Maximale Buirde abhangig von Transmitter
Maximale Kabellange abhangig von Transmitter
Kabeldurchmesser 9-17 mm
Zulassiger Aderquerschnitt 0,75-2,5 mm?

Einsatzbedingungen
Weitere Einzelheiten siehe Bedienungsanleitung des Transmitters.

Stérungsanzeige fur Unterbrechung oder Kurzschluss:

X= Signalstérung (FAIL-LED)

Offener Stromkreis am Stecker von MAT
MAT (TS)-Modul Ader -X1/1 Ader -X1/2  Ader -X1/4 (TS) Iésen
Fehleranzeige X X X X

Offener Stromkreis bei

. Ader -X1/1 Ader -X1/2  Ader -X1/4
max. Kabellange
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16.3

Fehleranzeige
Kurzschluss am MAT

Sensordaten

X X X

Ader -X1/1/ -X1/2 Ader -X1/1/ - Ader -X1/2/ -

TS-Modul X1/4 X1/4
Fehleranzeige X X X
Kurzschluss bei max. Ader -X1/1/ - Ader -X1/2/ -
Leitungslénge Ader X1/ -X1/2 5 414 X1/4
Fehleranzeige X X X
4-20 mA mit externer Stromversorgung
Safety Barrier 4-20mA
MAT (-TS) Module (optional) Transmitter
______ r
-X1 1 A A
1 | l 4.20mA
oo N 5 +24V
PO “ | |
H-o0 3| : ; : | ov
)—0—4»J i N
B |
-0 O |
- ! |
|
|

Abb. 145

Der Leitungsschirm wird einseitig am SUPREMA aufgelegt.

Anschlussmodul

Sensorsimulationsmodul

Anschlussdaten
Versorgungsspannung
Kabeltyp

Maximale Burde
Maximale Kabellange
Kabeldurchmesser

Zulassiger Aderquerschnitt

Einsatzbedingungen

MAI30 (aktiv, 2-adrig, 4 bis 20 mA, Stromversorgung)
4-20 mA (Bestellnummer: 10030262)

Siehe Bedienungsanleitung
2-adrig, 80 % geschirmt
abhangig von Transmitter
abhangig von Transmitter
9-17 mm

0,75-2,5 mm?

Weitere Einzelheiten siehe Bedienungsanleitung des Transmitters.

Stoérungsanzeige flr Unterbrechung oder Kurzschluss:

X =

Offener Stromkreis am
MAT (TS)-Modul
Fehleranzeige

Offener Stromkreis bei
max. Kabellange

Fehleranzeige

Kurzschluss am MAT
TS-Modul

Signalstoérung (FAIL-LED)
Stecker von MAT

Ader -X1/1 Ader -X1/4 (TS) Iésen
X X X
Ader -X1/1 Ader -X1/4
X X
Ader -X1/1/ -X1/4
SUPREMATouch
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Fehleranzeige X

Kurzschluss bei max.
Leitungslange

Fehleranzeige X

Ader -X1/1/ -X1/4

16.4 Serie 47K-ST / -PRP (3-adrig)

Sensor type:
MAT (TS) Module Series 47K

oy
-X1 i

1

2
=

e
-
>

Abb. 146 Anschlussdiagramm Serie 47K (dreiadrig)

A\ vorsicHT!

Vor Anschluss des Messkopfes Sensorstrom auf Minimum stellen

Der Leitungsschirm wird einseitig am SUPREMA aufgelegt. Die Bricken -X1/1 -X1/2 und -X1/4 -
X1/5 kénnen alternativ auf dem MAT 10-Modul bzw. MAT 10 TS-Modul als Létbriicke gesetzt
werden.

MAI 30/passiv/dreiadrig/Konstantstrom/Voreinstellung erforder-
lich
Sensorsimulationsmodul WT (= Warmetdnung), (Bestellnummer: 10030263)

Anschlussmodul

Anschlussdaten

Bruckenstrom 310 mA

Maximaler Nennstrom 350 mA

Leistungsaufnahme 1,0 W typ. (ohne Kabellange)

Kabeltyp dreiadrig, 80 % geschirmt

Max. Schleifenwiderstand 36 Ohm (3,4 Ohm fur ATEX-Anwendungen)
Maximale Kabellange 1000 m (bei 1,5 mm? Aderquerschnitt)
Kabeldurchmesser 7-12 mm

Zulassiger Aderquerschnitt 1,0-2,5 mm?

Anschlussgehduse Ex d 2 x 3/4" NPT Bestellnummer: 10051080
Anschlussgehduse Ex e 2 x M25 x 1,5 mm Bestellnummer: 10051091
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Einsatzbedingungen

Montage

Explosionsschutz/Sensor

Zulassung / Sensor

Wandmontage

[ 2G Ex d IIC T4 (--40 °C bis +90 °C) — ST
I 2G Ex d IIC T6 (--40 °C bis +40 °C) — PRP

INERIS 03 ATEX 0208

Klemmenkasten Ex d 2 x 3/4" NPT CESI 012 ATEX 091

Abmessungen B x T x H 100 mm x 100 mm x 100 mm

Gewicht 400 g

Temperatur -40 °C bis +55 °C (T5)/ -40 °C bis +40 °C (T6)
ri::rimmenkasten Exd2xM25x 1,5 KEMA 99 ATEX 3853

Abmessungen B x T x H 90 mm x 90 mm x 75 mm

Gewicht 490 g

Temperatur -40 °C bis +60 °C (T5)/ -40 °C bis +40 °C (T6)
Feuchte 5-95% rel. Feuchte, nicht kondensierend
Druck 47 K-ST/47 K-PRP 800-1200 hPa

Weitere Einzelheiten siehe Bedienungsanleitung. (Bestellnummer: 10052472)

Inbetriebnahme

Voreinstellung

Einlaufphase

Funktionstest

Kalibrierung

Voreinstellung vor Erstkalibrierung und bei Sensorwechsel erforderlich
Das Digitalmultimeter an den Prifbuchsen des MAI-Moduls anschlielen.
Briickenstromein-

_ 310 mA

stellung:

Nullabg!elch mit Nullpunkteinstellung Ua = 400-450 mV
Nullgas:

Messbereichsendwert Ua = 1950-2100 mV

Empfindlichkeits- |oder mit dem Wert der vorhandenen Gaskonzentration
einstellung mit nach:

Messgas Ua (mV)=C /100 * 1600 + 400
C = Prufgaskonzentration in Prozent des Messbereichs
15 min firr Voreinstellung,
2 h flr Kalibrierung
Prufgasaufgabe uber:
* Prifkappe mit 1,0 I/min
Kalibriervorgang nach Kapitel 7 "Kalibrierung".

Fir zugelassene Gasarten, Messbereiche, untere Alarmstufen und Kali-
brierbedingungen nach Stoffliste (Bestellnummer: D0792420)

Mdgliche andere Gasarten und Messbereiche auf Anfrage.

Stoérungsanzeige fir Unterbrechung oder Kurzschluss:

X =

XX =
XXX =
XXXX =

Signalstérung (FAIL-LED)

Alarm-LEDs, Signal Uberschritten, Signalstérung (FAIL-LED)
nur Alarme

keine Auswirkung auf den Betrieb
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Sensordaten

Offener
Stromkreis Ader Ader Ader Briicke Briicke Stecker von MAT
am MAT -X1/2 -X1/3 -X1/4 -X1/1 [-X1/2 -X1/4 /-X1/5 (TS) lésen
(TS)-Modul
Storungs- X XX XX X X
anzeige
Offener
Stromkreis Ader Ader Ader
bei max. -X1/2 -X1/3 -X1/4
Kabellange
Storqngs— X X XX
anzeige
Kurzschluss Ader Ader Ader
am MAT -X1/2/-X1/ -X1/2/-X1/ -X1/3/-X1/
(TS)-Modul 3 4 4
Storqngs— XX X X
anzeige
E;Jirfr']s;:)r(lluss Ader Ader Ader
. ) -X1/2/-X1/ -X1/2/-X1/ -X1/3/-X1/
Leitungs-
R 3 4 4
lange
Storungs- XXXX X
anzeige
Bei Leitungs-
widerstand O
bis 1,7 Ohm XX X X
pro Ader

16.5 Serie 47K-ST / -PRP (5-adrig)

Sensor type:
MAT (TS) Module Series 47K
ES
1i N 1]k
-D_CZE i i 21K
o T
N | s Jo ]
_0_04; i i 4o E
1
i I 5 | o
T2 .
r PA

Abb. 147 Anschlussdiagramm Serie 47K (flinfadrig)

A\ VORsICcHT!

Vor Anschluss des Messkopfes Sensorstrom auf Minimum stellen
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Sensordaten

Der Leitungsschirm wird einseitig am SUPREMA aufgelegt. Die Bricken -X1/1 -X1/2 und -X1/4 -
X1/5 kdnnen alternativ auf dem MAT 10- bzw. MAT 10 TS-Modul als Létbriicke gesetzt werden.

Anschlussmodul

Anschlussdaten
Briickenstrom

MAI 30/passiv/flinfadrig/Konstantstrom/Voreinstellung erforderlich
Sensorsimulationsmodul WT (= Warmetdnung), (Bestellnummer: 10030263)

Maximaler Nennstrom

Leistungsaufnahme
Kabeltyp

Max. Schleifenwiderstand
Maximale Kabellange

Kabeldurchmesser

Zulassiger Aderquerschnitt

Anschlussgehduse Ex d 2 x 3/4" NPT

310 mA

350 mA

1,0 W typ. (ohne Kabellange)
Finfadrig, 80 % geschirmt

36 Ohm

1500 m (bei 1,5 mm? Aderquerschnitt)
7-12 mm

1,0-2,5 mm?

Bestellnummer: 10051080

Anschlussgehause Ex e 2 x M25 x 1,5 mm Bestellnummer: 10051091

Einsatzbedingungen:

Montage

Explosionsschutz/Sensor

Zulassung / Sensor
Klemmenkasten Ex

d 2 x 3/4" NPT

Abmessungen B x T x H

Gewicht
Temperatur
Klemmenkasten

Exd2xM25x1,5mm
Abmessungen Bx T x H

Gewicht
Temperatur
Feuchte

Druck 47 K-ST/47 K-PRP
Weitere Einzelheiten siehe Bedienungsanleitung. (Bestellnummer: 10052472)

Inbetriebnahme

Voreinstellung

Wandmontage

1 2G Ex d IIC T4 (--40 °C bis +90 °C) — ST
I12G Ex d IIC T6 (--40 °C bis +40 °C) — PRP

INERIS 03 ATEX 0208

CESI 012 ATEX 105

100 mm x 100 mm x 100 mm

400 g

-40 °C bis +60 °C (T5)/ -40 °C bis +40 °C (T6)

KEMA 99 ATEX 3853

90 mm x 90 mm x 75 mm

490 g

-40 °C bis +55 °C (T5)/ -40 °C bis +40 °C (T6)
5-95% rel. Feuchte, nicht kondensierend
800-1200 hPa

Voreinstellung vor Erstkalibrierung und bei Sensorwechsel erforderlich
Das Digitalmultimeter an den Prifbuchsen des MAI-Moduls anschliel3en.
Briickenstromein-

stellung:

Nullabgleich mit
Nullgas:

310 mA

Nullpunkteinstellung Ua = 400-450 mV
Messbereichsendwert Ua = 1950-2100 mV

Empfindlichkeits- |oder mit dem Wert der vorhandenen Gaskonzentration

einstellung mit
Messgas

nach:
Ua (mV)=C /100 * 1600 + 400
C = Prufgaskonzentration in Prozent des Messbereichs
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Einlaufphase

Funktionstest

Kalibrierung

Sensordaten

15 min fir Voreinstellung,
2 h fur Kalibrierung

Prifgasaufgabe Uber:

Prifkappe mit 1,0 I/min

Kalibriervorgang nach Kapitel 7 "Kalibrierung".

Fir zugelassene Gasarten, Messbereiche, untere Alarmstufen und Kali-
brierbedingungen nach Stoffliste (Bestellnummer: D0792420)

Méogliche andere Gasarten und Messbereiche auf Anfrage.

Stoérungsanzeige fir Unterbrechung oder Kurzschluss:

X =

XX =
XXX =
XXXX =

Offener
Stromkreis
am MAT
(TS)-Modul

Storungs-
anzeige

Offener
Stromkreis
bei max.
Kabellange

Storungs-
anzeige

Kurzschluss
am MAT
(TS)-Modul

Stdérungs-
anzeige

Kurzschluss
bei max.
Leitungs-
lange
Stdrungs-
anzeige

Ader
-X1/1

XX

Ader
-X1/1

XX

Ader
-X1/1/-
X1/2

X

Ader
-X1/1/-
X1/2

XXXX

Signalstérung (FAIL-LED)

Alarm-LEDs, Signal iberschritten, Signalstérung (FAIL-LED)
nur Alarme

keine Auswirkung auf den Betrieb

Ader Ader Ader Ader Stecker von MAT

-X1/2 -X1/3 -X1/4 -X1/5 (TS) l6sen

X X X XX X

Ader Ader Ader Ader Stecker von MAT

-X1/2 -X1/3 -X1/4 -X1/5 (TS) l6sen

X X X XX X
Ader Ader Ader Ader Ader Ader Ader Ader Ader
X111/~ -X1/1/- -X1/1/- -X1/2/- -X1/2/- -X1/2/- -X1/3/- -X1/3/- -X1/4/-
X1/3  X1/4 X1/5 X1/3 X1/4 X1/5 X1/4 X1/5 X1/5
XX XX X XX X X X X XX
Ader Ader Ader Ader Ader Ader Ader Ader Ader
X111/~ -X1/1/- -X1/1/- -X1/2/- -X1/2/- -X1/2/- -X1/3/- -X1/3/- -X1/4/-
X1/3  X1/4 X1/5 X1/3 X1/4 X1/5 X1/4 X1/5 X1/5
XX X X XX X X X X XXXX
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16.6 Serie 47K-HT (3-adrig)

Sensordaten

Bestellnummer: geman Bestellformular

Terminal Gassensor
MAT-TS-Module box Seriesk7K-HT
— .
-X1 1 1
0" { .t
AN
ot " ¥ L& br !
P i K
3 v P gr R
T I .
i ! i A5 | black 11
0 ! - ’ I : Yo
._>_05 ’ Q I
I |
| 5h ‘ b white
. —o
| o
—_..__4
FE PE

Abb. 148

at wall angle bracket

A VvorsicHT!

Vor Anschluss des Messkopfes Sensorstrom auf Minimum stellen

Der Leitungsschirm wird einseitig am SUPREMA aufgelegt. Die Bricken -X1/1 -X1/2 und -X1/4 -
X1/5 kénnen alternativ auf dem MAT 10 TS-Modul als Lotbriicke gesetzt werden.

Anschlussmodul

Sensorsimulations-
modul

Anschlussdaten
Briickenstrom

Maximaler Nennstrom
Leistungsaufnahme
Kabeltyp

Max. Schleifenwiderstand
Maximale Kabellange
Kabeldurchmesser
Zulassiger Aderquerschnitt

Anschlussgehause 11 2 G Ex e Il/
PTB 00 ATEX 1063

Wandbefestigungswinkel mit PA-
Anschluss

Feste Kabellange am Sensor

Einsatzbedingungen
Montage
Explosionsschutz/Sensor

MAI 30/passiv/dreiadrig/Konstantstrom/Voreinstellung erforderlich

WT (= Warmetbénung) (Bestellnummer: 10030263)

280 mA

350 mA

1,0 W typ. (ohne Kabellange)

dreiadrig, 80 % geschirmt

36 Ohm (3,4 Ohm fir ATEX-Anwendungen)
1000 m (bei 1,5 mm? Aderquerschnitt)

6-12 mm

1,0-2,5 mm?

Bestellnummer: 10062674

Bestellnummer: 10048829

2,0m

Wandmontage

12 GExdIIC T3 (--40 °C bis +160 °C) — HT
SUPREMATouch
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Sensordaten

Einsatzbedingungen
Zulassung / Sensor

Abmessungen B x T x HGewichtTemperatur

INERIS 03 ATEX 0208

100 x 100 x 100 mm 400 g -40 °C bis +55 °C (T5) /
-40 °C bis +40 °C (T6)

Klemmenkasten Ex e 2 x M25 x 1,5 mm

Abmessungen B x T x H

Gewicht
Temperatur
Feuchte
Druck

KEMA 99 ATEX 3853 90 x 90 x 75 mm 490 g -20
°C bis +55 °C (T5) / -20 °C bis +40 °C (T6)

5-95 % rel. Feuchte, nicht kondensierend
800-1200 hPa

Weitere Einzelheiten siehe Bedienungsanleitung. (Bestellnummer: 10052472)

Inbetriebnahme

Voreinstellung

Einlaufphase

Funktionstest

Kalibrierung

Voreinstellung vor Erstkalibrierung und bei Sensorwechsel erforderlich
Das Digitalmultimeter an den Prifbuchsen des MAI-Moduls anschlielen.
Bruckenstromein-

_ 310 mA
stellung:
Nullabg.lelch mit Nullpunkteinstellung Ua = 400-450 mV
Nullgas:

Messbereichsendwert Ua = 1950-2100 mV

oder mit dem Wert der vorhandenen Gaskonzentration
nach: Ua (mV)=C /100 * 1600 + 400

C = Prufgaskonzentration in Prozent des Messbereichs
15 min fir Voreinstellung,

2 h fur Kalibrierung

Prifgasaufgabe Uber:

» Prifkappe mit 1,0 I/min

Kalibriervorgang nach Kapitel 7 "Kalibrierung".

Fir zugelassene Gasarten, Messbereiche, untere Alarmstufen und Kali-
brierbedingungen nach Stoffliste (Bestellnummer: D0792420)

Mégliche andere Gasarten und Messbereiche auf Anfrage.

Empfindlichkeits-
einstellung mit
Messgas

Stoérungsanzeige fir Unterbrechung oder Kurzschluss:

X =

XX =
XXX =
XXXX =

Offener
Stromkreis
am MAT
(TS)-Modul
Storungs-
anzeige
Offener
Stromkreis
bei max.
Kabellange
Storungs-
anzeige

Ader
-X1/2

Ader
-X1/2

Signalstérung (FAIL-LED)

Alarm-LEDs, Signal Uberschritten, Signalstérung (FAIL-LED)
nur Alarme

keine Auswirkung auf den Betrieb

Ader Ader Briicke Brlicke Stecker von
-X1/2 -X1/4 -X1/1/ -X1/2  -X1/4/ -X1/5 MAT (TS) I6sen
X XX XX X X
Ader Ader
-X1/3 -X1/4
X XX
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Sensordaten

Kurzschluss am MAT Ader Ader Ader
(TS)-Modul -X1/2/ -X1/3  -X1/2/ -X1/4  -X1/3/ -X1/4
Storqngs— XX X X
anzeige
Kurzschluss bei max. Ader Ader Ader
Leitungslange -X1/2/ -X1/3  -X1/2/ -X1/4  -X1/3/ -X1/4
Storungs- XX XXXX X
anzeige
Bei Ausgangswiderstand
0 bis 1,7 Ohm pro Ader XX X X
16.7 Serie 47K-HT (5-adrig)
Bestellnummer: gemaR Bestellangaben
Terminal Gassensor
MAT-TS-Module box Series 4 FK-HT
-X1 | A
-.}—{; I"—-_: i -!
--:)—Cz T i i | “‘D ! : |f“|
3 J: E 13 | gr HE D g
T 1 R —3
")—CL i 1: E . & i black i E\E\D
g J: E I 5

--}—C' 4 _; T

L ' '

TS‘- 1 6 white

Ly ] —
PE SE

at wall angle bracket

Abb. 149
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Vor Anschluss des Messkopfes Sensorstrom auf Minimum stellen

Der Leitungsschirm wird einseitig am SUPREMA aufgelegt. Die Bricken -X1/1 -X1/2 und -X1/4 -
X1/5 kdnnen alternativ auf dem MAT 10 TS-Modul als Létbriicke gesetzt werden.

MAI 30/passiv/flinfadrig/Konstantstrom/Voreinstellung erforder-
lich
WT (= Warmetdnung), (Bestellnummer: 10030263)

Anschlussmodul

Sensorsimulationsmodul

Anschlussdaten
Brickenstrom
Maximaler Nennstrom
Leistungsaufnahme
Kabeltyp

280 mA

350 mA

1,0 W typ. (ohne Kabellange)
35-adrig, 80 % geschirmt

Max. Schleifenwiderstand 36 Ohm
Maximale Kabellange 1500 m (bei 1,5 mm? Aderquerschnitt)
Kabeldurchmesser 6-12 mm
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Anschlussdaten

Sensordaten

Zulassiger Aderquerschnitt 1,0-2,5 mm?

Anschlussgehause 11 2 GEx e [I/PTB 00 ATEX

Bestellnummer: 10062674

1063 mit Kabeleinfiihrung Ex e Il KEMA 99
Wandbefestigungswinkel mit PA-Anschluss  Bestellnummer: 10048829
Feste Kabellange am Sensor 20m

Einsatzbedingungen

Montage

Wandmontage

Explosionsschutz/HT-Sensor I12G Ex d IIC T3 (--40 °C bis +160 °C) — HT

Zulassung / Sensor

INERIS 03 ATEX 0208

EG-Baumusterprifbescheinigung DMT 03 ATEX G 003 x (SUPREMA)
Stromungsgeschwindigkeit 0-6 m/s

Feuchte
Druck

5-95 % rel. Feuchte, nicht kondensierend
800-1200 hPa

Weitere Einzelheiten siehe Bedienungsanleitung. (Bestellnummer: 10052472)

Inbetriebnahme

Voreinstellung

Einlaufphase

Funktionstest

Kalibrierung

Voreinstellung vor Erstkalibrierung und bei Sensorwechsel erforderlich
Das Digitalmultimeter an den Prifbuchsen des MAI-Moduls anschlielen.
Bruckenstromein-

_ 310 mA
stellung:
Nullabg.lelch mit Nullpunkteinstellung Ua = 400-450 mV
Nullgas:

Messbereichsendwert Ua = 1950-2100 mV

Empfindlichkeits- |oder mit dem Wert der vorhandenen Gaskonzentration
einstellung mit nach:

Messgas Ua (mV)=C /100 * 1600 + 400
C = Prufgaskonzentration in Prozent des Messbereichs
15 min fir Voreinstellung,
2 h fur Kalibrierung
Prifgasaufgabe uUber:
* Prifkappe mit 1,0 I/min
Kalibriervorgang nach Kapitel 7 "Kalibrierung".

Fir zugelassene Gasarten, Messbereiche, untere Alarmstufen und Kali-
brierbedingungen nach Stoffliste (Bestellnummer: D0792420)

Méogliche andere Gasarten und Messbereiche auf Anfrage.

Stoérungsanzeige fir Unterbrechung oder Kurzschluss:

X =

XX =
XXX =
XXXX =

Signalstérung (FAIL-LED)

Alarm-LEDs, Signal Uberschritten, Signalstérung (FAIL-LED)
nur Alarme

keine Auswirkung auf den Betrieb
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16.8

Offener
Stromkreis
am MAT
(TS)-Modul

Storungs-
anzeige

Offener
Stromkreis
bei max.
Kabelladnge

Stoérungs-
anzeige

Kurzschluss
am MAT
(TS)-Modul

Storungs-
anzeige

Kurzschluss
bei max.
Leitungs-
lange
Storungs-
anzeige

Ader
-X1/1

XX

Ader
-X1/1

XX

Ader
-X1/1/-
X1/2

X

Ader
-X1/1/-
X1/2

XXXX

Sensordaten

Ader Ader Ader Ader Stecker von MAT

-X1/2 -X1/3 -X1/4 -X1/5 (TS) losen

X X X XX X

Ader Ader Ader Ader Stecker von MAT

-X1/2 -X1/3 -X1/4 -X1/5 (TS) losen

X X X XX X
Ader Ader Ader Ader Ader Ader Ader Ader Ader
X1/1/- -X1/1/- -X1/1/- -X1/2/- -X1/2/- -X1/2/- -X1/3/- -X1/3/- -X1/4]-
X1/3 X114 X1/5 X1/3 X1/4 X1/5 X1/4 X1/5 X1/5
XX XX X XX X X X X XX
Ader Ader Ader Ader Ader Ader Ader Ader Ader
X1/1/- -X1/1/- -X1/1/- -X1/2/- -X1/2/- -X1/2/- -X1/3/- -X1/3/- -X1/4]-
X1/3 X114 X1/5 X1/3 X1/4 X1/5 X1/4 X1/5 X1/5
XX X X XX X X X X XXXX

Brandmelder Apollo Serie 65 (nicht explosionsgeschiitzt) (ohne Sicherheitsbarriere)

1ot Fire Detector
2 : Reset Apollo Serie 65

Abb. 150

Measure
Resistor

% *] *2
End of Line
Resistor

*1  Apollo Brandmelder Serie 65
Anschluss geméal Anschlussdiagramm Apollo Montagesockel 45681-200 Serie 60/65
Max. 20 Brandmelder
*2  Abschlusswiderstand 2K2 / 0,5 W gemaR3 Anschlussdiagramm Apollo 45681-200

*3  Messwiderstand 120 Ohm

Anschlussmodul:

Anschlussdaten

Maximaler Nennstrom
Maximale Nennspannung

Leistungsaufnahme

MAI30

42 mA
22V
@ 1,5 W (einschliel3lich Kabellange)
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Anschlussdaten

Kabeltyp

Max. Schleifenwiderstand
Maximale Kabellange
Zulassiger Aderquerschnitt

Einsatzbedingungen
Montage

Schutzart
Explosionsschutz
Zertifikat

Temperatur

Feuchte
Druck
Gewicht
Abmessungen

Sensordaten

zweiadrig, 80 % geschirmt

10 Ohm (Kabelwiderstand)

400 m (1,5 mm? Aderquerschnitt)
0,5-2,5 mm?

Wandmontage
IP 42 nach DIN 400 50

Typ Rauchmelder -20 °C bis +60 °C Typ Hitzemelder -20 °C
bis +90 °C

0-95% rel. Feuchte, nicht kondensierend

950-1100 hPa

ca. 120 kg

Durchmesser 100 mm x 50 mm

Simulation Normalbetrieb/Alarm/RESET/Stérungsanzeige fiir Unterbrechung oder Kurzschluss:

Simulation
Normalbetrieb

Auswirkung

Abschlusswiderstand 2K2, angeschlossen gemaf Normalbetrieb

Schaltbild
Alarm

Abschlusswiderstand 2K2, angeschlossen gemaf

Schaltbild

Alarmmeldung

Widerstand 1,0 K1 % 0,5 W zwischen Klemme 3 und 4

anschlief3en

ZURUCKSETZEN

Drahtbriicke zwischen Klemme 3 und 4 anschlief3en

Leitungsunterbrechung

Abschlusswiderstand 2K2 nicht angeschlossen

Leitungskurzschluss

Alarmmeldung verschwindet, Normal-
betrieb. Stérungsmeldung erscheint
nach max. 45 s.

Stérungsmeldung

Storungsmeldung nach max. 45 s.

Abschlusswiderstand kurzgeschlossen
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Sensordaten

16.9 Druckknopfmelder (nicht explosionsgeschiitzt) (ohne Sicherheitsbarriere)

\ Manual call point

End of Line

Series Resistor Resistor

A

—————

Abb. 151
*1  Druckknopfmelder; max. 20 Stiick; Anschluss gemaR Bedienungsanleitung des Druckknopfmelders

*2  Abschlusswiderstand 2K2 /0,5 W
*3  Serienwiderstand 2K2 /0,5 W

Der Leitungsschirm wird einseitig am SUPREMA aufgelegt.
Anschlussmodul: MAI30/MGI30

Anschlussdaten

Maximaler Nennstrom 42 mA

Maximale Nennspannung 22V

Leistungsaufnahme <1,5 W (einschlief3lich Kabellange)
Kabeltyp zweiadrig, 80 % geschirmt

Max. Schleifenwiderstand 10 Ohm (Kabelwiderstand)
Maximale Kabellange 400 m (1,5 mm? Aderquerschnitt)
Zulassiger Aderquerschnitt 0,5-2,5 mm?

Einsatzbedingungen

Montage Wandmontage
Schutzart IP 42 nach DIN 400 50
Explosionsschutz -

Zertifikat -

Temperatur -

Feuchte -

Druck -

Gewicht -

Abmessungen 125 x 125 x 36 mm
Gehausematerial Kunststoff

Simulation Normalbetrieb/Alarm/RESET/Stérungsanzeige fliir Unterbrechung oder Kurzschluss:
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Sensordaten

Simulation Auswirkung
Normalbetrieb

Abschlusswiderstand 2K2, angeschlossen Normalbetrieb
gemalf Schaltbild

Alarm

Abschlusswiderstand 2K2, angeschlossen
geman SchaltbildWiderstand 1,0 K 1 % 0,5 W
zwischen Klemme 3 und 4 anschlief3en

Alarmmeldung

ZURUCKSETZEN ) ,
Drahtbriick ischen Ki 3und 4 Alarmmeldung verschwindet, Normalbetrieb.
agzchligr:er? zwischen Kiemme 5 un Nach max. 45 s erscheint Stérungsmeldung.

Leitungsunterbrechung
Abschlusswiderstand 2K2 nicht angeschlossen
Leitungskurzschluss

Abschlusswiderstand kurzgeschlossen

Stérungsmeldung
Stérungsmeldung

16.10 Explosionsgeschiitzter Druckknopfmelder mit Barriere Z 787

-X1

7N
|1
|| . *2
i a #
i I I 2 . . 3 End of Line
1 Series Resistor Resistor
i ||
: I
! J | = *1
!
51
=)0 i Measure
——— Resistor
I ®
Abb. 152

*1  Druckknopfmelder gem&l Herstellerangaben anschlieBen;
MEDC NG16 6JF Typ BGI SCHALTPLAN BGE/I/W + PBE/IW
Kontaktart: ARBEITSKONTAKT (Klemme 2-3 im Detektor)
Installation gem&R NFPA 72 durchfiihren
*  Mit Widerstand 2,2 kOhm /0,5 W in Reihe mit dem Kontakt; max. 10 Stiick

Mit Zenerdiode 10 V/ 1,3 W in Reihe mit dem Kontakt; max. 20 Stiick

Polung priifen

*2  Abschlusswiderstand 2K2 /0,5 W ist im letzten Montagesockel der Meldelinie oder im Handmelder gem&R der unter *1 angegebenen
Dokumente zu montieren.

*3  Serienwiderstand 2K2 /0,5 W

*4  Messwiderstand 120 Ohm

Der Leitungsschirm wird einseitig am SUPREMA aufgelegt.

Anschlussmodul: MAI30

Anschlussdaten

Maximaler Nennstrom 42 mA

Maximale Nennspannung 22V

Leistungsaufnahme <1,5 W (einschlieRlich Kabellange)
Kabeltyp zweiadrig, 80 % geschirmt

Max. Schleifenwiderstand 50 Ohm (Kabelwiderstand)
Maximale Kabellange 2000 m (1,5 mm? Aderquerschnitt)
Zulassiger Aderquerschnitt 0,5-2,5 mm?
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Einsatzbedingungen
Montage
Schutzart
Explosionsschutz
Zertifikat
Temperatur
Feuchte

Druck

Gewicht
Abmessungen
Gehausematerial

Sensordaten

Wandmontage

IP 54 nach DIN 400 50

ja

BASEEFA 03ATEX0084X
-20 °C bis +55 °C

ca. 1100 g
120 x 125 x 75 mm
Aluminium, druckfest

Simulation Normalbetrieb/Alarm/RESET/Stérungsanzeige fiir Unterbrechung oder Kurzschluss:

Simulation
Normalbetrieb

Externe Spannungsversorgung 23 bis 32 V ange-
schlossen gemaf Schaltbild; Abschlusswiderstand
2K2 angeschlossen gemal Schaltbild; Widerstand 10

Auswirkung

Normalbetrieb
Spannung Klemme 1-2 soll <0,1 V sein

K 0,5 W zwischen Klemme 1 und 2 anschlief3en

Alarm

Externe Stromversorgung 23 bis 32 V, angeschlossen

gemalf Schaltbild

Alarmmeldung

Abschlusswiderstand 2K2, angeschlossen gemafl
SchaltbildWiderstand 1,0 K 1 % 0,5 W zwischen

Klemme 3 und 44 anschliefl3en

ZURUCKSETZEN

Drahtbriicke zwischen Klemme 3 und 4 anschlie3en

Leitungsunterbrechung

Externe Spannungsversorgung 23 bis 32 V ange-
schlossen gemaf Schaltbild; Abschlusswiderstand
2K2 nicht angeschlossen

Leitungskurzschluss

Externe Stromversorgung 23 bis 32 V, angeschlossen

gemalf’ Schaltbild

Normalbetrieb

Nach max. 45 s erscheint Stérungsmel-
dung.

Stérungsmeldung

Stérungsmeldung

Abschlusswiderstand kurzgeschlossen
Unterbrechung der Versorgungsspannung

Externe Spannungsversorgung 23 bis 32 V nicht ange-

Stérungsmeldung nach max. 45 s

schlossen Abschlusswiderstand 2K2 angeschlossen

gemalf Schaltbild
Leckstrom

Externe Spannungsversorgung 23 bis 32 V ange-

schlossen gemaf SchaltbildAbschlusswiderstand 2K2

angeschlossen gemaR SchaltbildWiderstand 10 K 0,5 Storungsmeldung

W zwischen Klemme 1 und 2 anschliel3en Widerstand Spannung Klemme 1-2 soll >22 V sein
18 K zwischen Klemme 4 und 5 anschlieRen. Oder

Widerstand 330R zwischen Klemme 3 und 5

anschliel3en.
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Sensordaten

16.11 Explosionsgeschiitzer Brandmelder Apollo Serie 60 mit Barrieren Z 787 und MTL 710,

druckfest
-X1 i
i with safety barrier
=--0 Pepperl + Fuchs Z 787 )
)i explosion-proof
y Reset fire detector
T° ! H % *] )
3
=)0 1 [ End of Line
i *3 Resistor
- -)—04—i
i
510
->_° i Measure
N Resistor
o, s
Abb. 153

*1  Anschluss geméR Herstellerangabe fiir Apollo Serie 60:
SERIE 60 EIGENSICHERES SYSTEM ZEICHNUNG Z209883. Installation geméaR NFPA 72 durchfiihren.
Es darf nur der in den Datenbléttern angegebene Montagesockel Bestellnummer 45681--207 verwendet werden.
Erlaubt sind max. 20 Brandmelder pro Meldelinie.

*2  Abschlusswiderstand 2K2 / 0,5 W ist im letzten Montagesockel der Meldelinie oder im Handmelder geméaf3 der unter *1 angege-

benen Dokumente zu montieren

*3  Leckstromanzeige. Bei einer Stérung ist der Open-Collector-Transistor leitend nach Klemme 5

Der Leitungsschirm wird einseitig am SUPREMA aufgelegt.

Anschlussmodul: MAI30

Anschlussdaten
Maximaler Nennstrom
Maximale Nennspannung
Leistungsaufnahme
Kabeltyp

Max. Schleifenwiderstand
Maximale Kabellange
Zulassiger Aderquerschnitt

Einsatzbedingungen
Montage

Schutzart
Explosionsschutz

Zertifikat

Temperatur

Feuchte
Druck
Gewicht

42 mA

22V

<£1,5 W (einschlieBlich Kabellange)
2-adrig, 80 % geschirmt

50 Ohm (Kabelwiderstand)

2000 m (1,5 mm? Aderquerschnitt)
0,5-2,5 mm?

Wandmontage

IP 42 nach DIN 400 50
ja

BASEEFA EX97D2054
BAS02ATEX1288

Rauchdetektor -20 °C bis +60 °C Hitzedetektor --20 °C bis
+105 °C

0-95% rel. Feuchte, nicht kondensierend
950-1100 hPa
ca. 153 g einschlielich Montagesockel

SUPREMATouch
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Sensordaten

Einsatzbedingungen
Abmessungen Durchmesser 100 mm x 50 mm einschl. Montagesockel
Gehausematerial Kunststoff

Simulation Normalbetrieb/Alarm/RESET/Stérungsanzeige fir Unterbrechung oder Kurzschluss:

Simulation Auswirkung
Normalbetrieb

Externe Stromversorgung 23 bis 32 V, ange-  Normalbetrieb
schlossen gemaf Schaltbild

Abschlusswiderstand 2K2, angeschlossen
gemal Schaltbild

Widerstand 10 K 0,5 W zwischen Klemme 1 und
2 anschlief3en

Alarm

Externe Spannungsversorgung 23 bis 32 V
angeschlossen gemal Schaltbild; Abschlusswi-
derstand 2K2 angeschlossen gemaf Schaltbild;
Widerstand 1,0 K 1% 0,5 W zwischen Klemme 3
und 4 anschlielen

Spannung Klemme 1-2 soll <0,1 V sein

Alarmmeldung

RESET .
Drahtbriick ischen KI 3 und 4 Normalbetrieb

rahtbrucke zwischen fiemme 5 un Nach max. 45 s erscheint Stérungsmeldung.
anschlieen

Leitungsunterbrechung

Externe Spannungsversorgung 23 bis 32 V
angeschlossen gemald Schaltbild; Abschlusswi-
derstand 2K2 nicht angeschlossen

Leitungskurzschluss

Externe Spannungsversorgung 23 bis 32 V
angeschlossen gemald Schaltbild; Abschlusswi-
derstand kurzgeschlossen

Unterbrechung der Versorgungsspannung
Externe Spannungsversorgung 23 bis 32 V nicht Stérungsmeldung nach max. 45 s

angeschlossen Abschlusswiderstand 2K2 ange-
schlossen gemaf Schaltbild

Leckstrom

Externe Spannungsversorgung 23 bis 32 V
angeschlossen gemal Schaltbild; Abschlusswi-
derstand 2K2 angeschlossen gemaf’ Schaltbild
Verbindungswiderstand 10 K 0,5 W zwischen
Klemme 1 und 2 anschlieRen

Widerstand 18 K zwischen Klemmen 4 und 5
oder Widerstand 330R zwischen Klemmen 3
und 5 anschlie3en.

Stérungsmeldung

Stérungsmeldung

Stérungsmeldung
Spannung Klemme 1-2 soll >22 V sein
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Sensordaten

16.12 Explosionsgeschiitzter Brandmelder CERBERUS DO1101EX/DT1101EX mit Barriere Z 787

-X1 i
i with safety barrier
-0 | Pepperl + Fuchs Z 787 )
: ‘ explosion-proof

fire detector

Measure
Resistor

% #] *2

End of Line
Resistor

Abb. 154

©)

*1  Gemé&R Herstellerangabe anschlie3en.
CERBERUS DO1101EX /DT1101EX: Dokument-Nr. e1469.
Es darf nur der in den Datenblattern angegebene Montagesockel Bestellnummer 45681--207 verwendet werden.
Erlaubt sind max. 20 Brandmelder pro Meldelinie.
Installation gemé&R NFPA 72 durchfiihren

*2  Abschlusswiderstand 2K2 / 0,5 W ist im letzten Montagesockel der Meldelinie oder im Handmelder geméaf3 der unter *1 angege-
benen Dokumente zu montieren

*3  Leckstromanzeige. Bei einer Stérung ist der Open-Collector-Transistor leitend nach Klemme 5

Der Leitungsschirm wird einseitig am SUPREMA aufgelegt.

Anschlussmodul: MAI30

Anschlussdaten

Maximaler Nennstrom 42 mA

Maximale Nennspannung 22V

Leistungsaufnahme <£1,5 W (einschlieflich Kabellange)

Kabeltyp zweiadrig, 80 % geschirmt

Max. Schleifenwiderstand 50 Ohm (Kabelwiderstand)

Maximale Kabellange 2000 m (1,5 mm? Aderquerschnitt)

Zulassiger Aderquerschnitt 0,5-2,5 mm?

Einsatzbedingungen

Montage Wandmontage

Schutzart IP 42 nach DIN 400 50

Explosionsschutz Exib [ICT4

Zertifikat DO 1101A-EX PTB 02 ATEX 2135DT1101A-EX: PTB 02 ATEX 2097

Temperatur DO1101: -25 °C bis +50 °C DT1101: -25 °C bis +70 °C

Feuchte DO1101: 0-95 % reJ. Fguchte, nichtl kondensierend DT1101: 0 -100 %
rel. Feuchte, oberflachlich kondensierend

Druck 950-1100 hPa

Gewicht ca.130g

Abmessungen Durchmesser 115 mm x 55 mm einschl. Montagesockel

Gehausematerial Kunststoff

SUPREMATouch

231



Sensordaten

Simulation Normalbetrieb/Alarm/RESET/Stérungsanzeige fur Unterbrechung oder Kurzschluss:

Simulation Auswirkung
Normalbetrieb

Externe Stromversorgung 23 bis 32 V, ange-
schlossen gemaf Schaltbild

Abschlusswiderstand 2K2, angeschlossen
gemalf Schaltbild

Widerstand 10 K 0,5 W zwischen Klemme 1 und
2 anschliel3en
Alarm

Externe Stromversorgung 23 bis 32 V, ange-

schlossen gemaf Schaltbild

Abschlusswiderstand 2K2, angeschlossen Alarmmeldung
gemal Schaltbild

Widerstand 1,0 K1 % 0,5 W zwischen Klemme
3 und 4 anschlief3en

Normalbetrieb
Spannung Klemme 1-2 soll <0,1 V sein

RESET .
Drahtbriick schen Ki 3 und 4 Normalbetrieb

ranforucke zwischen flemme 3 un Nach max. 45 s erscheint Stérungsmeldung.
anschlieRen

Leitungsunterbrechung

Externe Spannungsversorgung 23 bis 32 V
angeschlossen gemal Schaltbild; Abschlusswi-
derstand 2K2 nicht angeschlossen

Leitungskurzschluss

Externe Spannungsversorgung 23 bis 32 V
angeschlossen gemal Schaltbild; Abschlusswi-
derstand kurzgeschlossen

Unterbrechung der Versorgungsspannung

Externe Spannungsversorgung 23 bis 32 V nicht Sts Id h 45
angeschlossen Abschlusswiderstand 2K2 ange- orungsmeldung nach max. 45
schlossen gemaf Schaltbild

Leckstrom

Externe Spannungsversorgung 23 bis 32 V

angeschlossen gemal’ SchaltbildAbschlusswi-

derstand 2K2 angeschlossen gemaR Schaltbild Storungsmeldung

Widerstand 10 K 0,5 W zwischen Klemme 1 und Spannung Klemme 1-2 muss 23 bis 32 V sein
2 anschlielen Widerstand 18K zwischen

Klemme 4 und 5 anschliefsen. Oder Widerstand

330R zwischen Klemme 3 und 5 anschlie3en.

Stérungsmeldung

Stérungsmeldung
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Sensordaten

16.13 Explosionsgeschiitzter Druckknopfmelder mit Barrieren MTL 728 und MTL 710

X1 . : .
i with safety barrier explosion-proof
-0 MTL 728 manual call point
)-<>2 ! PN S
T [ I L*1 Lx1 *2
o IR E AN
<

/ End of Line
= 1 Resistor
[ 3 I— 7 g \/
H I 1 3 I ’
D—-0— Z'S‘ Series Resistors
2 4

i
>0 1

1 Measure
=mam  Resistor

MTL 710

®

Abb. 155

*1  Druckknopfmelder geméR Herstellerangaben anschlieen. MEDC NG16 6JF Typ BGl. SCHALTBILD BGE/I/W + PBE/IW

Kontakttyp: ARBEITSKONTAKT

(Klemme 2-3 im Detektor). Installation gemé&l NFPA72 durchfiihren Mit Widerstand 1,8 KW /0,5 W

in Reihe mit dem Kontakt; max. 10 Stiick Mit Zenerdiode 10 V / 1,3 W in Reihe mit dem Kontakt; max. 20 Stiick Polung priifen

*2  Abschlusswiderstand 2K2 / 0,5 W ist im letzten Montagesockel der Meldelinie oder im Handmelder gemaf3 der unter *1 angege-

benen Dokumente zu montieren

*3  Leckstromanzeige. Bei einer Stérung ist der Open-Collector-Transistor leitend nach Klemme 5

Der Leitungsschirm wird einseitig am SUPREMA aufgelegt.

Anschlussmodul: MAI30

Anschlussdaten
Maximaler Nennstrom
Maximale Nennspannung
Leistungsaufnahme
Kabeltyp

Max. Schleifenwiderstand
Maximale Kabellange
Zulassiger Aderquerschnitt

Einsatzbedingungen
Montage
Schutzart
Explosionsschutz
Zertifikat
Temperatur
Feuchte

Druck

Gewicht
Abmessungen
Gehausematerial

42 mA

22V

<1,5 W (einschlieBlich Kabellange)
2-adrig, 80 % geschirmt

50 Ohm (Kabelwiderstand)

2000 m (1,5 mm? Aderquerschnitt)
0,5-2,5 mm?

Wandmontage

IP 54 nach DIN 400 50

ja

BASEEFA 03ATEX0084X
-20 °C bis +55 °C

ca. 1100 g
120 x 125 x 75 mm
Aluminium, druckfest

Simulation Normalbetrieb/Alarm/RESET/Stérungsanzeige fur Unterbrechung oder Kurzschluss:

SUPREMATouch
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Sensordaten

Simulation Auswirkung
Normalbetrieb
Externe Spannungsversorgung 23 bis 32 V ange- Normalbetrieb

schlossen gemaf Schaltbild; Abschlusswiderstand
2K2 angeschlossen gemafR Schaltbild; Widerstand 10
K 0,5 W zwischen Klemme 1 und 2 anschlief3en

Alarm

Externe Spannungsversorgung 23 bis 32 V ange-

schlossen gemaR Schaltbild; Abschlusswiderstand ~ Alarmmeldung
2K2 angeschlossen gemal Schaltbild; Widerstand 1,0

K 1% 0,5 W zwischen Klemme 3 und 4 anschlief3en

Spannung Klemme 1-2 soll <0,1 V sein

Normalbetrieb

Nach max. 45 s erscheint Stérungsmel-
dung.

RESET
Drahtbriicke zwischen Klemme 3 und 4 anschliel3en

Leitungsunterbrechung

Externe Spannungsversorgung 23 bis 32 V ange-
schlossen gemaf} Schaltbild; Abschlusswiderstand
2K2 nicht angeschlossen

Leitungskurzschluss
Externe Spannungsversorgung 23 bis 32 V ange-

schlossen gemaR Schaltbild; Abschlusswiderstand
kurzgeschlossen

Unterbrechung der Versorgungsspannung
Externe Spannungsversorgung 23 bis 32 V nicht ange-

schlossen Abschlusswiderstand 2K2 angeschlossen
gemal Schaltbild

Leckstrom

Externe Spannungsversorgung 23 bis 32 V ange-

schlossen gemaf SchaltbildAbschlusswiderstand 2K2 Stérungsmeldung
angeschlossen gemaf Schaltbild Widerstand 10 K 0,5
W zwischen Klemme 1 und 2 anschlieen Widerstand
18 K zwischen Klemme 4 und 5 anschlieen. Oder
Widerstand 330R zwischen Klemme 3 und 5
anschlie3en.

Stérungsmeldung

Stérungsmeldung

Stérungsmeldung nach max. 45 s

Spannung Klemme 1-2 muss
23 bis 32 V sein
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Sensordaten

16.14 Explosionsgeschiitzter Brandmelder Apollo Serie 60 mit Barriere MTL 728

¥

with safety barrier

explosion-proof
fire detector

MTL 728

$ [ * *] *2
) 4 [

End of Line

Resistor

i
I CSel
T T &
3 l I'l (I
--0—! L < <
1 *3 ——
-0-04—5 L_ll ZE\
i
51 2 4
=0-0 1 Measure m—
----- Resistor MTL 710
I ©
Abb. 156

*1  Anschluss geméR Herstellerangabe Apollo Serie 60: SERIE 60 EIGENSICHERES SYSTEM ZEICHNUNG Z209883. Installation
gemél NFPA 72 durchfiihren. Es darf nur der in den Datenbléttern angegebene Montagesockel Bestellnummer 45681--207
verwendet werden. Erlaubt sind max. 20 Brandmelder pro Meldelinie

*2  Abschlusswiderstand 2K2 / 0,5 W ist im letzten Montagesockel der Meldelinie oder im Handmelder geméaf3 der unter *1 angege-

benen Dokumente zu montieren

*3  Leckstromanzeige. Bei einer Stérung ist der Open-Collector-Transistor leitend nach Klemme 5

Der Leitungsschirm wird einseitig am SUPREMA aufgelegt.

Anschlussmodul:

Anschlussdaten
Maximaler Nennstrom
Maximale Nennspannung
Leistungsaufnahme
Kabeltyp

Max. Schleifenwiderstand
Maximale Kabellange
Zulassiger Aderquerschnitt

Einsatzbedingungen
Montage

Schutzart
Explosionsschutz
Zertifikat

Temperatur

Feuchte

Druck

Gewicht
Abmessungen
Gehausematerial

MAI30

42 mA

22V

<£1,5 W (einschlief3lich Kabellange)
2-adrig, 80 % geschirmt

50 Ohm (Kabelwiderstand)

2000 m (1,5 mm? Aderquerschnitt)
0,5-2,5 mm?

Wandmontage

IP 42 nach DIN 400 50

ja

BASEEFA EX97D2054BAS02ATEX 1288
Rauchdetektor -20 °C bis +60 °C Hitzedetektor --20 °C bis +105
°C

0-95% rel. Feuchte, nicht kondensierend

950-1100 hPa

ca. 153 g einschlieBlich Montagesockel

Durchmesser 100 mm x 50 mm einschl. Montagesockel
Kunststoff

Simulation Normalbetrieb/Alarm/RESET/Stérungsanzeige fur Unterbrechung oder Kurzschluss:

SUPREMATouch
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Sensordaten

Simulation Auswirkung
Normalbetrieb

Externe Spannungsversorgung 23 bis 32 V ange- .

schlossen gemaf Schaltbild; Abschlusswiderstand gg;r::llf:%trzgmme 1-2 soll <01 V sein
2K2 angeschlossen gemal Schaltbild; Widerstand ’
10 K 0,5 W zwischen Klemme 1 und 2 anschlie3en
Alarm

Externe Spannungsversorgung 23 bis 32 V ange-
schlossen gemal Schaltbild; Abschlusswiderstand
2K2 angeschlossen gemaf’ Schaltbild; Widerstand
1,0 K 1% 0,5 W zwischen Klemme 3 und 4

Alarmmeldung

anschlielen

RESET Normalbetrieb

Drahtbriicke zwischen Klemme 3 und 4 Nach max. 45 s erscheint Stérungsmel-
anschliel3en dung.

Leitungsunterbrechung

Externe Spannungsversorgung 23 bis 32 V ange-
schlossen gemal Schaltbild; Abschlusswiderstand
2K2 nicht angeschlossen

Leitungskurzschluss

Externe Spannungsversorgung 23 bis 32 V ange-
schlossen gemaf Schaltbild; Abschlusswiderstand
kurzgeschlossen

Stérungsmeldung

Stérungsmeldung

Unterbrechung der Versorgungsspannung
Externe Spannungsversorgung 23 bis 32 V nicht
angeschlossen Abschlusswiderstand 2K2 ange-
schlossen gemaf Schaltbild

Leckstrom
Externe Spannungsversorgung 23 bis 32 V ange-
schlossen gemaf SchaltbildAbschlusswiderstand Stérungsmeldung

2K2 angeschlossen gemaf Schaltbild Widerstand ) ;
10 K 0,5 W zwischen Klemme 1 und 2 anschliefl3en Spannung Klemme 1-2 muss 23 bis 32 V

Stérungsmeldung nach max. 45 s

Widerstand 18 K zwischen Klemme 4 und 5 sein
anschlie3en. Oder Widerstand 330R zwischen
Klemme 3 und 5 anschlief3en.

SUPREMATouch
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16.15 %(g

Sensordaten

losionsgeschiitzter Brandmelder CERBERUS DO1101EX/DT1101EX mit Barrieren MTL
und MTL 710
-X1 :
Ui with safety barrier explosion-proof
-.)-o2 | ML 728 manual call point
| r
i N\ , \.
-l}-c i | i 1 3 i L*l L*] ”
3 [ 2$ I / End of Line
=) l | N Resistor
: ¥ o
: | 13 |
- : Series Resistors
51 2 4
-0 | Measure -
e ReSistor MTL 710
( Sh 7
Abb. 157

*1  Gemd&l Herstellerangabe anschlieBen. CERBERUS Dokument Nr. e1469 Tyco M600 Serie Rauch- und Hitzedetektoren. Dokument
01B-04-D12 Ausgabe 1, Datum 7/02 Es darf nur der in den Datenbléttern angegebene Montagesockel Bestellnummer 45681-207

verwendet werden.

*2  Abschlusswiderstand 2K2 /0,5 W ist im letzten Montagesockel der Meldelinie oder im Handmelder gem&f3 der unter *1 angege-
benen Dokumente zu montieren

*3  Leckstromanzeige. Bei einer Stérung ist der Open-Collector-Transistor leitend nach Klemme 5

Der Leitungsschirm wird einseitig am SUPREMA aufgelegt.

Anschlussmodul:

Anschlussdaten

MAI30

Maximaler Nennstrom
Maximale Nennspannung

Leistungsaufnahme

Kabeltyp

Max. Schleifenwiderstand
Maximale Kabellange
Zulassiger Aderquerschnitt

Einsatzbedingungen

Montage
Schutzart
Explosionsschutz

Zertifikat
Temperatur
Feuchte

Druck

Gewicht
Abmessungen
Gehausematerial

42 mA

22V

<1,5 W (einschlieBlich Kabellange)
zweiadrig, 80 % geschirmt

50 Ohm (Kabelwiderstand)

2000 m (1,5 mm? Aderquerschnitt)
0,5-2,5 mm?

Wandmontage
IP 42 nach DIN 400 50
Ex ib lICT4

DO 1101A-EX PTB 02 ATEX 2135DT1101A-EX: PTB 02
ATEX 2097

DO1101: -25 °C bis +50 °C DT1101: -25 °C bis +70 °C

DO1101: 0-95 % rel. Feuchte, nicht kondensierend DT1101:
0 -100 % rel. Feuchte, oberflachlich kondensierend

950-1100 hPa

ca.130g

Durchmesser 115 mm x 55 mm einschl. Sockel
Kunststoff
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Simulation Normalbetrieb/Alarm/RESET/Stérungsanzeige fur Unterbrechung oder Kurzschluss:

Simulation Auswirkung

Normalbetrieb

Externe Spannungsversorgung 23 bis 32 V

angeschlossen gemaR Schaltbild; Abschlusswi- Normalbetrieb Spannung an Klemme 1-2 soll
derstand 2K2 angeschlossen gemaf Schaltbild; <0,1V sein

Widerstand 10 K 0,5 W zwischen Klemme 1 und
2 anschlief3en

Alarm

Externe Spannungsversorgung 23 bis 32 V
angeschlossen gemaf Schaltbild; Abschlusswi-
derstand 2K2 angeschlossen gemal} Schaltbild;
Widerstand 1,0 K 1% 0,5 W zwischen Klemme 3
und 4 anschlielen

Alarmmeldung

RESET ,
Drahtbriick ischen Ki 3 und 4 Normalbetrieb

ranforucke zwischen fiemme 5 un Nach max. 45 s erscheint Stérungsmeldung.
anschlieen

Leitungsunterbrechung

Externe Spannungsversorgung 23 bis 32 V
angeschlossen gemald Schaltbild; Abschlusswi-
derstand 2K2 nicht angeschlossen

Leitungskurzschluss

Externe Spannungsversorgung 23 bis 32 V
angeschlossen gemal Schaltbild; Abschlusswi-
derstand kurzgeschlossen

Unterbrechung der Versorgungsspannung

Externe Spannungsversorgung 23 bis 32 V nicht Sts Id
angeschlossen Abschlusswiderstand 2K2 ange- orungsmelaung
schlossen gemaf Schaltbild

Leckstrom

Externe Spannungsversorgung 23 bis 32 V

angeschlossen gemal’ SchaltbildAbschlusswi-

derstand 2K2 angeschlossen gemaR Schaltbild Storungsmeldung

Widerstand 10 K 0,5 W zwischen Klemme 1 und Spannung Klemme 1-2 muss 23 bis 32 V sein
2 anschlielen Widerstand 18K zwischen

Klemme 4 und 5 anschlief3en. Oder Widerstand

330R zwischen Klemme 3 und 5 anschlieen.

Stérungsmeldung

Storungsmeldung nach max. 45 s

SUPREMATouch
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Technische Daten

Systemdaten
Baugruppentrager je System
Anzahl der Eingange

Schalt-/Relaisausgange
Analogausginge 0-20 mA

Bedienung und Anzeige

Schnittstellen

Systembetriebsspannung
Systemversorgung (3-fach redundant)
Baugruppentrager-Netzteil, 150 W
Ausgangsspannung, BGT-Netzteil
Ausgangsstrom, BGT-Netzteil

Grenzen der Systemstromversorgung

AnschlieBbare Sensoren

Gehause

Lagertemperatur fiir alle Systemkompo-
nenten (einschlieBlich Ersatzteile)

Technische Daten

1-8

- pro System:
- pro Baugrup-
pentrager:
0-512

0-256

+ Farbanzeige, 320 x 240 Pixel

» resistives Touchpanel

» Funktionstasten

2 x RS 232/1 x USB (max. 3 m Kabellange)
+ Bedienung uber PC

1-256
bis zu 64

* Drucker

2 x CAN-Bus

19,2 V bis 32,0 V DC

3x24VDC

85-265V AC

+24 vV DC

6,5A

* maximal zulassige Betriebsstromeinspeisung
(+24 V): 20 A

* maximaler BGT-Laststrom aller MAI-Module
(+24 V): 10 A

* Maximaler BGT-Laststrom aller MGO-Module
(GND): 12 A

- aktiv 4-20 mA, 2-adrig

- aktiv 4-20 mA, 3-adrig

- aktiv 4-20 mA, 4-adrig

- passiv 3-Leiter

- passiv 5-Leiter

- passiv 4-adrig (Halbleitersensoren)
- Schalter

- Feuer

19-Zoll-BGT,

3HE

-25 °C bis +55 °C
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17.1 MAI30/MGI30-Modul: ANALOG INPUT UNIT

17.2

17.3

17.4

Betriebsspannung Einspeisung (3 x 24
V DC)

Eigenstromaufnahme

Zul. Gesamtstromaufnahme
(mit 8 Sensormodulen)

Steckverbinder
(filhrende Kontakte fiir Stromversorgung)

Temperaturbereich
Feuchte

Abmessungen
Gewicht

MAR30/MGR30-Modul: analog redundant

Technische Daten

18,5-32 V DC
typ. 70 mA

max. 3 A

96-polige VG-Leiste

5°C bis 55 °C

0-90 % relative Feuchte nicht kondensie-
rend

100 x 160 mm

120 g

Betriebsspannung Einspeisung (3 x 24 V DC) 18,5-32V DC

Eigenstromaufnahme
Temperaturbereich
Feuchte
Abmessungen
Gewicht

MAT-Modul: Analoge Klemmeneinheit
Anzahl Messkopfanschliisse

Anzahl Klemmen pro Messstelle
Zulassiger Aderquerschnitt
Temperaturbereich

typ. 40 mA

5°C bis 55 °C

0-90 % relative Feuchte nicht kondensierend
95 x 24 mm

3049

8
5
1,5 mm
5 °C bis 55 °C

2

Feuchte 0-90 % relative Feuchte nicht kondensierend
Abmessungen 125 x 50 mm
Gewicht 155¢g
MAO 20-Modul: ANALOG OUTPUT UNIT
Betriebsspannung Einspeisung 19-32V DC
Betriebsstrom max. 270 mA
Temperaturbereich 5°C bis 55 °C
Feuchte 0-90 % relative Feuchte nicht kondensierend
Maximale Biirde 500 Ohm
Ausgangsstrombereich 0-24 mA
Verriegelungssignal 3,0 mA
Stoérungssignal 3,2 mA
Messsignalbereich 4-20 mA
BereichsUberschreitungssignal 22 mA
Abmessungen 100 x 160 mm
Gewicht 80g
SUPREMATouch
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Technische Daten

17.5 MBC-Modul: BUS COMMUNICATION

17.6

17.7

17.8

» Verbindung mit externen Bussen (Funktion ist abhangig von der Software)

Betriebsspannung Einspeisung (3 x 24 V DC) 14-32V DC

Betriebsstrom 100 mA

Temperaturbereich 5°C bis 55 °C

Feuchte 0-90 % relative Feuchte nicht kondensierend
Abmessungen 100 x 160 mm

Gewicht 115¢

MCP-Modul: CENTRAL PROCESSING UNIT
Betriebsspannung Einspeisung (3 x 24 V DC) 14-32V DC

Betriebsstrom 125 mA

?:;:cl)(ragnus:g)luss (fuhrende Kontakte fur Strom- 96-polige VG-Leiste
Temperaturbereich 5°C bis 55 °C

Feuchte 0-90 % rel. Feuchte, nicht kondensierend
Abmessungen 100 x 160 mm

Gewicht 1259

MDC-Modul: DISPLAY CONNECTION
Betriebsspannung Einspeisung (3 x 24 V DC) 14-32V DC

Betriebsstrom 40 mA

Steckverbinder 50-poliges Flachbandkabel
Temperaturbereich 5°C bis 55 °C

Feuchte 0-90 % relative Feuchte nicht kondensierend
Abmessungen 100 x 160 mm

Gewicht 100 g

MDO-Modul: DISPLAY + OPERATING UNIT
Betriebsspannung Einspeisung (3 x 24V DC) 14-32V DC

Betriebsstrom 350 mA
RTC-Backup-Batterie, Typ BR2325
RTC-Backup-Batterie, Lebensdauer 10 Jahre
Steckverbinder 50-poliges Flachbandkabel
Temperaturbereich 5 °C bis 55 °C
Feuchte 0-90 % relative Feuchte nicht kondensierend
Abmessungen 213 x 108 mm
Gewicht 470 g
SUPREMATouch
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17.9 MGO-Modul: GENERAL OUTPUT UNIT

Technische Daten

Betriebsspannung Einspeisung (3 x 24 V DC) 14-32V DC

Betriebsstrom Logik

Summe Laststrom, Schaltausgange
Nenn-Schaltspannung
Nenn-Schaltstrom

MAX-Grenzdaten Treiber-IC

(8 Ausgange pro Treiber)
Ausgangsstrom (alle Ausgénge EIN, pro
Ausgang)

Ausgangsstrom (ein Ausgang EIN)

Gesamtstrom aller Ausgénge eines Treiber-
ICs

Steckverbinder
(filhrende Kontakte fiir Stromversorgung)

Temperaturbereich
Feuchte
Abmessungen
Gewicht

17.10 MHD TS-Modul: HIGH DRIVER, modular

Relaistreiberversorgung INT, EXT, BAT
Maximaler Eingangsstrom (24-V-Klemmen)
Ruhestromaufnahme (alle Ausgédnge aus)
Ausgangsstrom

Maximalstrom 1 Ausgang

Maximalstrom 1 Treiber

Maximalstrom alle Treiber
Temperaturbereich

40 mA
12A
+24V DC
0,3A

500 mA
1A
4 A

96-polige VG-Leiste
5°C bis 55 °C
0-90 % relative Feuchte nicht kondensierend

100 x 160 mm
100 g

19-32V DC

12A

95 mA bei 24 V

300 mA/Ausgang typisch

1A

2 A (4 x 500 mA)

12A

5°C bis 55 °C

0-90 % relative Feuchte nicht kondensie-

Feuchte rend
Abmessungen 150 x 90 x 60 mm
Gewicht ca.165¢g
17.11 MHS 30-Modul: Modul HART-Unterstiitzung
Relaistreiberversorgung INT, EXT, BAT 18,5-32V DC
Temperaturbereich 5°C bis 55 °C
Feuchte 0-90 % relative Feuchte nicht kondensierend
Abmessungen 32 x 42 mm
Gewicht 1049
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17.12 MIB-Modul: INTERCONNECTION BOARD

Betriebsspannung Einspeisung
Maximal zulédssiger Betriebsstrom
- Einspeisung (+24 V)

- (GND)

Anschlussquerschnitt Einspeisung
6 mm?, starr

Anschlussklemmen Versorgung

Einstellelemente (BGT-Nr., CAN-Bitrate)

Systemstérungsrelais
Temperaturbereich
Feuchte
Abmessungen
Gewicht

17.13 MRC TS-Modul: RELAY CONNECTION
Relaistreiberversorgung (INT, EXT, BAT)

Relaisbetriebsstrom
Relaisbetriebsstrom 5 x MRO 8 TS

Relaisbetriebsstrom 5 x MRO 16 TS

Temperaturbereich
Feuchte
Abmessungen
Gewicht

17.14 MRD-Modul: Relais-Dummy

Technische Daten

19,2-32V DC

20 A
32A
4 mm?, flexibel

EXT, INT, BAT

10-pol. DIL-Schalter

3A

5°C bis 55 °C

0-90 % relative Feuchte nicht kondensierend
377 x 128 mm

650 g

19-32V DC
7 mA

280 mA

560 mA

5°C bis 55 °C

0-90 % relative Feuchte nicht kondensierend
90 x 153 x 65 mm

180 g

» Simuliert die Last eines Relay Output-Moduls (MRO).

» Eine Systemstorung wird ausgeldst, wenn nicht alle Relay Connection-Modul-(MRC-)
Ausgange (X3 bis X7) an ein MRO oder MRD angeschlossen sind.

Betriebsspannung 18-32V DC
Temperaturbereich 5°C bis 55 °C
Feuchte 0-90 % relative Feuchte nicht kondensierend
Abmessungen ca. 29 x 30 x 8 mm
Gewicht ca.5¢g
17.15 MRO 10 8-Modul: Relay Output Unit
Relaisbetriebsspannung +24 V DC
Relaisbetriebsstrom 7 mA
Kontaktart Umschaltkontakt
Kontaktbelastbarkeit siehe Relaiskontaktdaten
Temperaturbereich 5°C bis 55 °C
Feuchte 0-90 % relative Feuchte nicht kondensierend
Abmessungen 125 x 69 mm
Gewicht 142 g
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Relaisbetriebsspannung
Relaisbetriebsstrom
Kontaktart
Kontaktbelastbarkeit
Temperaturbereich
Feuchte

Abmessungen

Gewicht

Relaisbetriebsspannung
Relaisbetriebsstrom
Kontaktart
Kontaktbelastbarkeit
Temperaturbereich
Feuchte

Abmessungen

Gewicht

17.18 MRO20 8 TS

Relaisbetriebsspannung
Relaisbetriebsstrom
Kontaktart
Kontaktbelastbarkeit
Temperaturbereich
Feuchte

Abmessungen

Gewicht

17.19 MRO20 8 TS SSR

Relaisbetriebsspannung
Relaisbetriebsstrom
Kontaktart
Kontaktbelastbarkeit
Temperaturbereich
Isolierung

Feuchte

Abmessungen

Gewicht

Technische Daten

17.16 MRO 10 8 TS-Modul: Relais Output Unit (Tragschienenmontage)

19-32V DC

7 mA

Umschaltkontakt

siehe Relaiskontaktdaten

5°C bis 55 °C

0-90 % relative Feuchte nicht kondensierend
90 x 71 x 68 mm

160 g

17.17 MRO 10 16 TS-Modul: Redundanter Relaisausgang (Tragschienenmontage)

19-32V DC

7 mA

Arbeitskontakt

siehe Relaiskontaktdaten

5°C bis 55 °C

0-90 % relative Feuchte nicht kondensierend
90 x 103 x 65 mm

201g

19-32V DC

16 mA

2 x Umschaltkontakt

siehe Relaiskontaktdaten

5°C bis 55 °C

0-90 % relative Feuchte nicht kondensierend
132 x 68 x 90 mm

348 g

19-32V DC

10 mA

1 x NO-Kontakt

siehe Relaiskontaktdaten

5°C bis 55 °C

Galvanisch

0-90 % relative Feuchte nicht kondensierend
103 x 60 x 90 mm

140 g
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17.20 MRO20 16 TS

17.21

Relaisbetriebsspannung
Relaisbetriebsstrom
Kontaktart
Kontaktbelastbarkeit
Temperaturbereich
Feuchte

Abmessungen

Gewicht

Relaiskontaktdaten (MRO 20--8(16)-TS)

Maximale Schaltspannung
Nennstrom

Maximale Schaltleistung

- Wechselspannung

- Gleichspannung (aus Lastgrenzkurve)
50VDC/5A

100VvDC/04A

Minimale Schaltleistung

MRO10 16 TS SSR
Relaisbetriebsspannung
Relaisbetriebsstrom
Kontaktart
Kontaktbelastbarkeit
Temperaturbereich
Isolierung

Feuchte

Abmessungen

Gewicht

Technische Daten

19-32V DC

16 mA

2 x Arbeitskontakt

siehe Relaiskontaktdaten

5 °C bis 55 °C

0-90 % relative Feuchte nicht kondensierend
252 x 68 x 90 mm

514 g

AC 250 /400 V AC
5A

2000 VA
24VDC/5A

24V DC /100 mA

19-32V DC

10 mA

1 x NO-Kontakt

siehe Relaiskontaktdaten

5°C bis 55 °C

Galvanisch

0-90 % relative Feuchte nicht kondensierend
103 x 60 x 90 mm

150 g

Relaiskontaktdaten (MRO 20--8-TS SSR/MRO 10--16-TS SSR)

Maximale Schaltspannung max. 32V DC

Nennstrom 0,3 A (1 A Spitze/80 ms)

Einschaltwiderstand max. 3,2 Ohm

I/O-Isolationsspannung 2,000V AC
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17.22 MSP-Modul: SYSTEM POWER UNIT

Betriebsspannung Einspeisung
Maximaler Betriebsstrom
Maximaler Einschaltstrom
Power-Korrekturfaktor
Stéraussendung
Ausgangsspannung
Maximaler Ausgangsstrom
Temperaturbereich
Feuchte

Abmessungen

Gewicht

17.23 MST 20-Modul: SYSTEM TERMINALS

Maximal zuldssiger Aderquerschnitt
Temperaturbereich

Technische Daten

85-264 V AC

10,5A

40 A bei 230 V (Kaltstart)
nach EN 61000-3-2

nach EN 55011/EN 55022-B
+24 V DC

6,5A

5°C bis 55 °C

0-90 % relative Feuchte nicht kondensierend
65 x 92 x 198 mm

850 g

1,5 mm?
5 °C bis 55 °C

Feuchte 0-90 % 1,5 relative Feuchte nicht kondensierend
Abmessungen 125 x 76 mm
Gewicht 190 g

17.24 Relaiskontaktdaten (MRO10)
Maximale Schaltspannung 250 V AC
250 v DC
Nennstrom 3A
Maximale Schaltleistung
- Wechselspannung 1500 VA
- Gleichspannung (aus Lastgrenzkurve) 24V DC/3A
50vDC/0,3A
100vDC/0,1A
Minimale Schaltleistung 6VDC/1A
12V DC /100 mA
24V DC/1mA
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Abmessungen

18 Abmessungen
18.1 Baugruppentrager
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Abmessungen

18.2 Module in Tragschienenmontage
MRO 8 TS-Modul

70

MRO 16 TS-Modul

A=\
\

60
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Abmessun gen

MRO 20 8 TS SSR-Modul
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Abmessungen

MRC TS-Modul

MGT40 TS-Module

252
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Abmessungen

MHD TS-Modul
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19
19.1

Bestellangaben

Module und Zubehor

Beschreibung

SUPREMA CAN-Briicke CBM (29-Bit-ldentifier)

SUPREMA CAN-Bus-Kabel, 0,5 m, D-SUB, female/male (weibl./mannl.)
SUPREMA CAN-Bus-Kabel, 5 m, D-SUB, female/male (weibl./mannl.)
SUPREMA CAN T-Verbinder

SUPREMA CAN/LWL-Konverter

SUPREMA Flachbandkabel, D-SUB
SUPREMA FRC--40 Flachbandkabel

SUPREMA FRC--40 Flachbandkabel Typ S

SUPREMA Gateway CAN/PROFIBUS DP I

SUPREMA MAI30 Analogeingang

SUPREMA Manager

SUPREMA MAO20

SUPREMA MARS0 Analog redundant

SUPREMA MAT Analoge Klemmeneinheit

SUPREMA MAT TS, Analog Terminals (Tragschiene)
SUPREMA MBC20-AdVElI

SUPREMA MBC20-Modbus

SUPREMA MBT20

SUPREMA MCP20

SUPREMA MDA20 Datenerfassungsgerat

SUPREMA MDC20

SUPREMA MDO20

SUPREMA MGI30

SUPREMA MGO020, General Output Unit (Allgemeines Ausgangsmodul)
SUPREMA MGR30

SUPREMA MGT40 TS Terminals (Tragschiene)

SUPREMA MHD TS Modul Modular High Driver

SUPREMA MHS30

SUPREMA MIB20 Interconnection Board

SUPREMA Modbus Gateway Kit

SUPREMA MRC TS Relay Connector (Relaisanschluss)
SUPREMA MRD Modul: Relais-Dummy

SUPREMA MRO 10 16 TS-SSR

SUPREMA MRO16 TS Relay Output (Relaisausgang, Tragschiene)
SUPREMA MRO20 16 TS

SUPREMA MRO20 8 TS

SUPREMA MRO20 8 TS SSR

SUPREMA MRO8 Relay Output Unit (Relaisausgangsmodul)

SUPREMA MROS8 TS Relay Output Unit (Relaisausgangsmodul, Tragschie-

nenmontage)
SUPREMA MSO Status Output
SUPREMA MST20 System Terminal

SUPREMATouch

Bestellangaben

Artikel-Nr.
10034641
10030084
10030083
10030080
10052948
10030087
10026178
10029124
10121146
10151719
10121868
10102071
10151720
10015759
10022311
10105277
10122578
10105279
10101581
10080011
10110482
10109638
10170299
10083804
10170300
10026772
10038420
10151731
10050712
10126387
10021676
10052880
10105281
10021430
10112805
10112807
10115115
10018946

10021674

10069677
10104584
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Bestellangaben

Beschreibung Artikel-Nr.
SUPREMA MUT Universal Terminal 10019468
SUPREMA Stromversorgung 250 W /24 V DC 10152510
SUPREMA RS 232-Kabel, 2 m 10029644
SUPREMA Sensorsimulationsmodul 4-20 mA 10030262
SUPREMA Sensorsimulationsmodul HL 10030264
SUPREMA Sensorsimulationsmodul WT 10030263
SUPREMA Touchscreen-BGT (mit PS 250W, mit MDO) 10166234
SUPREMA Touchscreen-BGT (mit PS 250W, ohne MDO) 10166233
SUPREMA Touchscreen-BGT (ohne PS 250W, mit MDO) 10166236
SUPREMA Touchscreen-BGT (ohne PS 250W, ohne MDO) 10166235
Drucker EPSON LX-300+ 10035191
SUPREMA Touch, microSD-Karte 10179005
Touchscreen-Stift 10088569

19.2 Sensorzubehor

Beschreibung Artikel-Nr.
Prifkappe S47k mit 1,0 1/ min 10049316
PrimaX / S47k Spritzschutz Fernkalibierung 10150921
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